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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organu (¢lent ISO). Mezinarodni normy obvykle vypracovévaji technické komise 1SO. Kazdy ¢len
ISO, ktery se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt v této
technické komisi zastoupen. Prace se zicCastnuji také vladni i nevladni mezinarodni organizace,
s nimiz ISO navazala pracovni styk. ISO tzce spolupracuje s Mezi-

narodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Postupy pouzité pri tvorbé tohoto dokumentu a postupy urcené pro jeho dalsi udrzovani jsou
popsany ve smérnicich ISO/IEC, Cast 1. Zejména se ma vénovat pozornost rozdilnym schvalovacim
kritériim potfebnym pro ruzné druhy dokumentt ISO. Tento dokument byl vypracovéan v souladu

s redakénimi pravidly uvedenymi ve smérnicich ISO/IEC, Cést 2 (viz www.iso.org/directives).

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. ISO nelze Cinit odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.
Podrobnosti o jakychkoliv patentovych pravech identifikovanych béhem pripravy tohoto dokumentu
budou uvedeny v Givodu a/nebo v seznamu patentovych prohlaseni obdrzenych ISO (viz
WWW.iso.org/patents).

Jakykoliv obchodni nazev pouzity v tomto dokumentu se uvadi jako informace pro usnadnéni prace
uzivatelll a neznamend schvéaleni.

Vysvétleni vyznamu specifickych termint a vyrazi ISO, které se vztahuji k posuzovani shody, jakoz


http://www.iso.org/directives
http://www.iso.org/directives
http://www.iso.org/patents

i informace o tom, jak ISO dodrzuje principy WTO tykajici se technickych prekazek obchodu (TBT),
jsou uvedeny na tomto odkazu URL: Foreword - Supplementary information.

Za tento dokument je odpovédné komise ISO/TC 108 Vibrace, razy a monitorovani stavu, subkomise
SC 2 Méreni a hodnoceni vibraci a rdzii pouzivané u stroju, vozidel a konstrukci.

Toto prvni vydani ISO 21940-12 zrusSuje a nahrazuje ISO 11342:1998, které bylo technicky
revidovano. Hlavni zménou je zru$eni termint a definic, které byly prevedeny do ISO 21940-2,
a zruSeni predchozi prilohy F, ktera je kopii ¢asti D.1. Zahrnuje také technickou opravu

ISO 11342:1998/Cor.1:2000.

ISO 21940 sestava z téchto ¢ésti se spoleénym nazvem Vibrace - Vyvazovani rotort:

Cdst 11: Postupy a tolerance pro rotory v tuhém stavul)

Cdst 12: Postupy a tolerance pro rotory v pruzném stavu?)

Cdst 13: Kritéria a bezpeénostni opatreni pro vyvaZovdni stfednich a velkych rotortl in situ3)

Cdst 14: Posuzovdni chyb vyvdzeni4)

Cdst 21: Popis a hodnoceni vyvazovacich strojii5)

Cdst 23: Kryty a jind ochrannd opatteni pro mérici stanovisté vyvazovacich strojii6)

Cdst 31: Ndchylnost strojti ke zméné vyvdZeni a jejich citlivost na nevyvdzenost7)

Cdst 32: Zohlednéni per u hrideltl a kol8)

Nasledujici cast se pripravuje:

e Cdst 2: Slovnik9)
Uvod

Cilem vyvazovani jakéhokoli rotoru je dosazeni uspokojivého chodu po jeho montazi in situ.
,Uspokojivy chod” v tomto pripadé znamena, Ze nevyvazenost zbyvajici v rotoru nesmi vyvolat vétsi
velikost vibraci, nez je urcita prijatelna hodnota. V pripadé rotoru v pruzném stavu to také znamena,
zZe pri jakychkoli otaCkach az do maximalnich provoznich otac¢ek nepresahne pruhyb rotoru urcitou
prijatelnou hodnotu.

Vétsinu rotoru vyvazuji vyrobci pred montazi do stroje, protoze po ni muze byt napriklad pristup

k rotoru pouze omezeny. Vyvazovani je navic Casto etapa, ve které je rotor schvalovan zakaznikem.
Zatimco je tedy cilem uspokojivy chod in situ, kvalita vyvazeni rotoru se obvykle nejprve stanovi na
vyvazovacim stroji. Ve vétsiné pripadu se uspokojivy chod in situ posuzuje podle vibraci vyvolanych
vSemi moznymi pri¢inami, zatimco u vyvazovaciho stroje se berou v ivahu predevsim ucinky
odpovidajici frekvenci otaceni.



Tato ¢ast ISO 21940 klasifikuje rotory podle pozadavki na jejich vyvazeni a stanovi metody
posouzeni zbytkové nevyvazenosti.

Tato cast ISO 21940 také ukazuje, jak 1ze hodnotici kritéria pro pouziti na vyvazovacim stroji odvodit
bud' z vibrac¢nich mezi stanovenych pro smontovany a instalovany stroj, nebo z mezi nevyvazenosti
stanovenych pro dany rotor. Pro pripad, ze takové meze nejsou k dispozici, se v této casti ISO 21940
ukazuje, jak je Ize odvodit z ISO 10816 a ISO 7919, jestlize je zadouci jejich vyjadreni vibracemi,
nebo z ISO 21940-11, je-li zadouci jejich vyjadreni pripustnou zbytkovou nevyvazenosti. ISO
21940-11 se zabyva kvalitou vyvazeni rotord v tuhém stavu a neni piimo pouzitelna pro rotory

v pruzném stavu, protoze u nich muze dojit k vyznamnym pruhybiim. Presto jsou v této ¢asti

ISO 21940 uvedeny metody umoziujici prizpusobit kritéria ISO 21940-11 rotorim v pruzném stavu.

Jsou pripady, kdy u jinak prijatelné vyvazeného rotoru dochézi k nepripustné urovni vibraci in situ,
zpusobené rezonancemi v nosné konstrukci. V podminkéch rezonance nebo v jeji blizkosti mohou byt
u malo tlumenych nosnych konstrukci i malou nevyvazenosti vybuzeny nadmérné vibrace. V takovych

......

nizkou troven toleranci, ktera nemusi byt trvale udrzitelna (viz téz ISO 21940-31).

1 Predmét normy

Tato ¢ast ISO 21940 uvadi typicka usporadani rotort v pruzném stavu podle jejich vlastnosti

a pozadavku na vyvazeni, popisuje vyvazovaci postupy, urcCuje metody posuzovani konecného stavu
vyvazeni a uvadi voditka pro kritéria kvality vyvaZeni.

Tato ¢ast ISO 21940 muze také slouzit jako zaklad pro slozitéjsi zkoumani, napr. kdyz je nutné
presngjsi uréeni pozadované kvality vyvazeni. Jestlize se patricné respektuji stanovené vyrobni

metody a tolerance vyvazeni, 1ze oCekavat uspokojivé provozni podminky.

Tato ¢ast ISO 21940 neni urCena k tomu, aby slouzila jako prejimaci specifikace pro jakykoli rotor,
ale spiSe aby davala navod, jak se vyhnout hrubym omyliim a zbyte¢né omezujicim pozadavkim.

Pripady rezonanci konstrukci a jejich Gprav nejsou predmeétem této casti ISO 21940.

Uvadéné metody a kritéria jsou vysledkem zkuSenosti ziskanych z provozu béznych prumyslovych
stroju. Nemusi byt primo pouzitelné u specialnich zarizeni nebo za zvla$tnich okolnosti. Proto se
mohou vyskytnout pripady, kdy se 1ze od této ¢asti ISO 21940 odchylit.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



