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Non-destructive testing - Robotic ultrasonic test systems - General requirements
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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organu (¢lent ISO). Mezindrodni normy obvykle vypracovéavaji technické komise I1SO. Kazdy ¢len ISO,
ktery se zajimé o predmeét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, mé pravo byt v této technické
komisi zastoupen. Prace se zlcCastnuji také vladni i nevladni mezindrodni organizace, s nimiz ISO
navazala pracovni styk. ISO tzce spolupracuje s Mezi-

narodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Postupy pouzité pri tvorbé tohoto dokumentu a postupy urc¢ené pro jeho dalsi udrzovani jsou popsany
ve smérnicich ISO/IEC, Cast 1. Zejména se ma vénovat pozornost rozdilnym schvalovacim kritériim
potrebnym pro ruzné druhy dokumentl ISO. Tento dokument byl vypracovan v souladu s redak¢nimi
pravidly uvedenymi ve smérnicich ISO/IEC, Cast 2 (viz www.iso.org/directives).

Upozornuje se na moznost, Ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. ISO nelze Cinit odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.
Podrobnosti o jakychkoliv patentovych pravech identifikovanych béhem pripravy tohoto dokumentu
budou uvedeny v Gvodu a/nebo v seznamu patentovych prohlaseni obdrzenych ISO (viz
WWW.iso.org/patents).

Jakykoliv obchodni nazev pouzity v tomto dokumentu se uvadi jako informace pro usnadnéni prace
uzivatelll a neznamena schvéleni.

Vysvétleni nezavazného charakteru technickych norem, vyznamu specifickych termint a vyrazi ISO,
které se vztahuji k posuzovani shody, jakoz i informace o tom, jak ISO dodrzuje principy Svétové
obchodni organizace (WTO) tykajici se technickych prekazek obchodu (TBT), viz
www.iso.org/iso/foreword.html.

Tento dokument byl vypracovan technickou komisi ISO/TC 135 Nedestruktivni zkouseni, subkomisi
SC 3 Zkouseni ultrazvukem.

Jakékoliv zpétna vazba nebo otazky tykajici se tohoto dokumentu maji byt adresovany narodnimu
normalizacnimu organu uzivatele. Uplny seznam téchto organt lze nalézt na adrese
www.iso.org/members.html.
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1 Predmet normy

Tento dokument specifikuje nezbytné hardwarové komponenty systému, charakteristiky, pozadavky
na komponenty a podminky pro aplikaci robotickych ultrazvukovych zkuSebnich systémt.

Tento dokument specifikuje obecné pozadavky a kritéria pripustnosti pro robotické ultrazvukové
zkuSebni systémy.

Tento dokument se vztahuje na robotické ultrazvukové zkusebni systémy slozené z jednoho nebo vice
robotli. Nékteré charakteristiky robotického ultrazvukového zkuSebniho systému mohou byt
specifické pro aplikaci.

Tento dokument je pouzitelny pro konvencni sondy s primym svazkem a imerzni techniku.

Tento dokument je také pouzitelny pro zarizeni phased array, ale mohou byt nutné dalsi zkousky.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



