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Nahrazeni predchozich norem
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Néarodni predmluva

Zmeény proti predchozi normé
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by se mél prekladat jako ,vysledny nevyvazek” (,vysledna nevyvazenost”). Uvedeny vyraz se v textu
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Upozornéni na narodni poznamky
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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organtl

(¢lent1 ISO). Mezinarodni normy obvykle vypracovavaji technické komise 1SO. Kazdy ¢len ISO, ktery
se zajima o predmeét, pro ktery byla vytvorena technickd komise, ma pravo byt v této technické
komisi zastoupen. Prace se zucastnuji také vladni i nevladni mezindrodni organizace, s nimiz ISO
navazala pracovni styk. ISO tzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve
vSech zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Postupy pouzité pri tvorbé tohoto dokumentu a postupy urcené pro jeho dalsi udrzovani jsou
popsany ve smérnicich ISO/IEC, Cast 1. Zejména se ma vénovat pozornost rozdilnym schvalovacim
kritériim potrebnym pro rizné druhy dokumentt ISO. Tento dokument byl vypracovéan v souladu

s redak¢nimi pravidly uvedenymi ve smérnicich ISO/IEC, ¢ast 2 (viz www.iso.org/directives).

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. ISO nelze Cinit odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.
Podrobnosti o jakychkoliv patentovych pravech identifikovanych béhem pripravy tohoto dokumentu
budou uvedeny v Givodu a/nebo v seznamu patentovych prohlaseni obdrzenych ISO (viz
WwWw.iso.org/patents).

Jakykoliv obchodni nazev pouzity v tomto dokumentu se uvadi jako informace pro usnadnéni prace
uzivateli a neznamend schvaleni.

Vysvétleni nezavazného charakteru technickych norem, vyznamu specifickych termint a vyraza ISO,
které se vztahuji k posuzovani shody, jakoz i informace o tom, jak ISO dodrzuje principy Svétové
obchodni organizace (WTO) tykajici se technickych prekazek obchodu (TBT), viz
www.iso.org/iso/foreword.html.

ISO 21940-21 byl vypracovéan technickou komisi ISO/TC 108 Vibrace, razy a monitorovani stavu,
subkomisi SC 2 Méreni a hodnoceni vibraci a rdzii piisobicich na stroje, vozidla a konstrukce.

Toto druhé vydani zruSuje a nahrazuje prvni vydani (ISO 21940-21:2012), které bylo technicky
revidovano.

Hlavni zmény jsou tyto:

- zavedeni nové pocitacové techniky do indikacnich systému vyvazovacich stroju;
- zavedeni dalSich zkouSek: opakovatelnosti a rozsahu otacek (viz prilohy F a G);
- zavedeni jasnéjsiho pristupu pri pouziti pro automatické a specialni stroje.
Seznam vSech casti souboru ISO 21940 Ize nalézt na webovych strankéch ISO.

Jakékoliv podnéty nebo dotazy k tomuto dokumentu je treba predkladat ndrodnimu normalizacnimu
organu uzivatele. Kompletni seznam téchto organt Ize nalézt na www.iso.org/members.html.
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Uvod

Utelem tohoto dokumentu je zavést spoleény ramec pro specifikaci, porovnavéani a hodnocent
vyvazovacich stroju.

Popisuje formu, na jejimz zakladé muze vyrobce predstavit charakteristiku vyvazovaciho stroje, a tak
umoznit uzivatelim porovnavat vyrobky ruznych vyrobcu. Kromé toho se uvéadi voditko k informacim,
jejichz prostrednictvim poskytuji uzivatelé tidaje a pozadavky vyrobci vyvazovacich stroju.

Tento dokument popisuje zkousky, které se maji provadét béhem prejimaciho procesu vyvazovaciho
stroje a pozdéji, periodicky, pro zajiSténi toho, aby byl vyvazovaci stroj schopen zvladnout skutecné
vyvazovaci ukoly. Pro periodické zkousky jsou specifikovany zjednodusené postupy.

Jsou uvedeny metody a pozadavky na zhotoveni etalonovych rotorti (mohou byt typu A, B nebo C,
nebo etalonové rotory definované uzivatelem, zalozené napriklad na dilech dodanych uzivatelem),
umoznujici pokryt Siroky rozsah aplikaci.

Presnost vSech vyvazovacich stroji je v rozsahu hmotnosti a otaCek vyvazovanych rotoru v zékladu
nelinearni. V bézné praxi se vyvazovaci stroj s tuhymi lozisky kalibruje v urcité casti tohoto rozsahu,
ale mimo ni nelze jeho presnost predpokladat. Proto se ma provadét kalibrace se specifickym
rotorem, aby se zjistila presnost stroje pri specifickych otackach a s rotorem prave této hmotnosti.
To je bézna praxe u stroju s pruznymi lozisky nebo tam, kde vyrobce stanovi, Ze se ma provést
kalibrace se specifickym rotorem.



1 Predmet normy

Tento dokument stanovuje pozadavky na hodnoceni vyvazovacich stroju s tuhymi a pruznymi
loziskovymi podporami, které nesou a roztaceji:

a) rotory, které jsou pri vyvazovacich otaCkach v tuhém stavu (jak je popsano v ISO 21940-11);

b) rotory v hridelové pruzném stavu vyvazované podle nizkootdc¢kovych vyvazovacich postupu (jak
je popsano v ISO 21940-12).

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.

Y Tato CSN byla zrusSena, protoze byla zruSena norma ISO 2953:1985, kterou prejimala.




