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Pfedmluva

ISO (mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétovou federaci narodnich normalizacnich
organd (¢lend 1SO). Na pripravach mezinarodnich norem obvykle pracuji technické komise 1SO. Kazdy
Clen, ktery se zajima o predmét pro ktery byla vytvorena technickd komise, mé pravo byt zastoupen v
této technické komisi. Prace se zUcastnuji i mezinarodni organizace, vladni i nevladni, s nimiz ISO
navazala pracovni styk. ISO tésné spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech
zalezZitostech elektrotechnické normalizace.

Navrhy mezinarodnich norem prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lenlim ISO ke schvaéleni pred
jejich pfijetim radou ISO jako mezinarodni normy. Mezinarodni normy jsou schvaleny pfi souhlasu
alespon 75 % hlasujicich ¢lend.

Mezinarodni normu I1SO 7626-2 pfipravila Technicka komise ISO/TC 108 Vibrace a razy.
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ISO 7626 se sklada z nasledujicich ¢asti se spole¢nym ndzvem Vibrace a razy - Experimentalni
urc¢ovani mechanické pohyblivosti:

- Cést 1: Zakladni definice a snimace

- Cést 2: Mé&feni pomoci transla¢niho buzeni v jednom bodé s pfipojenym vibratorem

- Cést 3: Mé&feni pohyblivosti pomoci rotaéniho buzeni v jednom bodé

- Cést 4: Mé&feni celé matice pohyblivosti pomoci pfipojenych vibratorl

- Cést 5: M&feni pomoci buzeni nérazem s vibratorem nepfipojenym ke konstrukci

- Cést 6: Format sdileni dat pohyblivosti

- Céast 7: 0dhad modalnich parametrt

Prilohy A a B tvori nedilnou souc¢dst této ¢asti ISO 7626. Prilohy C a D jsou pouze informativni.
Uvod

VSeobecny Uvod ISO 7626 k méreni pohyblivosti

Dynamické vlastnosti konstrukci mohou byt ureny jako funkce frekvence na zakladé méreni
pohyblivosti nebo obdobnych funkci frekvencni odezvy zndmych jako akcelerance nebo dynamicka



poddajnost. Kazda z téchto funkci frekvenéni odezvy je fazor pohybové odezvy v bodé konstrukce
vyvolany jednotlivou budici silou (nebo momentem). Hodnota a faze téchto funkci jsou zavislé na
frekvenci.

Akcelerance a dynamickd poddajnost se od pohyblivosti liSi pouze v tom, Ze pohybova odezva se
namisto ve tvaru rychlosti vyjadruje ve tvaru zrychleni respektive vychylky. Pro zjednoduseni rliznych
Casti ISO 7626 se pouziva pouze nazev "pohyblivost". VSechny popsané zkusebni postupy a
pozadavky plati pochopitelné také pri urCovani akcelerance a dynamické poddajnosti.

Typické aplikace méreni pohyblivosti jsou:
a) predpovidani dynamické odezvy konstrukci na zndmé nebo predpokladané vstupni buzeni;

b) urcovani modalnich vlastnosti konstrukce (vlastni frekvence, tvary médd vibraci a pomérna
tlumeni);

¢) predpovidani dynamické interakce vzajemné spojenych konstrukci;
d) kontrolovani platnosti a zlepSovani presnosti matematickych modeld konstrukcf;

e) uréovani dynamickych vlastnosti (tj. komplexnich moduld pruznosti) materiall v Cistych nebo
kompozitnich formach.

V nékterych aplikacich mdze byt pozadovan kompletni popis dynamickych vlastnosti pomoci méreni
translacnich sil a pohyb{ ve smérech tri vzajemné kolmych os, jakoZ i méreni momentd a rotacnich
pohyb{ kolem téchto tfi os. Pro kazdé uvazované misto vede tento soubor vysledkl méreni na matici
pohyblivosti 6x6. Pro N mist na konstrukci ma proto soustava celkovou matici pohyblivosti fadu 6N x
6N.

V nej¢astéjsich praktickych aplikacich neni nutné znat celou matici 6N x 6N. Casto posta¢i zmé&fit
vstupni pohyblivost a nékolik pfenosovych pohyblivosti tak, Ze se konstrukce budi silou v jednom
bodé a jednom sméru a v dllezitych bodech konstrukce se naméri odezvy transla¢niho pohybu. Pri
jinych aplikacich se mohou zjistovat pouze rotac¢ni pohyblivosti.

Aby se zjednodusilo pouzivani rliznych ¢asti 1ISO 7626 pri rlznych Glohach méreni pohyblivosti, s nimiz
se setkavame v praxi, bude ISO 7626 publikovana jako soubor péti samostatnych ¢asti.

ISO 7626-1 uvadi zakladni definice a snimace. Informace uvedené v ISO 7626-1 jsou spolecné pro
vétSinu Uloh méreni pohyblivosti.

ISO 7626-2 (tato Cast ISO 7626) stanovuje méreni pohyblivosti pomoci translacniho buzeni v jednom
bodeé s pripojenym vibratorem.

ISO 7626-3 stanovuje méreni pohyblivosti pomoci rotacniho buzeni v jednom bodé s pfipojenym
vibratorem. Tyto informace jsou urceny predevsim pro predpovidani rotacnich rezonanci rotorovych
soustav.
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ISO 7626-4 stanovuje méreni celkové matice pohyblivosti pomoci pripojenych vibratorl. V kazdém
misté na konstrukci to zahrnuje translacni, rotacni a kombinované cleny potrebné pro matici 6x6.

ISO 7626-5 stanovuje méfeni pohyblivosti pomoci buzeni ndrazem s vibratorem, ktery neni pripojeny
ke konstrukci.

Mechanicka pohyblivost je definovana jako funkce frekvencni odezvy dana pomérem fazoru odezvy
transla¢ni nebo rota¢ni rychlosti k fazoru pUsobici budici sily nebo momentu. Pokud se odezva méri
akcelerometrem, je pro ziskani pohyblivosti nutny prevod zrychleni na rychlost. K charakterizovani
konstrukce se mize pripadné pouzit pomér zrychleni Kk sile znamy jako akcelerance. V jinych
pfipadech se m{ze pouzivat pomér vychylky K sile nazyvany dynamicka poddajnost.

POZNAMKA - V minulosti byly ¢asto funkce frekvenéni odezvy vyjadfovény ve tvaru reciprokych funkci
jedné z vySe uvedenych dynamickych charakteristik. Aritmeticky reciproka funkce k mechanické
pohyblivosti se Casto nazyvd mechanicka impedance. Je ovsem nutné poznamenat, ze je to zavadéjici,
protoze aritmeticky reciproka funkce k pohyblivosti obecné nepredstavuje zadny z prvkd impedancni
matice konstrukce. Tento bod je zpracovan v ISO 7626-1.

Nameérena data pohyblivosti se nemohou primo pouzit jako soucast impedancniho modelu konstrukce.
Pro dosazZeni slucitelnosti Udajl a modelu se musi impedan¢ni matice modelu prevést na matici
pohyblivosti nebo opacné (omezeni viz ISO 7626-1).

Uvod K této ¢asti 1ISO 7626

Pro mnoho aplikaci dat mechanické pohyblivosti postaci urcit vstupni pohyblivost a nékolik
prenosovych pohyblivosti tak, Ze se konstrukce budi silou v jednom misté a jednom sméru a v
klicovych bodech na konstrukci se zméri translacni pohybové odezvy. Translacni budici silu Ize
zavadét bud vibratory pfipojenymi ke zkousené konstrukci nebo zafizenimi, ktera nejsou pripojena.

Kategorizace budicich zarfizeni na "pfipojenad" a "nepripojend" ma vyznam z dlvodu snadnosti presunu
budiciho bodu na nové misto. Mnohem snadnéjsi je napfiklad zménit misto impulsu zavadéného
vhodné vybavenym kladivkem nez premistovat pfipojeny vibrator na jiny bod na konstrukci. Obé
metody buzeni maji aplikace, pro které se hodi nejlépe. Tato ¢ast ISO 7626 pojednava o mérenich,
ktera vyuzivaji jeden pripojeny vibrator; méreni provadénd buzenim narazem bez pripojenych
vibratord jsou predmétem ISO 7626-5.

1 Predmét normy

Tato Cast ISO 7626 stanovuje postupy pro méreni mechanické pohyblivosti a dalSich funkci frekvencni
odezvy konstrukci, jako jsou budovy, stroje a vozidla, pomoci jednoho transla¢niho vibratoru
pripojeného ke zkousené konstrukci po dobu trvani méreni.

Plati pro méreni pohyblivosti, akcelerance nebo dynamické poddajnosti a to pro méreni bud' vstupni,
nebo prenosové funkce. Plati také pro uréovani aritmeticky reciprokych funkci danych témito poméry,
jako je volna efektivni hmotnost. | kdyz buzeni plsobi v jednom bodé, neni omezen pocet bodd, ve
kterych se mlze soucasné mérit pohybova odezva. Méreni ve vice bodech se napriklad vyZaduji pfi
modalnich analyzach.



