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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétovou federaci ndrodnich normalizaénich
organizaci (¢lend 1SO). Na mezinarodnich normach obvykle pracuji technické komise 1SO. Kazdy ¢len
ISO, ktery se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt zastoupen v
této technické komisi. Prace se zUcastiuji i mezinarodni organizace, vladni a nevladni, s nimiz ISO



navazala pracovni styk. ISO Uzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech
zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Navrhy mezinarodnich norem prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lendm ISO k hlasovani.
Vydani mezindrodni normy vyzaduje souhlas alespon 75 % hlasujicich ¢len(.

Mezinarodni norma ISO 11342 byla pfipravena technickou komisi ISO/TC 108, Mechanické vibrace a
rézy, subkomisi SC 1, VyvaZovani, véetné vyvaZovacich strojq.

Toto druhé vydani rusi a nahrazuje prvni vydani (ISO 11342:1994), jehoz je technickou revizi.

Prilohy A az | v této mezinarodni normé jsou pouze pro informaci.
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Uvod

Cilem vyvazeni jakéhokoli rotoru je dosazeni uspokojivého chodu po jeho montazi na misté provozu.
»Uspokojivy chod" v tomto pripadé znamena, ze zbytkovy nevyvazek nesmi vybudit vétsi velikost
vibraci, nez jsou pripustné hodnoty. V pfipadé pruzného rotoru to také znamena, Ze pfi jakychkoli
otackach az do maximalnich provoznich otd¢ek nesmi priihyb rotoru presahnout pripustnou hodnotu.

Vétsina rotord je svymi vyrobci vyvaZovana pred montéazi do stroje, protoze v nékterych pripadech
mUze byt po montdzi pouze omezeny pristup k rotoru. Navic vyvazovani rotoru ¢asto probiha v
obdobi, kdy je rotor schvalovan zdkaznikem. Je-li proto uspokojivy béh rotoru na misté provozu cilem, je
pocatecni jakost vyvazeni obvykle stanovovana na vyvazovacim zafizeni. Ve vétsiné pripadd je
uspokojivy chod rotoru na misté provozu posuzovan z hlediska vibraci vyvolanych riznymi pri¢inami,
zatimco u vyvazovaciho zafizeni jsou brany v Gvahu predevsim Ucinky odpovidajici frekvenci otaceni.

Tato mezindrodni norma klasifikuje rotory podle potreby jejich vyvazovani a stanovi metody pro
uréeni zbytkovych nevyvazkd.

Tato Mezinarodni norma také ukazuje, jak mohou byt kritéria pro pouziti na vyvazovacich zafizenich
odvozena bud'z vibraCnich mezi stanovenych pro smontované a instalované stroje, nebo z mezi
nevyvazenosti rotoru. Jestlize tyto meze nejsou k dispozici, je v této Mezinarodni normé ukazano, jak
je |ze odvodit z SO 10816 a ISO 7919, jestlize je pozadovano jejich vyjadreni vibracemi, nebo z ISO 1940-1
je-li pozadovano jejich vyjadreni veli¢inami dovolenych zbytkovych nevyvazkd. 1ISO 1940 vénuje
pozornost jakosti vyvazeni tuhych rotorl a neni proto pfimo pouzitelna pro rotory pruzné, u kterych
mdze dojit k vyraznym prihyblm. Presto v kapitole 8.3 této mezinarodni normy jsou uvedeny metody
umoznuijici prizpdsobit kritéria ISO 1940-1 pro potreby pruznych rotord.

Vzhledem k tomu, ze tato mezinarodni norma doplfiuje v mnoha detailech 1ISO 1940, doporucuje se
tam, kde je to vhodné, vzit v Gvahu obé normy.

Jsou vSak pripady, kdy u jinak pfipustné vyvazeného rotoru dochazi v provozu na misté k
nepripustnym vibracim zplsobenym rezonanci nosné konstrukce. V podminkach rezonance nebo
blizko rezonance u malo tlumenych nosnych konstrukci mohou byt i malou nevyvazenosti vybuzeny

vvvvvv

vyvazovani na neimerné nizkou droven, ktera nemusi byt vzdy dosazitelna. (Viz téz ISO 10814.)
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1 Pfedmét normy

Tato mezinarodni norma uvadi typické konfigurace pruznych rotord v souladu s jejich vlastnostmi a
pozadavky na vyvazovani, popisuje vyvazovaci postupy, urcuje metody stanoveni zbytkového
nevyvazku a uvadi ndvod na kritéria jakosti vyvazeni.

vvvvvv

nutné presnéjsi urceni pozadované jakosti vyvazeni. Jestlize budou respektovany stanovené vyrobni
metody a meze nevyvazenosti, Ize oCekavat uspokojivé provozni podminky.

Tato mezinarodni norma neni uréena k tomu, aby slouZila jako prejimaci podminky pro jakykoli rotor,
ale spiSe, aby davala navod, jak se vyhnout hrubym omyllm a/nebo zbyte¢né omezujicim
pozadavklm.

Pfipady rezonanci konstrukci a jejich Uprav nejsou obsahem této mezinarodni normy.

Uvadéné metody a kritéria jsou vysledkem zkuSenosti ziskanych z provozu béznych préimyslovych
strojd. Nemusi byt pfimo pouzitelné u specialnich zarizeni nebo za neobvyklych okolnosti. Proto se mohou
vyskytnout pripady, kdy midZze dojit k odchylkdm od této mezinarodni normy1).

-- Vynechany text --



