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Nahrazeni pfedchozich norem

Touto normou se nahrazuje CSN 1SO 1940-1 (01 1410) z dubna 1995.
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ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétovou federaci narodnich normalizacnich
organd (¢lend 1SO). Na pripravé mezinarodnich norem obvykle pracuji technické komise I1SO. Kazdy
Clen, ktery se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt zastoupen v
této komisi. Prace se zUcCastnuji i mezinarodni organizace, vladni a nevladni, s nimiz ISO navazala
pracovni styk. ISO Uzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech zaleZitostech
normalizace v elektrotechnice.

Mezinarodni normy jsou navrhovany podle pravidel uvedenych v Césti 2 Smérnic I1SO/IEC.

Hlavnim Ukolem technickych komisi je pfiprava mezinarodnich norem. Navrhy mezinarodnich norem
prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lendm ISO k hlasovani. Vydani mezinarodni normy
vyzaduje souhlas alespon 75 % hlasujicich ¢lend.

Upozoriuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou podléhat patentovym pravim.
ISO nesmi byt ¢inéna zodpovédnou za poruseni nékterych nebo vSech takovych patentovych prav.

Mezinarodni norma ISO 1940-1 byla pripravena technickou komisi ISO/TC 108 Vibrace a razy, subkomisi SC1
VyvaZovani véetné vyvaZovacich strojd.

Toto druhé vydani rusi a nahrazuje prvni vydani (ISO 1940-1:1986), které bylo technicky revidovano.

vvvvvv

korekcnich rovin jako rovin tolerancnich.

ISO 1940 se souhrnnym nazvem Vibrace - PoZzadavky na jakost vyvaZeni rotord v konstantnim
(tuhém) stavu se sklada z nasledujicich ¢asti:

- Cést 1: Stanoveni vyvazovacich toleranci a ovéfeni nevyvazenosti

- Cést 2: Chyby pfi vyvazovani
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Uvod

Obecny Gvod k normam z oboru vyvazovani bude prezentovan v ISO 19499 (je pfipravovana). Pro
rotory v konstantnim (tuhém) stavu jsou predmétem zajmu pouze vysledna nevyvazenost a vysledna
momentova nevyvazenost (vysledna dvojicova nevyvazenost), souhrnné casto vyjadrované jako
dynamicka nevyvazenost.

Soucasné vyvazovaci stroje umoznuji redukovat nevyvazenost na malé mezni hodnoty. To by vSak
bylo neekonomické. Naopak je tfeba specifikovat pozadavek na jakost vyvazeni pro jakykoliv
vyvazovaci ukol.

Stejné dilezité je ovéreni zbytkovych nevyvazkd. Pri tomto ovéreni je tfeba vzit v Gvahu rdzné chyby pri

vyvazovani. V ISO 1940-2 je popsan zlepSeny postup pro zpracovani chyb souvisejicich s vyvazovacimi
stroji.
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1 Pfredmét normy

Tato ¢ast normy I1SO 1940 podava specifikace pro rotory v konstantnim (tuhém) stavu. Stanovuje
a) vyvazovaci tolerance,
b) potrebny pocet korekcnich rovin a
c) metody pro kontrolu zbytkové nevyvazenosti.

Jsou také uvedena doporuceni tykajici se pozadavk{ na jakost vyvazeni rotor(l v konstantnim (tuhém)
stavu v zavislosti na typu stroje a na maximalnich provoznich otackach. Tato doporuceni jsou
zaloZzena na mezinarodnich zkuSenostech.

Vv

stanovenim prejimacich kritérii pro ovéreni zbytkovych nevyvazka.

Detailni pojednani o chybach spojenych s vyvazovanim a s ovérenim zbytkové nevyvazenosti je
uvedeno v ISO 1940-2.

Tato ¢ast 1ISO 1940 se netyka rotorl v pruzném stavu. PoZzadavky na jakost vyvazeni rotorl v pruzném
stavu jsou uvedeny v ISO 11342,

-- Vynechany text --



