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Predmluva

Tato evropska norma byla pripravena spolecnou pracovni skupinou CEN/CENELEC pro vahy s
neautomatickou ¢innosti.

Referencni dokument ,Metrologické aspekty vah s neautomatickou ¢innosti", pfipraveny
Mezinarodnim Uradem legalni metrologie (BIML) na zakladé doporuceni OIML R 76, vydani 1988, byl
od 20. 1. 1989 do 20. 4. 1989 podroben béznému dotaznikovému postupu CEN/CENELEC.
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VysSe zminéna pracovni skupina pripravila navrh evropské normy se zretelem k vysledkdm
dotaznikového postupu, ktery byl k dispozici CEN/CENELEC pro formalni hlasovani a byl pfijat.

Podle Zasad CEN/CENELEC jsou nasledujici zemé vazany zavedenim této evropské normy: Belgie,
Déansko, Finsko, Francie, Irsko, Island, Itélie, Lucembursko, Némecko, Nizozemsko, Norsko,
Portugalsko, Rakousko, Recko, Spojené kralovstvi, Spanélsko, Svédsko a Svycarsko.

Této evropské normé musi byt dan status narodni normy, bud uverejnénim identického textu nebo
prevodem, nejpozdéji do dubna 1993, a konfliktni ndrodni normy musi byt zruseny nejpozdéji do



dubna 1995,

Oznameni o schvaleni

Navrh této evropské normy byl zpracovan podle

Doporuceni OIML R 76-1, vydani 1992,
VAHY S NEAUTOMATICKOU CINNOSTI

Cast 1: Metrologické a technické pozadavky - Zkousky

spole¢nou pracovni skupinou CEN/CENELEC. Byl vypracovan nasledujici normalizacni poZzadavek
Komise evropskych spolecenstvi (CEC) a sekretaridtu Evropského sdruzeni volného obchodu (EFTA) na
CEN a CENELEC na vahy s neautomatickou Cinnosti za Ucelem zavedeni evropské normy, vztahujici se
k Smérnici rady 90/384/EEC.

Terminologie

Terminologie pouZzita v této evropské normé je v souladu s ,Mezindrodnim slovnikem zakladnich a
vSeobecnych termin(i v metrologii" (vydani 1984)

publikovaném jménem

BIPM Mezinarodniho Uradu pro vahy a miry

IEC Mezinarodni elektrotechnické komise

ISO Mezinarodni organizace pro normalizaci

OIML Mezinarodni organizace pro legalni metrologii
a

»Slovnikem legalni metrologie"

(vydani 1978, doplnéné r. 1987)

publikovaném OIML.

Kde tyto slovniky nedefinuji adekvatné terminy, specifické pro vahy, a kde jsou vyzadovany dalsi



terminy, jsou pouzity nasledujici definice.

Kdekoli se tyto terminy objevi v textu této evropské normy, jsou zvyraznény velkymi pismeny s cilem
na definice upozornit. Abecedni seznam (viz konec Terminologie) pomaha definice nalézt.

T.1 VSeobecné definice

T.1.1 Vahy

Mérici pristroj, ktery slouzi k uréeni hmotnosti télesa vyuzitim pldsobeni gravitace na toto téleso.

Vahy smi byt také pouZity k urceni dal$ich veli¢in, velikosti, parametrd nebo charakteristickych
vlastnosti souvisejicich s hmotnosti.
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V souladu se svym zpUlsobem c¢innosti jsou vahy klasifikovany jako vahy s automatickou nebo
neautomatickou ¢innosti.

T.1.2 Vahy s neautomatickou cinnosti

Vahy, které vyzaduji zasah operatora béhem vaziciho procesu, napriklad k naloZeni nebo odstranéni
mérené zatéze s nosice a také k ziskani vysledku.

Vahy dovoluji pfimé pozorovani vysledkl vazeni, bud ukazanych nebo vytisténych; obé moznosti jsou
zahrnuty ve slové ,indikace".

POZNAMKA 1 - Pojmy jako ,indikovat", ,indika&ni komponent" a jejich odvozeniny neobsahuj tisk.
Vahy s neautomatickou Cinnosti smi byt:
- se stupnici nebo bez stupnice;
- s automatickou indikaci, s poloautomatickou indikaci nebo s neautomatickou indikaci.

POZNAMKA 2 - V této evropské normé jsou déle vahy s neautomatickou ¢innosti nazyvany ,véhy".

T.1.2.1 Vahy se stupnici

’ ’

Vahy dovolujici pfimé Cteni celého nebo dil¢iho vysledku vazeni.



T.1.2.2 Vahy bez stupnice

Vahy nevybavené stupnici ocislovanou v jednotkdch hmotnosti.

T.1.2.3 Vahy s automatickou indikaci

Vahy, u kterych je rovnovazna poloha dosazena bez zasahu operatora.

T.1.2.4 Vahy s poloautomatickou indikaci

Vahy s automatickou indikaci vaZziciho rozsahu, u kterych operdtor zasahuje, aby zménil meze tohoto
rozsahu.

T.1.2.5 Vahy s neautomatickou indikaci

Vahy, u kterych je rovnovazna poloha dosazena vyhradné operatorem.

T.1.2.6 Elektronické vahy

Vahy vybavené elektronickymi zafizenimi.

T.1.2.7 Vahy se stupnicemi ceny

Vahy, které indikuji cenu k zaplaceni na zakladé cenovych tabulek nebo stupnic vztahujicich se k
rozsahu jednotkovych cen.

T.1.2.8 Vahy s vypoctem ceny

Vahy, které vypocitavaji cenu k zaplaceni na zakladé indikované hmotnosti a jednotkové ceny.

T.1.2.9 Vahy pro tisk cenovych etiket

Vahy s vypoctem ceny, které tisknou hodnotu hmotnosti, jednotkovou cenu a cenu k zaplaceni
predem baleného porcovaného zbozi.

T.1.2.10 Samoobsluzné vahy



Vahy, které jsou urCeny k obsluze zakaznikem.
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T.1.3 Indikace dané vahami

T.1.3.1 Primarni indikace

Indikace, signaly a znacky, které jsou predmétem pozadavkl této evropské normy.

T.1.3.2 Sekundarni indikace

Indikace, signaly a znacky, které nejsou primarnimi indikacemi.

T.2 Konstrukce vah
V této evropské normé je pojem ,zafizeni" pouzit pro jakékoliv prostiedky, pomoci nichz je specifickd

funkce splnéna, bez ohledu na fyzikalni realizaci, napf. pomoci mechanismu nebo tlacitka zahajujiciho
operaci; zafizeni smi byt malou ¢asti nebo hlavni ¢asti vah.

T.2.1 Hlavni casti

T.2.1.1 Nosic zatizeni

Cést vah ur¢ené pro pfijem zatizent.

T.2.1.2 Prevodovy mechanismus

Cést vah pro prevod sily, vyvozované zatizenim plsobicim na nosi¢ zatiZzeni, na odvaZzovaci zafizen.

T.2.1.3 Odvazovaci zafizeni

Cést vah pro méfeni hmotnosti zatéZe pomoci vyvazovaciho zafizeni, na vyvazovani sily z
prevodového mechanismu, a indika¢niho nebo tiskaciho zafizeni.

T.2.2 Modul



Cést vah, kterd vykonava specifickou funkci, mdze byt zkousena samostatné a je pfedmétem
specifikace dil¢ich meznich hodnot chyby.

T.2.3 Elektronické casti

T.2.3.1 Elektronické zarizeni

Zarizeni uzivajici elektronicky subsystém a provadeéjici specifickou funkci. Elektronické zafizeni je
obvykle vyrobeno jako oddélena jednotka a mdze byt zkouseno nezavisle.

POZNAMKA - Vy3e definovanym elektronickym zafizenim smi byt kompletni vahy (napf. vahy pro pfimy prodej vefejnosti)
nebo &ast vah (napf. tiskarna, indikator...).

T.2.3.2 Elektronicky subsystém

Cést elektronického zafizeni vyuzivajici elektronické komponenty a majici jemu vlastni poznatelnou
funkci.

Priklady: A/D prevodnik, matrice displeje,...

T.2.3.3 Elektronicky komponent

Nejmensi fyzikalni entita, ktera pouziva elektronovou nebo dérovou vodivost v polovodicich, plynech
nebo ve vakuu.

T.2.4 Indikacni zafizeni (vah)

Cést odvazovaciho zafizeni, na které piimym ¢tenim ziskdme vysledek.
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T.2.4.1 Indikacni komponent
Komponent indikujici rovnovaznou polohu a/nebo vysledek.
Na vahach s jednou rovnovaznou polohou indikuje pouze tuto polohu (takzvanou nulu).

Na vahach s nékolika rovnovaznymi polohami indikuje jak rovnovaznou polohu, tak i vysledek. Na
elektronickych vahéach je to disple;.



T.2.4.2 Znacka stupnice

Cérka nebo jind znacka na indika¢nim komponentu, odpovidajici specifikované hodnoté hmotnosti.

T.2.4.3 Zdakladna stupnice

PomysInda Cara prochazejici stfedy vSech nejkratsich znacek na stupnici.

T.2.5 Pomocna indikacni zafizeni

T.2.5.1 Jezdec

Snimatelné vyvazovaci téleso malé hmotnosti, které smi byt umisténo a posouvano bud na tyci
nedilné spojené s vahadlem, opatrené stupnici, nebo na vahadle samém.

T.2.5.2 Zarizeni na interpolaci ¢teni (vernier nebo nonius)

Zarizeni pripojené k indikacnimu prvku a poddélujici stupnici vah, bez zvlastniho zasahu.

T.2.5.3 Doplinkové indikacni zarizeni

Sefiditelné zafizeni, pomoci néhoz je mozné odhadnout hodnotu, v jednotkdch hmotnosti, odpovidajici
vzdalenosti mezi znackou stupnice a indikacnim komponentem.

T.2.5.4 Indikacni zaFizeni s odliSenym dilkem

Cislicové indika&ni zafizeni, jehoz posledni &islice za desetinnou zna¢kou je jasné odlisena od
ostatnich dislic.

T.2.6 Indikacni zaFizeni s proménnym dilkem

Zarizeni doCasné ménici skute¢nou hodnotu dilku (d) na hodnotu mensi nez méa ovérovaci dilek (e) po
ru¢nim prikazu.

T.2.7 Doplnkova zarizeni



T.2.7.1 Ustavovaci zarizeni

Zarizeni na ustaveni vah do referencni polohy.

T.2.7.2 Nulovaci zarizeni

Zarizeni na nastaveni indikace na nulu, pokud nosic zatiZzeni neni zatizen.

T.2.7.2.1 Neautomatické nulovaci zafFizeni

Zarizeni na nastaveni indikace na nulu operatorem.

T.2.7.2.2 Poloautomatické nulovaci zafizeni

Zarizeni na automatické nastaveni indikace na nulu po ru¢nim pfikazu.

T.2.7.2.3 Automatické nulovaci zarizeni

Zarizeni na automatické nastaveni indikace na nulu bez zasahu operatora.

T.2.7.2.4 Zafrizeni pro pocatecni nastaveni nuly

Zarizeni na automatické nastaveni indikace na nulu v okamziku, kdyz jsou vahy zapnuty a nez jsou
pfipraveny k pouziti.
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T.2.7.3 Zarizeni pro sledovani nuly

Zarizeni na automatické udrzovani indikace nuly v urcitych mezich.

T.2.7.4 Tarovaci zafizeni
Zarizeni na nastaveni indikace na nulu, pokud je nosic zatizeni zatizen:
- beze zmény vaziciho rozsahu na netto zatiZeni (pfricitaci tarovaci zafizeni), nebo

- redukujici vazici rozsah na netto zatiZzeni (od¢itaci tarovaci zafizeni).

Smi slouZit jako:



- neautomatické zafrizeni (zatizeni je vyvazeno operatorem);

- poloautomatické zarizeni (zatizeni je vyvazeno automaticky na vlastnorucni prikaz);

- automatické zafizeni (zatizeni je vyvazeno automaticky bez zédsahu operatora).

T.2.7.4.1 Tarovaci zafizeni s vyvazovanim tary

Tarovaci zafizeni bez indikace hodnoty tary, pokud jsou vahy zatizeny.

T.2.7.4.2 Tarovaci zarizeni s vazenim tary

Tarovaci zarizeni, které ukldda hodnotu tary a je schopné ji indikovat nebo tisknout, jestlize vahy jsou
nebo nejsou zatizeny.

T.2.7.5 Tarovaci zarizeni s predvolbou

Zarizeni na odecteni pfedem nastavené hodnoty tary od hodnoty brutto nebo netto a indikaci
vysledku vypoctu. Vazici rozsah pro zatiZzeni netto je tedy redukovan.

T.2.7.6 Aretacni zarizeni

Zarizeni na znehybnéni celého nebo ¢asti mechanismu vah.

T.2.7.7 Pomocné ovérovaci zafizeni

Zarizeni dovolujici oddélené ovéreni jednoho nebo vice zafizeni vah,

T.2.7.8 Prepinaci zarizeni pro nosice zatizeni a odvazovaci zarizeni

Zafizeni na pripojeni jednoho nebo vice nosi¢l zatiZzeni k jednomu nebo vice odvaZzovacim zafizenim,
za pouziti jakychkoliv viozenych prevodovych mechanismd.

T.2.7.9 Zarizeni pro ustaleni indikace

Zarizeni pro udrzovani stalé indikace za danych podminek.

T.3 Charakteristické metrologické velic¢iny vah



T.3.1 Vazivost

T.3.1.1 Horni mez vazivosti (Max)

Maximalni vazivost, nebereme-li v Uvahu velikost aditivni tary.

T.3.1.2 Dolni mez vazivosti (Min)

Hodnota zatiZeni, pod kterou vysledky vazeni smi mit nadmeérnou relativni chybu.

T.3.1.3 Rozsah automatické indikace

Vazivost, pfi které je ziskana rovnovazna poloha bez zasahu operatora.
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T.3.1.4 Vazici rozsah

Rozsah mezi dolni a horni mezi vazivosti.

T.3.1.5 Interval rozsireni automatické indikace

Hodnota, o kterou je mozné rozsifit rozsah automatické indikace v ramci vaziciho rozsahu.

T.3.1.6 Horni mez tarovaciho zafrizeni (T+, T-)

Maximalni vazivost priCitaciho nebo odcitaciho tarovaciho zarizeni.

T.3.1.7 Nosnost (Lim)

Maximalni statické zatiZeni, které mohou vahy unést bez trvalé zmény svych metrologickych
vlastnosti.

T.3.2 Déleni stupnice



T.3.2.1 Délka dilku (vah s analogovou indikaci)

Vzdalenost mezi dvéma po sobé jdoucimi znackami stupnice, mérena podél zakladny stupnice.

T.3.2.2 Skutecna hodnota dilku (d)
Hodnota, vyjadrena v jednotkdch hmotnosti:

- rozdilu mezi hodnotami odpovidajicimi dvéma po sobé jdoucimi znackami stupnice, pro
analogovou indikaci, nebo

- rozdilu mezi dvéma po sobé jdoucimi hodnotami, pro ¢islicovou indikaci.

T.3.2.3 Oveérovaci dilek (e)

Hodnota, vyjadiena v jednotkdch hmotnosti, uzivana pro klasifikaci a ovéfovani vah.

T.3.2.4 Hodnota ocislovaného dilku

Hodnota rozdilu mezi dvéma po sobé jdoucimi oCislovanymi znackami stupnice.

T.3.2.5 Pocet ovérovacich dilku (vahy s jednim rozsahem)

Podil HORNi MEZE VAZIVOSTI a OVEROVACIHO DIiLKU:

n = Max/e

T.3.2.6 Vahy s vicenasobnym rozsahem

Vahy majici jeden vazici rozsah, ktery je rozdélen na dilci vazici rozsahy, kazdy s rozdilnou hodnotou
dilku, z nichz je jeden urcen automaticky podle aplikovaného stoupajiciho i klesajiciho zatizeni.

T.3.2.7 Vahy s vice rozsahy

Vahy majici dva nebo vice vaZicich rozsahl s rozdilnymi hornimi mezemi vazivosti a rozdilnymi
hodnotami dilku pro tentyz nosi¢ zatizeni, pficemz kazdy rozsah saha od nuly do horni meze vazivosti.

T.3.3 Redukcni koeficient R



Redukéni koeficient pfevodového mechanismu je

R = FM/FL

kde
FM je sila plsobici na odvaZovaci zafizeni;

FL sila plsobici na nosi¢ zatizeni.
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T.4 Metrologické vlastnosti vah

T.4.1 Citlivost

Pro danou hodnotu mérené hmotnosti, podil zmény pozorované proménné [ a odpovidajici zmény
mérené hmotnosti M:

k = DI/DM

T.4.2 Pohyblivost
Schopnost vah reagovat na malé zmény zatizeni.

Préh pohyblivosti je pro dané zatizeni hodnota nejmensiho privazku, ktery pfi jemném polozeni nebo
odstranéni s nosice zatizeni zplsobi rozeznatelnou zménu indikace.

T.4.3 Opakovatelnost

Schopnost vah poskytnout vysledky, které se navzajem shoduji, pokud je tataz zatéz polozena
nékolikrat a prakticky stejnym zplsobem na nosi¢ zatizeni za pomérné stalych zkusebnich podminek.

T.4.4 Stalost

Schopnost vah udrzovat své provozni vlastnosti po dobu pouzivani.



T.4.5 Doba ohfevu

Doba mezi okamzikem zapnuti vah a okamzikem, kdy jsou vahy schopné vyhovét pozadavkim.

T.5 Indikace a chyby

T.5.1 Metody indikace

T.5.1.1 Vyvazovani pomoci zavazi

Hodnota metrologicky kontrolovanych zavazi, které vyvazuji zatéz (s uvazovanim redukcniho
koeficientu zatizeni).

T.5.1.2 Analogova indikace

Indikace umoznujici vyhodnotit rovnovaznou polohu na zlomek hodnoty dilku.

T.5.1.3 Cislicova indikace

Indikace, pri které jsou znacky stupnice slozené z nékolika sefazenych Cislic, nedovolujicich interpolaci
na zlomky hodnoty dilku.
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T.5.2 Vysledky vazeni

POZNAMKA - Nasledujici definice plati jen kdyZ pfed zatizenim vah byla indikace nula.

T.5.2.1 Hodnota brutto (G nebo B)

Indikace hmotnosti zatéze na vahach, bez aplikace tarovaciho zafizeni nebo tarovaciho zafizeni s
predvolbou.

T.5.2.2 Hodnota netto (N)

Indikace hmotnosti zatéze na vahach po ucinku tarovaciho zafizeni.



T.5.2.3 Hodnota tary (T)

Hmotnost zatéZze urcend tarovacim zafizenim s vazenim tary.

T.5.3 Ostatni hodnoty hmotnosti

T.5.3.1 Predvolena hodnota tary (PT)
Ciselna hodnota pfedstavujici hmotnost, ktera je zavedena do vah.

,Zavedena" zahrnuje postupy, jako: zapsat pomoci klavesnice, vyvolat z paméti nebo vlozit pomoci
rozhrani.

T.5.3.2 Vypoctena hodnota netto

Hodnota rozdilu mezi hodnotou brutto nebo netto a predvolenou hodnotou tary.

T.5.3.3 Vypoctena celkova hodnota hmotnosti

Vypocteny soucet vice nez jedné hodnoty hmotnosti a/nebo vypoctené hodnoty netto.

T.5.4 Cteni

T.5.4.1 Cteni jednoduchym srovnanim

Ctenf vysledku vaZeni jednoduchym poloZenim po sobé jdoucich &islic vedle sebe, davajici vysledek
vazeni, bez nutnosti vypoctu.

T.5.4.2 Celkova nepresnost cteni

Celkova nepresnost ¢teni vah s analogovou indikaci je rovna smérodatné odchylce téze indikace, jejiz
Cteni se uskutecnuje za normalnich podminek pouzivani nékolika pozorovateli.

Obvykle se vykonava alespon deset ¢teni vysledku.

T.5.4.3 Chyba ze zaokrouhleni cislicové indikace

Rozdil mezi indikaci a vysledkem, ktery by udavaly vahy s analogovou indikaci.



T.5.4.4 Nejmensi cteci vzdalenost

Nejkratsi vzdalenost, na kterou je za normalnich uzivatelskych podminek pozorovatel schopen se
volné priblizit k indikacnimu zafizeni, aby pfecetl Udaj.

Toto priblizeni je povazovano pro pozorovatele za volné, jestlize existuje volny prostor alespon 0,8 m
pred indikaCnim zarizenim (viz obrazek 1).
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Indikoénl
zafizenl
Mejmensi étecl vzddlenost je 5;
jestlite véok S < 0,8 m,
L nejmensl étecl vzddlenost je L.
5
Plogina
Obrazek 1
T.5.5 Chyby

(Viz obrazek 2 pro ilustraci obvykle pouzivanych termind)

T.5.5.1 Chyba (indikace)

Indikace vah minus (konven¢né) prava hodnota hmotnosti.

T.5.5.2 Zakladni chyba

Chyba vah za referencnich podminek.



T.5.5.3 Pocatecni zakladni chyba

Zakladni chyba vah, ktera je stanovena uz pred funkéni zkouSkou a zkouskou stalosti mériciho rozpéti.
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E
MPE
3e | -
2e |- -— —_ —
MPE 4
lel—
0
-1e
—2e |- -
—-3e |- -
1 2
M = meérfena hmotnost
E = chyba indikace (T.5.5.1)
MPE, = nejvétsi dovolena chyba pfi prvotnim ovérovani
MPE, = nejvétsi dovolena chyba
C = charakteristika za referencnich podminek
C, = charakteristika v dUsledku ovliviujiciho faktoru nebo ruseni ?)

E, = chyba indikace vypoctend béhem zkousky stélosti méficiho rozpéti
| = zakladni chyba (T.5.5.2)

V = kolisani chyb indikace béhem zkousky stalosti méficiho rozpéti



Situace 1 - ukazuje chybu E, vah v ddsledku ovliviiujiciho faktoru nebo ruseni. I, je zédkladni chyba.

Chyba elektronického zarizeni (T.5.5.5), v dlsledku ovliviujiciho faktoru nebo ruseni, je rovna E,
minus |.

Situace 2 - ukazuje primérnou hodnotu E;,,, chyb pri prvnim méreni zkousky stéalosti mériciho rozpéti,
par dalsich chyb Eg,a Eg,, a krajni hodnoty chyb E,, a Es,, vSechny chyby vypoctené v rliznych
okamzicich béhem zkousky stalosti méficiho rozpéti. Kolisani V chyb indikace béhem zkousky stalosti
mériciho rozpéti je rovno Eg,,, - Eqp,.

Obrazek 2 - Znazornéni obvykle pouzivanych terminu

1) Pro Gcely zndzornéni se predpoklada, ze ovliviiujici faktor nebo ruseni mé vliv na charakteristiku, kterd neni pokazdé jina.
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T.5.5.4 Nejvétsi dovolena chyba
Maximalni rozdil, kladny nebo zaporny, povoleny predpisem, mezi indikaci vah a odpovidajici pravou

hodnotou, ktery byl ur¢en pomoci referencnich etalonl hmotnosti, jestlize jsou vahy v referencni
poloze a indikuji-li nulu v nezatizeném stavu.

T.5.5.5 Chyba zpusobena ovlivnénim

Rozdil mezi chybou indikace a zakladni chybou vah.

POZNAMKA - Chyba zplsobena ovlivnénim je zejména vysledek nezadouci zmény dat obsaZenych v elektronickych vahéach
nebo jimi protékajicich.

T.5.5.6 Zavazna chyba
Chyba zplsobena ovlivnénim, vétsi nez e.

POZNAMKA - Pro vahy s vicenadsobnym rozsahem je hodnotou e ta, kterd pfislui dil¢imu vazicimu rozsahu.

Nasledujici chyby zplsobené ovlivnénim se nepokladaji za zavazné i kdyz prekracuji e:



- chyby vznikajici ze souCasné probihajicich a vzajemné nezavislych pficin ve vahach;

- chyby znemoziujici provedeni jakéhokoliv méreni;

- chyby, které jsou tak zavazné, ze si jich musi povSimnout vSichni, ktefi maji zajem na vysledku
méreni;

- pfechodné chyby, které jsou pomijivymi zménami indikace, jez neni mozné interpretovat,
memorovat, nebo predat jako vysledek méreni.

T.5.5.7 Chyba stalosti

Rozdil mezi zékladni chybou po dobu pouzivani a pocatecni zakladni chybou vah.

T.5.5.8 Zavazna chyba stdlosti

Chyba stélosti vétsi nez e.

POZNAMKY

1 - Chyba stalosti mlze byt zplisobena mechanickym opotrfebenim a poskozenim nebo nasledkem driftu a starnuti
elektronickych asti. Pojem zdvazna chyba stélosti se aplikuje pouze na elektronické &asti.

2 - Pro vahy s vicendsobnym rozsahem je hodnotou e ta, kterd pfislusi dil¢imu vazicimu rozsahu.

Nasledujici chyby stalosti se nepokladaji za zavazné, i kdyz prekracuji e:

chyby, vyskytujici se po dobé pouzivani vah, které jsou zretelné vysledkem poruchy
zafizeni/soucasti nebo ruseni, a pro které indikace:

- nemU{ze byt interpretovana, memorovana, nebo predana jako vysledek méreni, nebo
- znemoznuje provedeni jakéhokoliv méreni, nebo

- je tak oCividné Spatna, Ze si ji musi povSimnout vSichni, ktefi maji zajem na vysledku méreni.

T.5.5.9 Stalost mériciho rozpéti

Schopnost vah udrzovat rozdil mezi indikaci pfi zatizeni na horni mezi vazivosti a indikaci na nule v
predepsanych mezich po dobu pouzivani.

T.6 Vlivy a referencni podminky



T.6.1 Ovlivnaujici velicina

Veli¢ina, kterd neni predmétem méreni, ale kterd ovliviiuje hodnoty mérené veli¢iny nebo indikaci
vah.

T.6.1.1 Ovliviujici faktor

OvlivAujici veliCina, kterd ma hodnotu uvnitf mezi, specifikovanych normalnimi provoznimi
podminkami vah.
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T.6.1.2 Ruseni

Ovliviujici veli¢ina, kterd ma hodnotu uvnitf mezi, stanovenych touto evropskou normou, ale vné
téch, které jsou specifikovany normalnimi provoznimi podminkami vah.

T.6.2 Normalni provozni podminky

Podminky pouziti, dané rozsahem hodnot ovliviujicich velicin, pfi kterych se pozaduje, aby
charakteristické metrologické veliCiny spocivaly v mezich stanovenych nejvétsich dovolenych chyb.

T.6.3 Referencni podminky

Sada stanovenych hodnot ovliviujicich faktord, uréena k zajisténi platného vzajemného porovnani
vysledkd méreni.

T.6.4 Referencni poloha

Poloha vah, pro kterou je justovana jejich ¢innost.

T.7 Funkéni zkouska

ZkousSka za Ucelem ovéreni, zdali je zkouSené zarizeni (EUT) schopno plnit urCené funkce.

Abecedni seznam terminu, které jsou definovany v Terminologii

Analogova indikace T5.1.2



Aretacni zarizeni T.2.7.6

Automatické nulovaci zafizeni T.2.7.2.3
Celkova nepresnost Cteni T.5.4.2
Citlivost T.4.1

Cislicova indikace T.5.1.3

Cteni jednoduchym srovnanim T.5.4.1
Délka dilku (vahy s analogovou indikaci) T.3.2.1
Doba ohrevu T.4.5

Dolni mez vazivosti (Min) T.3.1.2
Doplrikové indikacni zafizeni T.2.5.3
Elektronické vahy T.1.2.6
Elektronické zafizeni T.2.3.1
Elektronicky komponent T.2.3.3
Elektronicky subsystém T.2.3.2
Funkcni zkouska T.7
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Hodnota brutto (G nebo B) T.5.2.1
Hodnota netto (N) T.5.2.2
Hodnota ocislovaného dilku T.3.2.4
Hodnota tary (T) T.5.2.3

Horni mez tarovaciho zafizeni (T+, T-) T.3.1.6
Horni mez vazivosti (Max) T.3.1.1
Chyba (indikace) T.5.5.1

Chyba stalosti T.5.5.7

Chyba ze zaokrouhleni ¢islicové indikace T.5.4.3
Chyba zplsobena ovlivnénim T.5.5.5

Indika¢ni komponent T.2.4.1



Indikacni zafizeni (vah) T.2.4
Indikacni zafizeni s odliSenym dilkem T.2.5.4
Indikacni zafizeni s proménnym dilkem T.2.6
Interval rozsifeni automatické indikace T.3.1.5
Jezdec T.25.1

Modul T.2.2
Neautomatické nulovaci zarizeni T.2.7.2.1
Nejmensi Cteci vzdalenost T.5.4.4
Nejvétsi dovolena chyba T.5.5.4

Normalni provozni podminky T.6.2

Nosic zatizeni
Nosnost (Lim)

Nulovaci zafizeni

Odvazovaci zarizeni

Opakovatelnost

T2.1.1

T.3.1.7

T.2.7.2

T.2.1.3

T.4.3

Overovaci dilek (e) T.3.2.3
Ovliviujici faktor T6.1.1
Ovliviujici veli¢ina T.6.1
Pocatecni zakladni chyba T.5.5.3

Pocet ovérovacich dilkl (vahy s jednim rozsahem) T.3.2.5

Pohyblivost T.4.2
Poloautomatické nulovaci zafizeni T.2.7.2.2
Pomocna indikacni zafizeni T.25
Pomocné ovérovaci zafizeni T.2.7.7
Primarni indikace T.1.3.1
Predvolena hodnota tary T.5.3.1

Pfepinaci zafizeni pro nosice zatizeni a odvazovaci zafizeni T.2.7.8

Prevodovy mechanismus T.2.1.2



Redukéni koeficient R

T.3.3

Referencni podminky T.6.3
Referencni poloha T.6.4
Rozsah automatické indikace T.3.1.3
Ruseni T.6.1.2
Samoobsluzné vahy T.1.2.10
Sekundarni indikace T.1.3.2
Skutecna hodnota dilku (d) T.3.2.2
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Stéalost T.4.4

Stalost mériciho rozpéti T.5.5.9
Tarovaci zafizeni T.2.7.4
Tarovaci zarizeni s predvolbou T.2.7.5
Tarovaci zafizeni s vazenim tary T.2.7.4.2
Tarovaci zafizeni s vyvazovanim tary T.2.7.4.1
Ustavovaci zafizeni T.2.7.1

Vahy T.1.1

Vahy bez stupnice T.1.2.2

Vahy pro tisk cenovych etiket T.1.2.9
Vahy s automatickou indikaci T.1.2.3
Vahy s neautomatickou Cinnosti T.1.2
Vahy s neautomatickou indikaci T.1.2.5
Vahy s poloautomatickou indikaci T.1.2.4
Vahy s vice rozsahy T.3.2.7
Vahy s vicendsobnym rozsahem T.3.2.6
Vahy s vypoctem ceny T.1.2.8
Vahy se stupnicemi ceny T.1.2.7



Vahy se stupnici T.1.2.1

Vazici rozsah T.3.1.4

Vypoctena celkovad hodnota hmotnosti T.5.3.3
Vypoctena hodnota netto T.5.3.2
Vysledky vazeni T.5.2
Vyvazovani pomoci zavazi T5.1.1
Zakladna stupnice T.2.4.3
Zakladni chyba T.5.5.2

Zarizeni na interpolaci ¢teni (vernier nebo nonius) T.2.5.2

Zafizeni pro pocatecni nastaveni nuly T.2.7.2.4
Zarizeni pro sledovani nuly T.2.7.3
Zarizeni pro ustaleni indikace T.2.7.9
Zavazna chyba T.5.5.6
Zavazna chyba stalosti T.5.5.8
Znacka stupnice T.2.4.2

Metrologické aspekty vah s neautomatickou cinnosti

1 Predmét normy

Tato evropska norma specifikuje metrologické a technické pozadavky pro VAHY S NEAUTOMATICKOU
CINNOSTI.

Jejim Umyslem je stanovit standardni pozadavky a zkusebni postupy pro vyhodnoceni metrologickych
a technickych vlastnosti jednotnym a nasledovani schopnym zptsobem.
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2 Principy evropské normy



-- Vynechany text --



