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Nezobrazitelny cizojazyCny text!

Industrial robots. General technical requirements

Tato norma je prekladom ST SEV 6205-88 Priemyselné roboty. VSeobecné technické poziadavky. Do
normy su doplnené v Cl. 5.2 a 7.3 doplnujuce ustanovenia oznacené ,¢s. doplnok".

V zmluvno-pravnych vztahoch pri hospodarskej a vedecko-technickej spolupraci medzi Statmi, ktoré
normu RVHP schvalili sa pouziva (v odvolavkach v zmluvnych dokumentoch) priamo norma RVHP.

1. URCUJUCE POZIADAVKY

1.1 Menovitd nosnost priemyselnych robotov (dalej PR) sa vyberé z radu podza CSN 18 6507 (idt ST
SEV 5336-85).

1.2. Maximalna nepresnost polohovania manipuldtorov PR v zavislosti od ich urcenia a prevadzkovych
podmienok sa musi vyberat z radu: #+ 0,01; + 0,02; £ 0,03; = 0,05; + 0,1; £ 0,15; + 0,2; £ 0,25;
04;-+0,5;, £1,0;, £2,0; £2,5; £5,0; £ 10; £ 20 mm.

1.3 Rady maximalnych posuvov manipuldtorov PR si uvedené v Informacnej prilohe 1.

2. POZIADAVKY NA SPOLAHLIVOST



2.1. Nomenklatura ukazovatezov spozahlivosti PR musi byt uvedena v normativno-technicke;j
dokumentdcii pre PR v stlade s CSN 18 6506 (idt ST SEV 5335-85).

2.2. Ciselné hodnoty ukazovatezov spozahlivosti musia byt stanovené v norméach alebo v inej
normativno-technickej dokumentacii na konkrétne typy PR.
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