CESKA TECHNICKA NORMA

ICS 25.040.30 Unor
2000
Manipulaéni prlimyslové roboty -Soufadnicové systémy [CSN
a terminologie pohybd EN ISO 9787
18 6503

idt ISO 9787:1999
Manipulating industrial robots - Coordinate systems and motion nomenclatures
Robots manipulateurs industriels - Systemes de coordonnées et nomenclatures de mouvements

Industrieroboter - Koordinatensysteme und Bewegungsnomenklaturen
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This standard is the Czech version of the European Standard EN ISO 9787:1999. The European
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Nahrazeni predchozich norem

Tato norma nahrazuje CSN EN 29787 (18 6503) z dubna 1995.
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a rozsifovany jen se souhlasem Ceského normaliza¢niho institutu.
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Narodni pfedmluva



Citované normy
ISO 8373:1994 zavedena v CSN EN 1SO 8373:1998 Manipula&ni primyslové roboty - Slovnik (18 6501)

ISO 9283:1998 zavedena v CSN EN SO 9283:1999 Manipulaéni prlimyslové roboty - Technické
parametry a souvisici zkusebni metody (18 6525)

ISO 9946:1991 nahrazena ISO 9946:1999 zavedenou v CSN EN ISO 9946:1999 Manipula¢ni
prdmyslové roboty - Uvadéni charakteristickych vlastnosti (18 6512)

Informativni Udaje z prejimané 1ISO 9787:1999

Mezinarodni norma 1SO 9787 byla pfipravena technickou komisi ISO/TC 184 Systémy primyslové
automatizace a integrace, subkomisi SC 2 Roboty pro vyrobni prostredi.

Toto druhé vydani rusi a nahrazuje prvni vydani (ISO 9787:1990), které proslo technickou revizi.
Priloha A této mezinarodni normy je pouze informativni.

Vypracovani normy

Zpracovatel: CHIBUSS Praha, ICO 14972301, Ing.Karel Cech

Pracovnik Ceského normaliza¢niho institutu: Ing. Jaromir Cizek
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ICS 25.040.00

Manipulacni prdimyslové roboty -

Souradnicové systémy a terminologie pohybl

(1ISO 9787:1999)

Manipulating industrial robots -

Coordinate systems and motion nomenclatures (ISO 9787:1999)

Robots manipulateurs industriels - Systemes  Industrieroboter - Koordinatensysteme und
de coordonnées et nomenclatures de Bewegungsnomenklaturen (ISO 9787:1999)
mouvements

(ISO 9787:1999)

Tato evropska norma byla schvalena CEN 1999-03-16.

Clenové CEN jsou povinni splnit poZzadavky Vnitfnich pfedpist CEN/CENELEC, v nichZ jsou stanoveny
podminky, za kterych se této evropské normé bez jakychkoliv modifikaci udéluje status narodni
normy.



Aktualizované seznamy a bibliografické citace tykajici se téchto narodnich norem Ize vyzadat v
Ustfednim sekretaridtu CEN nebo u kazdého ¢lena CEN.

Tato evropska norma existuje ve trech oficialnich verzich (anglické, francouzské, némecké). Verze v
kazdém jiném jazyce prelozena ¢lenem CEN do jeho vlastniho jazyka, za kterou zodpovida a kterou
notifikuje Ustfednimu sekretaridtu, ma stejny status jako oficialni verze.

Cleny CEN jsou narodni normaliza¢ni orgény Belgie, Ceské republiky, Danska, Finska, Francie, Irska,
Islandu, Italie, Lucemburska, Némecka, Nizozemska, Norska, Portugalska, Rakouska, Recka,
Spojeného kralovstvi, Spanélska, Svédska a Svycarska.

CEN
Evropska komise pro normalizaci
European Committee for Standardization
Comité Européen de Normalisation
Europaisches Komitee fiir Normung

Ustiedni sekretariat: rue de Stassart 36, B-1050 Brussels
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Predmluva

Text mezinarodni normy ISO 9787:1999 byl pfipraven technickou komisi ISO/TC 184 ,Systémy
priimyslové automatizace a integrace” ve spolupraci s technickou komisi CEN/TC 310 ,Progresivni
vyrobni technologie” jejiz sekretariat je pfi BSI.

Tato evropska norma nahrazuje EN 29787:1992.

Této evropské normé musi byt nejpozdéji do listopadu 1999 udélen status narodni normy, a to bud’
vydanim identického textu, nebo schvalenim k pfimému pouzivani, a narodni normy, které jsou s ni v
rozporu musi byt zruSeny nejpozdéji do listopadu 1999.

V souladu s Vnitrnimi predpisy CEN/CENELEC jsou nasledujici zemé povinny prevzit tuto evropskou
normu: Belgie, Ceskd republika, Dansko, Finsko, Francie, Irsko, Island, Italie, Lucembursko, Némecko,
Nizozemsko, Norsko, Portugalsko, Rakousko, Recko, Spojené kralovstvi, Spanélsko, Svédsko a
Svycarsko.

Oznameni o schvaleni
Text mezinarodni normy ISO 9787:1999 byl schvalen CEN jako evropska norma bez jakychkoliv modifikaci.

POZNAMKA Normativni odkazy na mezinarodni normy jsou uvedeny v pfiloze ZA (normativni).
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Uvod

ISO 9787 je ¢asti frady mezindrodnich norem zabyvajicimi se manipulac¢nimi primyslovymi roboty.
Ostatni mezinarodni normy se zabyvaji takovymi tématy, jako jsou bezpecnost, vSeobecné vlastnosti,
technické parametry a souvisici zkusebni metody, odborné nazvoslovi a mechanické propojeni (interface).
Je zndmo, ze tyto mezinarodni normy spolu vzajemné souvisi a souvisi rovnéz s jinymi mezinarodnimi
normami.

Priloha A (informativni) této mezinarodni normy uvadi priklady pouZiti pro rlizné mechanické
struktury.
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1 Pfedmét normy

Tato mezinarodni norma definuje a stanovuje souradnicové systémy robotu. Uvadi také terminologii,
vcetné znaceni, zakladnich pohybd robotu. Je uréena pomoci pfi ustavovani robotu, zkouseni a
programovani.

Tato mezinarodni norma se da aplikovat na vsechny manipulaéni prlmyslové roboty definované podle
ISO 8373.

V pripadé, Ze nehrozi nebezpeci zamény, mohou byt pouzita jina oznaceni a indexy, nez je stanoveno
v této mezinarodni norme.

-- Vynechany text --



