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Robots manipulateurs industriels - Interfaces mécaniques -- Partie 1: Interfaces a plateau
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Tato norma je Ceskou verzi evropské normy EN ISO 9409-1:2004. Evropska norma EN ISO 9409-
1:2004 ma status Ceské technické normy.

This standard is the Czech version of the European Standard EN ISO 9409-1:2004. The European
standard EN ISO 9409-1:2004 has the status of a Czech Standard.

Nahrazeni predchozich norem

Tato norma nahrazuje CSN EN 1SO 9409-1 (18 6509) z prosince 1997.

© Cesky normaliza¢ni institut,

2004 71193
Podle zakona €. 22/1997 Sb. sméji byt Ceské technické normy rozmnozovany

a rozsifovany jen se souhlasem Ceského normaliza¢niho institutu.
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Citované normy

ISO 261:1998 zavedena v CSN 1SO 261:2000 (01 4008) Metrické zavity ISO pro véeobecné pouZiti -
Prehled

ISO 286-1:1988 zavedena v CSN EN 20286-1:1996 (01 4201) Soustava toleranci a uloZeni 1SO - Cést 1:
Zakladni ustanoveni, Uchylky a ulozeni

ISO 286-2:1988 zavedena v CSN EN 20286-2:1996 (01 4201) Soustava toleranci a uloZeni ISO - Cést 2:
Tabulky zakladnich toleranci a meznich Uchylek pro diry a hridele

ISO 1101:1983 dosud nezavedena

ISO 8373:1994 zavedena v CSN EN 1SO 8373:1998 (18 6501) Manipula¢ni préimyslové roboty - Slovnik
ISO 9787:1999 zavedena v CSN EN 1SO 9787:2000 (18 6503) Manipula¢ni prlimyslové roboty -
Souradnicové systémy a terminologie pohybd

Souvisici normy

ISO 9409-2:2002 zavedena v CSN EN ISO 9409-2:2004 (18 6509) Manipula¢ni prlimyslové roboty -
Mechanickd rozhrani - Cast 2: Hfidele

Informativni Udaje z ISO 9409-1:2004
Mezinarodni normy se navrhuji v souladu s pravidly uvedenymi v Casti 2 Smérnic ISO/IEC.

Upozorfiuje se na moznost, ze nékteré prvky této ¢asti ISO 9409 mohou podléhat patentovym
praviim. 1ISO nesmi byt ¢inéna zodpovédnou za poruseni nékterych nebo vSech takovych patentovych
prav.

Mezinarodni norma ISO 9409-2 byla pfipravena technickou komisi ISO/TC 184, Automatizované
primyslové systémy a integrace, subkomisi SC 2, Roboty pro vyrobni prostredi.

Toto treti vydani rusi a nahrazuje druhé vydani (ISO 9409-1:1996), vCetné technické opravy
(ISO 9409-1:1996/Cor. 1:1998), jehoz je technickou revizi a rozsifenim. Kapitola 5 a obrazek 1 byly
prepracovany, byly doplnény obrazky 2 a 3 a tabulka 1 byla také prepracovana.

ISO 9409 sestava z nasleduijicich ¢asti pod spole¢nym nazvem Manipulacni prdmyslové roboty -
Mechanicka rozhrani:

- C4st 1: Licni desky

- C4st 2: Hfidele

Vypracovani normy

Zpracovatel: CHIBUSS Praha, IC 14972301, Ing. Karel Cech

Pracovnik Ceského normaliza¢niho institutu: Véra Krchnakova
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EVROPSKA NORMA EN 1SO 9409-1
EUROPEAN STANDARD Biezen 2004
NORME EUROPEENNE

EUROPAISCHE NORM

ICS 25.040.30 Nahrazuje EN I1SO 9409-1:1996

Manipula¢ni prdmyslové roboty - Mechanicka rozhrani -
Cést 1: Licni desky

(1SO 9409-1:2004)

Manipulating industrial robots - Mechanical interfaces -
Part 1: Plates

(1SO 9409-1:2004)

Robots manipulateurs industriels - Interfaces Industrieroboter - Mechanische Schnittstellen -
mécaniques - Teil 1: Platten

Partie 1: Interfaces a plateau (ISO 9409-1:2004)

(1SO 9409-1:2004)

Tato evropska norma byla schvalena CEN 2004-02-02.

Clenové CEN jsou povinni splnit Vnitfni pfedpisy CEN/CENELEC, v nichZ jsou stanoveny podminky, za
kterych se musi této evropské normeé bez jakychkoliv modifikaci dat status narodni normy.
Aktualizované seznamy a bibliografické citace tykajici se téchto narodnich norem Ize obdrzet na
vyzadani v Ridicim centru nebo u kteréhokoliv ¢lena CEN.

Tato evropska norma existuje ve tfech oficialnich verzich (anglické, francouzské, némecké). Verze v
kazdém jiném jazyce prelozena ¢lenem CEN do jeho vlastniho jazyka, za kterou zodpovida a kterou
notifikuje Ridicimu centru, ma stejny status jako oficialni verze.

Cleny CEN jsou narodni normaliza¢ni organy Belgie, Ceské republiky, Dénska, Estonska, Finska,
Francie, Irska, Islandu, Italie, Kypru, Litvy. LotySska, Lucemburska, Madarska, Malty, Némecka,
Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Recka, Slovenska, Slovinska, Spojeného
kralovstvi, ©panélska, ©védska a ©vycarska.

CEN

Evropsky vybor pro normalizaci

European Committee for Standardization

Comité Européen de Normalisation

Europaisches Komitee fur Normung

Ridici centrum: rue de Stassart 36, B-1050 Brusel

© 2004 CEN  Veskera prava pro vyuziti v jakékoli formé a jakymikoli prostredky Ref.
¢. EN1SO 9409-1:2004 E

jsou celosvétové vyhrazena narodnim ¢lendm CEN.
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Predmluva

Tento dokument (EN I1SO 9409-1:2004) byl vypracovan technickou komisi ISO/TC 184 , Automatizované
primyslové systémy a integrace” Mezinarodni organizace pro normalizaci (ISO) a byl prevzat jako EN ISO
9409-1:2004 technickou komisi CEN/TC 310 ,,Progresivni vyrobni technologie”, jejiz sekretariat
zajiS»uje BSI.

Této evropské normé musi byt nejpozdéji do zari 2004 udélen status narodni normy, a to bud'
vydanim identického textu, nebo schvalenim k pfimému pouzivani, a narodni normy, které jsou s ni v
rozporu musi byt zruSeny nejpozdéji do zari 2004.

Tento dokument nahrazuje EN ISO 9409-1:1996.

V souladu s Vnitfnimi predpisy CEN/CENEC jsou tuto evropskou normu povinny zavést narodni
normalizaéni organizace nasledujicich zemi: Belgie, Ceské republiky, Danska, Estonska, Finska,
Francie, Irska, Islandu, Italie, Kypru, Litvy. LotySska, Lucemburska, Madarska, Malty, Némecka,
Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Recka, Slovenska, Slovinska, Spojeného
kralovstvi, ©panélska, ©védska a ©vycarska.

Oznameni o schvalenf{

Text mezinarodni normy ISO 9409-1:2004 byl schvéalen CEN jako EN I1SO 9409-1:2004 bez jakychkoliv
modifikaci.
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Uvod

Tato ¢ast ISO 9409 je jednou z fady mezinarodnich norem zabyvajicich se pozadavky na manipulacni
primyslové roboty. Dalsi mezinarodni normy se zabyvaji takovymi tématy jako bezpecnosti,
obecnymi vlastnostmi, souradnicovymi systémy, technickymi parametry a odpovidajicimi zkusebnimi
metodami, odbornym nazvoslovim a programovanim robotd. Je zndmo, Ze tyto normy spolu vzajemné
souvisi, a ze souvisi rovnéz s jinymi mezinarodnimi normami.

Stale roste vyznam manipulacnich primyslovych robotd v primyslové automatizaci. V zavislosti na
druhu aplikace mohou vyzadovat vymeénitelné koncové moduly, jako jsou moduly umoznujici uchopeni
nebo nastroje pro obrabéni, které jsou pripevnény podle mechanického rozhrani.

1 Pfedmét normy

Tato ¢ast ISO 9409 stanovuje hlavni rozméry, oznaceni a znaceni kruhové licni desky, jakozto
mechanického rozhrani. Zamérem je zajistit vymeénitelnost a dodrzet orientaci u manualné nasazovanych
koncovych moduld.

Tato ¢ast ISO 9409 nestanovuje zadné dalsi poZzadavky na zafizeni pro pripojeni koncovych moduld.

Tato ¢ast ISO 9409 neobsahuje zadné prirazeni rozsahl nosnosti, jak by se dalo predpokladat,
vzhledem k volbé odpovidajiciho rozhrani v zavislosti na uziti a zatizitelnosti.

Mechanickd rozhrani specifikovana v této ¢asti ISO 9409 naleznou také uplatnéni u jednoduchych



ru¢nich manipulacnich systémd, které neodpovidaji definici manipulacnich primyslovych robotd, jako
napr. u kopirujicich manipulatord nebo jednoduchych vicetcelovych manipulatord umoznujicich
ukladani.

-- Vynechany text --



