[*|CESKA TECHNICKA NORMA

ICS 53.060 Listopad
2022

Manipulacni voziky - Bezpecnostni pozadavky a ovérovani - CSN

Cést 4: Priumyslové voziky bez ridice EN ISO 3691-4

a jejich systémy
26 8812

idt ISO 3691-4:2020

Industrial trucks - Safety requirements and verification -
Part 4: Driverless industrial trucks and their systems
(ISO 3691-4:2020)

Chariots de manutention - Exigences de sécurité et vérification -
Partie 4: Chariots sans conducteur et leurs systemes
(ISO 3691-4:2020)

Flurforderzeuge - Sicherheitstechnische Anforderungen und Verifizierung -
Teil 4: Fahrerlose Flurforderzeuge und ihre Systeme (ISO 3691-4:2020)

Tato norma je ¢eskou verzi evropské normy EN ISO 3691-4:2020. Preklad byl zaji$tén Ceskou
agenturou pro standardizaci. Ma stejny status jako oficidlni verze.

This standard is the Czech version of the European Standard EN ISO 3691-4:2020. It was translated
by the Czech Standardization Agency. It has the same status as the official version.

Nahrazeni predchozich norem

Touto normou se nahrazuje CSN EN ISO 3691-4 (26 8850) z prosince 2020.

Néarodni predmluva
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Informace o citovanych dokumentech

I1SO 3691-1:2011 zavedena v CSN EN ISO 3691-1 (26 8812) Manipula¢ni voziky - Bezpe¢nostni
pozadavky a ovéreni - Cést 1: Manipulaéni voziky s vlastnim pohonem, jiné neZ voziky bez fidice,
voziky s proménnym vylozenim a voziky k prepravé nakladu



ISO 3691-2:2016 zavedena v CSN EN ISO 3691-2 (26 8812) Manipula¢ni voziky - Bezpe¢nostni
pozadavky a ovéreni - Cést 2: Manipula¢ni voziky s vlastnim pohonem, s proménnym vyloZenim

ISO 3691-6:2013 zavedena v CSN EN ISO 3691-6 (26 8812) Manipula¢ni voziky - Bezpe¢nostni
pozadavky a ovéreni - Cést 6: Plosinové voziky pro pfepravu ndkladti a osob

ISO/TS 3691-8:2019 nezavedena

ISO 4413:2010 zavedena v CSN EN ISO 4413 (83 3371) Hydraulika - VSeobecnd pravidla
a bezpecnostni pozadavky na hydraulické systémy a jejich soucasti

ISO 4414:2010 zavedena v CSN EN ISO 4414 (83 3370) Pneumatika - Vieobecna pravidla
a bezpecnostni pozadavky na pneumatické systémy a jejich soucasti

ISO 5053-1:2015 zavedena v CSN ISO 5053 (26 8801) Motorové manipulaéni voziky - Terminologie

ISO 12100:2010 zavedena v CSN EN ISO 12100 (83 3001) Bezpe¢nost strojnich zarizeni -
VSeobecné zasady pro konstrukci - Posouzeni rizika a snizovani rizika

ISO 13849-1:2015 zavedena v CSN EN ISO 13849-1 (83 3205) Bezpetnost strojnich zarizeni -
Bezpec¢nostni ¢asti ovladacich systémi - Cast 1: Obecné zésady pro konstrukci

ISO 13849-2:2012 zavedena v CSN EN ISO 13849-2 (83 3205) Bezpetnost strojnich zaiizeni -
Bezpetnostni ¢asti ovladacich systémt - Cast 2: Ovéfovani platnosti

ISO 13850:2015 zavedena v CSN EN ISO 13850 (83 3311) Bezpecnost strojnich zarizeni - Funkce
nouzového zastaveni - Zasady pro konstrukci

ISO 13851:2019 zavedena v CSN EN ISO 13851 (83 3325) Bezpecnost strojnich zarizeni - Dvouruéni
ovladaci zarizeni - Zasady pro konstrukci a vybér

ISO 13856-2:2013 zavedena v CSN EN ISO 13856-2 (83 3301) Bezpetnost strojnich zarizeni -
Ochrannd zafizeni citlivd na tlak - Cast 2: VSeobecné zésady pro konstrukci a zkous$eni list citlivych
na tlak a tyci citlivych na tlak

ISO 13856-3:2013 zavedena v CSN EN ISO 13856-3 (83 3301) Bezpetnost strojnich zafizeni -
Ochranné zaifzeni citliva na tlak - Cast 3: Obecné zésady pro konstrukci a zkouseni naraznikd,
desek, lanek a podobnych zarizeni citlivych na tlak

ISO 13857:2008 zavedena v CSN EN ISO 13857 (83 3212) Bezpecnost strojnich zatizeni - Bezpeéné
vzdalenosti k zamezeni dosahu do nebezpecnych zén hornimi a dolnimi koncetinami

ISO 14119:2013 zavedena v CSN EN ISO 14119 (83 3315) Bezpecnost strojnich zatizeni - Blokovaci
zarizeni spojend s ochrannymi kryty - Zasady pro konstrukci a volbu

ISO 14120:2015 zavedena v CSN EN ISO 14120 (83 3302) Bezpeénost strojnich zarizeni - Ochranné
kryty - Obecné pozadavky pro konstrukci a vyrobu pevnych a pohyblivych ochrannych krytt

ISO 15870:2000 nezavedena
ISO 22915-1:2016 nezavedena

ISO 22915-2:2018 nezavedena



ISO 22915-3:2014 nezavedena

ISO 22915-4:2018 nezavedena

ISO 22915-5:2014 nezavedena



ISO 22915-7:2016 nezavedena

ISO 22915-8:2019 nezavedena

ISO 22915-9:2014 nezavedena

ISO 22915-10:2008 nezavedena

ISO 22915-11:2011 nezavedena

ISO 22915-12:2015 nezavedena

ISO 22915-13:2012 nezavedena

ISO 22915-14:2010 nezavedena

ISO 22915-15:2013 nezavedena

ISO 22915-20:2008 nezavedena

ISO 22915-21:2019 nezavedena

ISO 22915-22:2014 nezavedena

IEC 61496-2:2013 zavedena v CSN EN IEC 61496-2 ed. 2 (33 2206) Bezpecnost strojnich zatizeni -
Elektrickd snimaci ochrannd zatizeni - Cast 2: Zvlastni pozadavky na zarizeni pouzivajici aktivni
optoelektronicka ochrannd zarizeni (AOPD)

IEC 61496-3:2008 zavedena v CSN EN IEC 61496-3 (33 2206) Bezpetnost strojnich zaiizen] -
Elektrické snimaci ochrannd zatizeni - Cast 3: Zvlastni pozadavky na aktivni optoelektronické
ochranna zarizeni s rozptylnym odrazem (AOPDDR)

IEC 60204-1:2016 zavedena v CSN EN 60204-1 ed. 2 (33 2200) Bezpetnost strojnich zafizen] -
Elektricka zafizeni stroji - Cast 1: VSeobecné pozadavky

IEC 61558-1:2017 zavedena v CSN EN IEC 61558-1 ed. 3 (35 1330) Bezpecnost transformatord,
tlumivek, napajecich zdroji a jejich kombinaci - Cést 1: Obecné poZadavky a zkousky

EN 1175-1:1998, +A1:2010 zavedena v CSN EN 1175-1+A1 (26 8830) Bezpecénost motorovych
vozikll - PoZadavky na elektroinstalaci - Cast 1: VSeobecné pozadavky na elektrovoziky

EN 1175-2:1998, +A1:2010 zavedena v CSN EN 1175-2+A1 (26 8830) Bezpecénost motorovych
vozikll - PoZadavky na elektroinstalaci - Cast 2: VSeobecné pozadavky na motovoziky

EN 1175-3:1998, +A1:2010 zavedena v CSN EN 1175-3+A1 (26 8830) Bezpecénost motorovych
voziki - PoZadavky na elektroinstalaci - Cast 3: Zvlastni pozadavky na systémy prenosu elektrické
energie motovozikl

EN 12895:2015 zavedena v CSN EN 12895+A1 (26 8890) Manipula¢ni voziky - Elektromagneticka
kompatibilita

Vypracovani normy

Zpracovatel: CIMTO, s. r. 0., ICO 04050657, Magdalena Bambouskova, DiS.



Technicka normaliza¢ni komise: TNK 123 Zdvihaci a manipulaéni zarizeni
Pracovnik Ceské agentury pro standardizaci: Ing. Jaroslav Zajicek

Ceské agentura pro standardizaci je statni pfispévkova organizace zfizena Uradem pro technickou
normalizaci, metrologii a statni zkuSebnictvi na zakladé ustanoveni § 5 odst. 2 zékona ¢. 22/1997 Sb.,
o technickych pozadavcich na vyrobky a o zméné a doplnéni nékterych zakont, ve znéni pozdéjsich
predpist.

EVROPSKA NORMA EN ISO 3691-4
EUROPEAN STANDARD
NORME EUROPEENNE

EUROPAISCHE NORM Kvéten 2020
ICS 53.060 Nahrazuje EN
1525:1997

Manipulacni voziky - BezpeCnostni pozadavky a ovéreni -
Cést 4: Primyslové voziky bez fidice a jejich systémy
(ISO 3691-4:2020)

Industrial trucks - Safety requirements and verification -
Part 4: Driverless industrial trucks and their systems
(ISO 3691-4:2020)

Chariots de manutention - Exigences de sécurité Flurforderzeuge - Sicherheitstechnische

et vérification - Anforderungen und Verifizierung -

Partie 4: Chariots sans conducteur et leurs Teil 4: Fahrerlose Flurforderzeuge und ihre
systemes Systeme

(ISO 3691-4:2020) (ISO 3691-4:2020)

Tato evropska norma byla schvalena CEN dne 2020-01-11.

Clenové CEN jsou povinni splnit vnitini predpisy CEN/CENELEC, v nichZ jsou stanoveny podminky,
za kterych se této evropské normé bez jakychkoliv modifikaci udéluje status narodni normy.
Aktualizované seznamy a biblio-

grafické citace tykajici se téchto narodnich norem lze obdrZet na vyzadéani v Ridicim centru CEN-
CENELEC nebo u kteréhokoliv clena CEN.

Tato evropska norma existuje ve trech oficialnich verzich (anglické, francouzské, némecké). Verze
v kazdém jiném jazyce prelozena ¢lenem CEN do jeho vlastniho jazyka, za kterou zodpovida a kterou
notifikuje Ridicimu centru CEN-CENELEC, mé stejny status jako oficidlni verze.

Cleny CEN jsou narodni normaliza¢ni orgény Belgie, Bulharska, Ceské republiky, Danska, Estonska,
Finska, Francie, Chorvatska, Irska, Islandu, Italie, Kypru, Litvy, LotySska, Lucemburska, Madarska,
Malty, Némecka,



Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Republiky Severni Makedonie, Rumunska, Recka,
Slovenska, Slovinska, Spojeného kralovstvi, Srbska, Spanélska, Svédska, Svycarska a Turecka.

]

Evropsky vybor pro normalizaci

European Committee for Standardization

Comité Européen de Normalisation

Europaisches Komitee fiir Normung

Ridici centrum CEN-CENELEC: Rue de la Science 23, B-1040 Brusel

© 2020 CEN Veskera prava pro vyuziti v jakékoliv formé a jakymikoliv prostredky
Ref. ¢. EN ISO 3691-4:2020 E

jsou celosvétové vyhrazena narodnim ¢lentim CEN.



Evropska predmluva

Tento dokument (EN ISO 3691-4:2020) vypracovala technicka komise ISO/TC 110 ,Primyslové
voziky“ ve spolupréci s technickou komisi CEN/TC 150 Primyslové voziky - Bezpecnost, jejiz
sekretariat zajisStuje BSI.

Této evropské normé je nutno nejpozdéji do listopadu 2020 udélit status narodni normy, a to bud’
vydanim identického textu, nebo schvalenim, a narodni normy, které jsou s ni v rozporu, je nutno
zrusSit nejpozdéji do listopadu 2020.

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. CEN nenese odpovédnost za identifikaci vSech takovych patentovych prav.

Tento dokument nahrazuje EN 1525:1997.

Podle Vnitrnich predpist CEN-CENELEC jsou tuto evropskou normu povinny zavést narodni
normalizaéni organizace nésledujicich zemi: Belgie, Bulharska, Ceské republiky, Dénska, Estonska,
Finska, Francie, Chorvatska, Irska, Islandu, Italie, Kypru, Litvy, LotySska, Lucemburska, Madarska,
Malty, Némecka, Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Rumunska, Recka, Slovenska,
Slovinska, Spojeného krélovstvi, Spanélska, Svédska, Svycarska a Turecka.

Oznéameni o schvaleni

Text normy ISO 3691-4:2020 byl schvalen CEN jako EN ISO 3691-4:2020 bez jakychkoli zmén.
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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organu (¢lenské organizace ISO). Prace na pripravé mezinarodnich norem se obvykle provadi
prostrednictvim technickych komisi ISO. Kazdy ¢len, ktery ma zdjem o predmeét, pro ktery byla
zrizena technicka komise, ma pravo byt v tomto vyboru zastoupen. Prace se ucCastni také
mezinarodni organizace, vladni i nevladni, ve spolupraci s ISO. ISO uzce spolupracuje s Mezinarodni
elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech zéalezitostech elektrotechnické normalizace.

Postupy pouzité pri vyvoji tohoto dokumentu a postupy urcené k jeho dalsi udrzbé jsou popsany ve
smérnicich ISO / IEC, Cast 1. Mélo by se pamatovat zejména na ruzna schvalovaci kritéria potebna
pro ruzné typy dokumentu ISO. Tento dokument byl vypracovéan v souladu s redakénimi pravidly
smérnic ISO/IEC, cast 2 (viz www.iso.org/directives).

Upozornuje se na moznost, Ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. ISO nelze ¢init odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech takovych patentovych prav.
Podrobnosti o veskerych patentovych pravech zjiSténych béhem vyvoje dokumentu budou uvedeny
v uvodu a / nebo v seznamu prijatych patentovych prohlaseni ISO (viz www.iso.org/patents).

Jakékoli obchodni jméno pouzité v tomto dokumentu je informace poskytovana pro pohodli uzivatelta
a neznamena schvalené znéni (endorsement).

Vysvétleni dobrovolné povahy norem, vyznamu specifickych termint a vyrazi ISO souvisejicich
s posuzovanim shody a také informace o tom, jak ISO dodrzuje zasady Svétové obchodni organizace
(WTO) v technickych prekazkach obchodu (TBT), viz www.iso.org/iso/foreword.html.

Tento dokument byl vypracovéan technickou komisi ISO/TC 110, Pramyslové voziky, subkomisi SC 2,
Bezpecnost motorovych prumyslovych vozik.

Jakakoli zpétna vazba nebo dotazy tykajici se tohoto dokumentu se ma smérovat na narodni
normaliza¢ni organ uzivatele. Uplny seznam téchto organi je mozné nalézt na adrese
www.iso.org/members.html.

Seznam vSech casti rady ISO 3691 je mozné nalézt na webovych strankach ISO.


http://www.iso.org/directives
http://www.iso.org/patents
http://www.iso.org/iso/foreword.html

Uvod
Obecné

Tento dokument je normou typu C, jak je uvedeno v ISO 12100.

Tento dokument ma vyznam zejména pro nasledujici zajmové skupiny zastupujici hrace na trhu
s ohledem na bezpecnost strojnich zarizeni:

- vyrobci stroju (malé, stredni a velké podniky);

- orgény ochrany zdravi a bezpec¢nosti (regulac¢ni organy, organizace pro prevenci irazu, pro dozor
nad trhem, atd.)

Uroven bezpec¢nosti strojii dosazend pomoci dokumentl vySe uvedenych zdjmovych skupin miZze mit
vliv i na dalsi subjekty:

- uzivatelé stroju / zaméstnavatelé (malé, stredni a velké podniky);

- uzivatelé stroju / zaméstnanci (napriklad odbory, organizace pro osoby se specialnimi
potrebami);

- poskytovatelé sluzeb, napriklad pro udrzbu (malé, stredni a velké podniky);

- spotrebitelé (v pripadé strojniho zarizeni urceného pro pouziti spotrebiteli).
Vyse uvedené zainteresované skupiny mély moznost ucCastnit se procesu pripravy tohoto dokumentu.

V predmétu tohoto dokumentu jsou uvedena prislusna strojni zarizeni a rozsah nebezpeci,
nebezpecnych situaci nebo nebezpecnych udélosti.

Pokud se pozadavky této normy typu C lisi od pozadavka uvedenych v norméch typu A nebo B, maji
pozadavky této normy typu C prednost pred pozadavky ostatnich norem na stroje, které byly
navrzeny a vyrobeny podle pozadavky této normy typu C.

Struktura

Dulezitym krokem vpred v praci na radé norem ISO 3691 byla dohoda o vydéani nové struktury
mezinarodnich norem pro manipulacéni voziky, ktera ma na jedné strané zakladni normy pro vSechny
typy voziki a na strané druhé nezéavislé normy pokryvajici prislusné specifické funkce manipulac¢nich
voziki, napr. viditelnost, hluk, elektrické pozadavky atd.

Posuzovani nebezpeci

Vyrobek musi byt navrzen takovym zptisobem, aby vyhovoval svému ucelu nebo funkci a mohl byt
upravovan a udrzovan bez rizika ohrozeni osob, pokud je pouzivan za podminek stanovenych
vyrobcem.

Aby mohl vyrobce spravné navrhnout vyrobek a pokryt vSechny specifické pozadavky na bezpecnost,
musi identifikovat nebezpeci, ktera se na jejich vyrobek vztahuji, a provést posouzeni rizik. Vyrobce
pak musi navrhnout a zkonstruovat vyrobek s prihlédnutim k tomuto posouzeni.

Cilem tohoto postupu je eliminovat riziko nehod po celou predvidatelnou zivotnost strojniho zarizeni,
vCetné fazi montdze a demontaze, kde riziko nehod muze také vyplyvat z predvidatelnych
mimoradnych situaci.



Pri vybéru nejvhodnéjsich metod musi vyrobce pouzit nasledujici zdsady v uvedeném poradi:

a) eliminovat nebo snizovat rizika, pokud je to mozné konstrukci (inherentné bezpeCny navrh

a konstrukce stroju);

b) prijmout nezbytnd ochrannd opatreni ve vztahu k rizikiim, kterd neni mozné konstruk¢né

eliminovat;

c) informovat uzivatele o vSech nedostatcich prijatych ochrannych opatreni;

d) uvést, zda je vyzadovano konkrétni skoleni;

e) specifikovat jakoukoli potrebu poskytnout osobni ochranné prostredky;

f) spravny navod k obsluze najdete v prislusném uzivatelském dokumentu.

Manipulacni voziky je potreba navrhovat tak, aby se predchéazelo predvidatelnému zneuziti, kdykoli
by to bylo mozné, pokud by to predstavovalo riziko. V ostatnich pripadech musi pokyny vyrobce
upozornit uzivatele na zptisoby prokazané zkusenostmi, ve kterych by se strojni zarizeni nemélo

pouzivat.

Tento dokument neopakuje vSechna technickda pravidla, ktera jsou nejmodernéjsi a ktera se vztahuji
na material pouzity ke konstrukci pramyslového voziku. Viz ISO 12100.

Globalni relevance

Od samého zacatku bylo ukolem revidovat ISO 3691:1980 a stanovit zakladni mezinarodni normy pro

dosazeni souladu s hlavnimi legislativnimi predpisy, jako napriklad v EU, Japonsku, Australii

a Severni Americe.

Bylo vyvinuto veskeré usili k vytvoreni celosvétové relevantni mezindrodni normy. Tohoto cile bylo

u vétsiny rese-

nych problému dosazeno. Pro nékolik potencialnich problémovych oblasti byly nutné kompromisy,
které budou i nadale zapotrebi. Pokud zustévaji odli$né regionalni pozadavky, resi je ISO/TS 36918.

1 Predmet normy

Tento dokument specifikuje bezpeénostni
pozadavky a zpusoby jejich ovérovani pro
manipulacni voziky bez ridice (déale jen voziky)
a jejich systémy.

Priklady manipula¢nich vozikl bez ridice
(voziky podle ISO 5053-1) mohou byt zndmé

i pod pojmem: ,automaticky rizeny vozik"“,
,autonomni mobilni robot”, , robot”,
»automaticky vedeny vozik”, ,tunelovy tahac”,
~podvozek”, atd.

Tento dokument rovnéz obsahuje pozadavky na
manipulacni voziky bez ridice, které jsou
vybaveny nasledujicimi prvky:

- automatické rezimy, které bud vyzaduji
operatora k zahajeni nebo povoleni takovych
automatickych operaci;

- schopnost prepravovat jednoho nebo vice
cestujicich (kteri nejsou povazovani za ridice
ani za pracovniky obsluhy);

- dal$i manudlni rezimy, které umoznuji
pracovnikiim obsluhy ovladat vozik ru¢né; nebo

1 Scope

This document specifies safety requirements
and the means for their verification for
driverless industrial trucks (hereafter referred
to as trucks) and their systems.

Examples of driverless industrial trucks (trucks
of ISO 5053-1) can also be known as:
“automated guided vehicle”, “autonomous
mobile robot”, “bots”, “automated guided cart”,
“tunnel tugger”, “under cart”, etc.

This document also contains requirements for
driverless industrial trucks which are provided
with:

- automatic modes which either require
operators, action(s) to initiate or enable such
automatic operations;

- the capability to transport one or more
riders (which are neither considered as drivers
nor as operators);

- additional manual modes which allow
operators to operate the truck manually; or



- reZim Udrzby, ktery umoznuje rucni provoz
funkci voziku z dGvoda tdrzby.

Nevztahuje se na voziky, které jsou vedené
vyhradné mechanickymi prostredky (kolejnice,
voditka atd.), ani na dalkové ovladané voziky,
které nejsou povazovany za voziky bez ridice.
Pro ucely tohoto dokumentu je manipulacnim
vozikem bez ridiCe motorovy vozik, ktery je
navrzen tak, aby fungoval automaticky. Systém
voziku bez ridiCe obsahuje ridici systém, ktery
mize byt soucasti voziku a/nebo od néj mize
byt oddélen, navadéci prostredky a systém
napajeni. Tento dokument nezahrnuje
pozadavky na zdroje energie.

Na bezpecny provoz manipula¢niho voziku bez
ridice ma vyznamny vliv stav provozni zony.
Pripravy provozni zony na vylouceni
souvisejicich nebezpeci jsou uvedeny v priloze
A.

Tento dokument se zabyva vSemi vyznamnymi
nebezpecimi, nebezpeCnymi situacemi nebo
nebezpecnymi udalostmi béhem vsech fazi
Zivotnosti voziku (ISO 12100:2010, 5.4), jak
jsou uvedeny v priloze B, relevantni pro
pouzitelné stroje, pokud se pouzivaji tak, jak
bylo zamysleno a za podminek nespravného
pouziti, které jsou vyrobcem primérené
predvidatelné.

V dokumentu nejsou uvedeny pozadavky na
dalsi

nebezpeci, ktera mohou nastat:

- béhem provozu v naro¢nych podminkach
(napr. extrémni klimatické podminky, pouziti

v mrazaku, silnd magneticka pole);

- béhem provozu v jaderném prostredi;

- u vozikd urcenych k provozu ve verejném
prostoru (zejména ISO 13482);

- béhem provozu na verejné komunikaci;

- béhem provozu v potencialné vybusném
prostredi;

- béhem provozu ve vojenskych aplikacich;

- béhem provozu se specifickymi hygienickymi
pozadavky;

- béhem provozu v prostredi ionizujiciho
zareni;

- béhem prepravy jiné osoby nez
predpokladaného jezdce;

- pri manipulaci s bremeny, jejichz povaha
muze vést k nebezpecnym situacim (napr.
roztavené kovy,

kyseliny/zasady, vyzarujici materialy);

- pro pozice jezdce s vyskovou funkci vyssi
nez 1 200 mm od podlahy / zemé k podlaze
nastupiste.

- amaintenance mode which allows manual
operation of truck functions for maintenance
reasons.

It is not applicable to trucks solely guided by
mechanical means (rails, guides, etc.) or to
remotely controlled trucks, which are not
considered to be driverless trucks.

For the purposes of this document, a driverless
industrial truck is a powered truck, which is
designed to operate automatically. A driverless
truck system comprises the control system,
which can be part of the truck and/or separate
from it, guidance means and power system.
Requirements for power sources are not
covered in this document.

The condition of the operating zone has

a significant effect on the safe operation of the
driverless industrial truck. The preparations of
the operating zone to eliminate the associated
hazards are specified in Annex A.

This document deals with all significant hazards,
hazardous situations or hazardous events
during all phases of the life of the truck

(ISO 12100:2010, 5.4), as listed in

Annex B, relevant to the applicable machines
when it is used as intended and under
conditions of misuse which are reasonably
foreseeable by the manufacturer.

It does not give requirements for additional
hazards that can occur:

- during operation in severe conditions (e.g.
extreme climates, freezer applications, strong
magnetic fields);

- during operation in nuclear environments;
- from trucks intended to operate in public
zones (in particular ISO 13482);

- during operation on a public road;

- during operation in potentially explosive
environments;

- during operation in military applications;
- during operation with specific hygienic
requirements;

- during operation in ionizing radiation
environments;

- during the transportation of (a) person(s)
other than (the) intended rider(s);

- when handling loads the nature of which can
lead to dangerous situations (e.g. molten
metals, acids/

bases, radiating materials);

- for rider positions with elevation function
higher than 1 200 mm from the floor/ground to
the platform floor.



Tento dokument neobsahuje bezpeénostni
pozadavky na voziky tazené za nakladnim
vozidlem.

Tento dokument neobsahuje bezpeénostni

pozadavky na voziky s vyvySenou obsluhou.

Tento dokument se nevztahuje na voziky
vyrobené pred datem jeho zverejnéni.

This document does not contain safety
requirements for trailer(s) being towed behind
a truck.

This document does not contain safety
requirements for elevated operator trucks.
This document is not applicable to trucks
manufactured before the date of its
publication.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



