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Predmluva

ISO (Mezindrodni organizace pro normalizaci) je celosvétovou federaci ndrodnich normalizacnich
organ( (¢lend 1SO). Na mezinarodnich norméach obvykle pracuji technické komise 1SO. Kazdy ¢len 1SO,
ktery se zajima o prfedmét, pro ktery byla vytvorena technickd komise, ma pravo byt zastoupen v této
technické komisi. Prace se zUcasthuji i mezinarodni organizace, vladni i nevladni, s nimiz 1ISO navazalo
pracovni styk. ISO Gzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech
zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Navrhy mezinarodnich norem prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lenlim ISO k hlasovani.
Vydani mezinarodni normy vyzaduje souhlas alespon 75 % hlasujicich ¢lend.

Mezinarodni norma ISO 5053 byla pfipravena technickou komisi ISO/TC 110 Manipulacni voziky.

Toto prvni vydani rusi a nahrazuje prvni vydani 1ISO 5053-1:1980 a ISO/DIS 5053-2 jejichz je
technickou revizi, pfi které byly slou¢eny vsechny terminy a definice a jejich klasifikace do jednoho
dokumentu.

UZivatelé jsou upozornéni, ze vsechny mezinarodni normy podléhaji ¢as od Casu revizim a vSechny
odkazy na jiné mezinarodni normy zde uvedené se tykaji jejich poslednich vydani, pokud neni
uvedeno jinak.

-- Vynechany text --



