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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organtl

(¢lent1 ISO). Mezinarodni normy obvykle vypracovavaji technické komise 1SO. Kazdy ¢len ISO, ktery
se zajima o predmeét, pro ktery byla vytvorena technickd komise, ma pravo byt v této technické
komisi zastoupen. Prace se zucastnuji také vladni i nevladni mezindrodni organizace, s nimiz ISO
navazala pracovni styk. ISO tzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve
vSech zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Postupy pouzité pri tvorbé tohoto dokumentu a postupy urcené pro jeho dalsi udrzovani jsou
popsany ve smérnicich ISO/IEC, Cast 1. Zejména se ma vénovat pozornost rozdilnym schvalovacim
kritériim potrebnym pro rizné druhy dokumentt ISO. Tento dokument byl vypracovéan v souladu

s redak¢nimi pravidly uvedenymi ve smérnicich ISO/IEC, ¢ast 2 (viz www.iso.org/directives).

ISO upozornuje na moznost, ze uplatiovani tohoto dokumentu muze zahrnovat vyuziti patentu
(patentl). ISO nezaujima zadny postoj ve véci prokazani, platnosti nebo pouzitelnosti jakychkoliv
patentovych prav narokovanych v tomto ohledu. K datu vydani tohoto dokumentu ISO neobdrzela
ozndmeni o patentu (patentech), ktery mize byt nezbytny k uplatiovéani tohoto dokumentu. Subjekty,
které ho uplatnuji, je vsak nutno upozornit, Ze nemusi jit o nejnovéjsi informaci, kterou lze ziskat

z databaze patentll dostupné na adrese www.iso.org/patents. ISO nelze ¢init odpovédnou za
identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.

Jakykoliv obchodni nazev pouzity v tomto dokumentu se uvadi jako informace pro usnadnéni prace
uzivatelll a neznamend schvaleni.

Vysvétleni nezavazného charakteru technickych norem, vyznamu specifickych termint a vyrazi ISO,
které se vztahuji k posuzovani shody, jakoz i informace o tom, jak ISO dodrzuje principy Svétové
obchodni organizace (WTO) tykajici se technickych prekazek obchodu (TBT), jsou uvedeny na tomto
odkazu URL: www.iso.org/iso/foreword.html.

Tento dokument vypracovala technicka komise ISO/TC 204 Inteligentni dopravni systémy.
Seznam vSech casti souboru ISO 23793 Ize nalézt na webovych strankéch ISO.

Jakékoli zpétnda vazba nebo otazky tykajici se tohoto dokumentu maji byt adresovany narodnimu
normaliza¢nimu orgénu uzivatele. Uplny seznam téchto organt lze nalézt na adrese
www.iso.org/members.html.



Uvod

Manévr pro minimalizaci rizika (MRM) je nouzova funkce automatizovaného systému rizeni (ADS),
ktera slouzi k dosazeni stavu minimalniho rizika (MRC), tedy stabilniho stavu zastaveného vozidla
(viz ISO/SAE PAS 22736).

Ve scénari, kdy dynamicky ukol rizeni (DDT) provadi systém ADS urovné 3 az 5 automatizace podle
ISO/SAE, mize nastat udalost, ktera zabrani systému ADS pokracovat v dynamickém tkolu rizeni.
Prikladem takovych udalosti jsou:

a) v pripadé systému ADS drovné 3 az 5 podle ISO/SAE porucha systému ADS, porucha
komponenty (komponent) automatizovaného rizeni nebo jiné komponenty (komponent) vozidla;

b) u systému ADS urovné 3 nebo 4 podle ISO/SAE je riziko, ze systém ADS opusti své navrhové
provozni podminky (ODD);

c) u systému ADS urovné 3 podle ISO/SAE selhani uzivatele pripraveného k nouzovému zasahu
do rizeni (FRU) nebo spolujezdce, ktery neprevezme dynamicky ukol rizeni, kdyz systém ADS
vyzaduje zasah.

V reakci na to systém ADS spusti funkci MRM, aby zajistil vétsi bezpecnost vSech cestujicich

a ostatnich ucastniku silni¢niho provozu. Funkce MRM vybere nejvhodnéjsi typ MRM ke snizeni
rizika (s ohledem na stav predmétného vozidla a podminky silniéniho provozu) a pripadné zastavi
vozidlo prostrednictvim ovladéani vozidla. Vedle fizeni podélného pohybu vozidla lze u nékterych typu
MRM manévru pridat i rizeni pricného pohybu rizeni.

MRM neni systém, ale spiSe funkce v ramci ADS. ,MRM" a ,strategie zmirnéni nasledki selhani” se
zdaji byt stejné v tom, ze obé funkce zastavi vozidlo v reakci na nezadouci udélost u ADS urovneé 3 az
5. Lisi se vSak v tom, ze MRM je funkci ADS, zatimco strategie zmirnéni néasledka selhani je funkci
vozidla, ktera je ur¢ena k automatickému zastaveni vozidla v pripadé, ze je nezpusobilé pro jizdu.

Systémy pro zabranéni nebo zmirnéni nasledki kolize zalozené na ,MRM"“ a ,OEDR" (rozpoznani
udalosti a objektl a reakce na né), jako je systém FVCMS (systém na zmirnéni rizika srazky s vpredu
jedoucim vozidlem), se nékdy chovaji podobné, protoze se snazi minimalizovat riziko kolize. Lisi se
vSak svymi cili: systémy pro zabranéni nebo zmirnéni nésledku kolize berou v ivahu srazky

s vnéjsimi objekty béhem bézného provozu, zatimco MRM se snazi zastavit vozidlo, aby se snizilo
riziko za abnormélnich podminek (jako jsou selhani systému ADS nebo poruseni podminek ODD)
zpomalenim rychlosti vozidla. Zmirnovani a predchazeni kolizi na zdkladé OEDR bude provadéno
nezavisle na MRM a soubézné s nim.

Tento dokument lze pouzit k definovani funkce MRM systému ADS, jako jsou systémy MCS (systémy
rizeni na dalnici; ISO/TS 23792-1) nebo systémy LSAD (systémy automatizované jizdy pri nizkych
rychlostech; ISO 22737).



1 Predmet normy

Tento dokument se zabyva minimalnimi pozadavky na manévry pro minimalizaci rizika (MRM), které
jsou reakci systému ADS na provedeni automatizovaného nouzového manévru za uc¢elem dosazeni
stavu miniméalniho rizika (MRC).

Tento dokument specifikuje klasifikacni ramec pro MRM. Tento klasifikacni rdmec stanovi koncept
provozu MRM, klasifikaci ruznych typa MRM a zakladni pravidla pro proces rozhodovani o tom,
ktery typ MRM je pro danou situaci vhodné provést.

Tento dokument rovnéz specifikuje minimalni pozadavky na strategii rizeni a zkusebni postupy pro
dva nejjednodussi typy MRM: typ 1 - zastaveni v prfimém sméru a typ 2 - zastaveni v jizdnim pruhu.

Rozsah MRM popsany v tomto dokumentu zahrnuje minimalni pozadavky na chovani ADS béhem
akce MRM, od zahdjeni az po ukonceni, s cilem dosazeni stavu minimdlniho rizika (MRC).
Bezpecnostni pozadavky specifické pro akci MRM pro robustni névrh systému, jako jsou pozadavky
specifikované v normach I1SO 26262

a ISO 21448, nejsou predmétem tohoto dokumentu.

MRM popsané v tomto dokumentu jsou urceny pro pouziti v lehkych uzitkovych vozidlech
vybavenych systémem ADS urovné 3 az 5.

Tento dokument nezahrnuje metody detekce selhani ADS ani rozhodovaci proces pro zahajeni MRM.
Je to proto, Ze existuje mnoho pripadd, které mohou iniciovat spu$téni MRM, a neexistuje obecna
shoda na klasifikaci téchto pripadu.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



