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Predmluva

ISO (Mezindrodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normaliza¢nich
organd (¢lend 1SO). Mezinarodni normy obvykle vypracovavaji technické komise 1SO. Kazdy ¢len 1SO,
ktery se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt v této technické



komisi zastoupen. Prace se zUcastnuji také vladni i nevladni mezinarodni organizace, s nimiz I1SO
navazala pracovni styk. ISO Uzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech
zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Navrhy mezinarodnich norem jsou vypracovavany v souladu s pravidly danymi smérnicemi ISO/IEC,
Cast 2.

Hlavnim Ukolem technickych komisi je vypracovani mezinarodnich norem. Navrhy mezinarodnich
norem prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lenlim 1SO k hlasovani. Vydani mezinarodni normy
vyzaduje souhlas

alespon 75 % hlasujicich ¢lend.

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt pfedmétem patentovych
prav. ISO nelze Cinit odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.

ISO 22178 byla vypracovana technickou komisi ISO/TC 204, Inteligentni dopravni systémy.
Uvod

Hlavni funkci jizdniho systému nasledovani nizkou rychlosti (LSF) je adaptivni fizeni (prizplsobeni)
rychlosti vozidla vici vozidlu jedoucimu pred nim, na zakladé informaci o: (1) odstupu od vpredu
jedouciho vozidla,

(2) pohybu predmétného vozidla (vybaveného LSF) a (3) prikazech od fidice (viz obrazek 1 - Funkéni
prvky systému LSF). Na zakladé ziskanych informaci zasila fidici jednotka (na obrazku 1 nazvana
Strategie rfizeni systému LSF) prikazy ovladacim prvkim, které potom uskutecnuji samotnou strategii
fizeni podéiného odstupu, a rovnéz zasila stavové informace fidici.

(=]

Obrazek 1 - Funkéni prvky systému LSF

Cilem LSF je ¢astecna automatizace fizeni podéiného odstupu, aby se sniZilo zatiZeni fidice.

Tato mezinarodni norma mize byt pouzita jako systémova norma jinymi normami, které se LSF budou
zaobirat podrobnéji a budou popisovat napriklad konkrétni koncepty detekce a dalkovych senzord
nebo funkce vyssi Grovné. Tato norma tedy nefesi otazky, jako jsou konkrétni pozadavky na detekcni
funkci a dalkové senzory a funkéni nebo komunikacni spojeni pro kooperativni feseni.

1 Pfredmét normy

Tato mezinarodni norma poskytuje zakladni strategii fizeni, minimalni pozadavky na funkcionalitu,
zakladni prvky rozhrani fidice, minimalni pozadavky na diagnostiku a odezvu pfi poruse systému
a popis zkusebnich postupl pro jizdni systémy nasledovani nizkou rychlosti (LSF).

Systém LSF je primarné navrzen ke snizeni zatiZeni fidie pfi opakované aktivaci brzdového

a plynového pedalu v dopravni kongesci s cilem udrzet poZzadovany bezpecny odstup od vpredu
jedouciho vozidla na relativné dlouhych Usecich pozemni komunikace, kde se nevyskytuji zadné
prekazky jako chodci nebo cyklisti, ktefi by ohrozili plynuly dopravni provoz. Systém LSF poskytuje
podporu automatického nasledovani vpredu jedouciho vozidla nizsi rychlosti pomoci rozhrani ridi¢e
a systému nastaveni rychlosti. Systém LSF obvykle neposkytuje fizeni regulatoru otacek.

Konec nahledu - text déle pokracuje v placené verzi CSN.



