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Evropská předmluva

Text dokumentu 129/35/FDIS, budoucího prvního vydání IEC 63439-1-1, který vypracovala technická
komise IEC/TC 129 Robotika pro systémy výroby, přenosu a distribuce elektrické energie, byl
předložen k paralelnímu hlasování IEC-CENELEC a byl schválen CENELEC jako
EN IEC 63439-1-1:2025.

Jsou stanovena tato data:

–    nejzazší datum zavedení dokumentu na národní úrovni
vydáním identické národní normy nebo vydáním
oznámení o schválení k přímému používání
jako normy národní (dop) 2026-03-31
–    nejzazší datum zrušení národních norem,
které jsou s dokumentem v rozporu (dow) 2028-03-31
Upozorňuje se na možnost, že některé prvky tohoto dokumentu mohou být předmětem patentových
práv. CENELEC nelze činit odpovědným za identifikaci jakéhokoliv nebo všech patentových práv.

Jakákoli zpětná vazba a otázky týkající se tohoto dokumentu mají být adresovány národnímu
normalizačnímu orgánu uživatele. Úplný seznam těchto orgánů lze nalézt na webových stránkách
CENELEC.

Oznámení o schválení

Text mezinárodní normy IEC 63439-1-1:2025 byl schválen CENELEC jako evropská norma bez
jakýchkoliv
modifikací.
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1 Rozsah platnosti
Tato část IEC 63439 definuje termíny vztahující se k robotům v elektroenergetice. Definuje termíny
používané pro popis klasifikace, konstrukce, funkce, výkonnosti, bezpečnosti, pracovního prostředí
a dalších témat vztahujících se k robotům pro elektroenergetiku.

Tento dokument se vztahuje na konstrukci, výrobu, zkoušení, prodej, použití, údržbu, řízení
a vědecký výzkum robota v oboru elektroenergetika.

 

 

Konec náhledu - text dále pokračuje v placené verzi ČSN.


