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Předmluva

Tato norma obsahuje informativní dokument přijatý v souladu se směrnicí ISO/IEC, Část 1, jako
technická zpráva (TR) s označením IEC TR 60909-1.

UPOZORNĚNÍ: Převzetí TR do národních norem členů ISO/IEC není povinné a tato TR nemusí být na národní
úrovni převzata jako normativní dokument.

Změny proti předchozí normě

Tato technická zpráva je revizí technické zprávy IEC TR 909-1:1991, která vycházela ze zrušené IEC
909:1988. Rozpracovává metody nově vydané IEC 60909-0:2001 ve výpočtech zkratových proudů a
uvádí příklady výpočtů s uvažováním moderních metod.

Citované normy

IEC 60038:1983 zavedena v ČSN 33 0120:2001 Elektrotechnické předpisy - Normalizovaná napětí IEC
(neq IEC 38:1983), nahrazena IEC 60038 ed. 6.2:2002 dosud nezavedenou

IEC 60909-0:2001 zavedena v ČSN EN 60909-0:2002 (33 3022) Zkratové proudy v trojfázových střídavých
soustavách - Část 0: Výpočet proudů (idt EN 60909-0:2001, idt IEC 60909-0:2001, idt 60909-0/Cor.1:2002)

IEC/TR 60909-2:1992 zavedena v ČSN IEC 909-2:1997 (33 3024) Data pro výpočty zkratových proudů
v souladu s IEC 909:1988 (idt IEC 909-2:1992)

IEC/TR 60909-4:2000 dosud nezavedena

Obdobné mezinárodní normy

IEC TR 60909-1:2002 Short-circuit currents in three-phase a.c. systems - Part 1: Factors for the calculation
of short-circuit currents according to IEC 60909-0 
(Zkratové proudy v trojfázových střídavých soustavách - Část 1: Součinitele pro výpočet zkratových



proudů podle IEC 60909-0)

Informativní údaje z IEC TR 60909-1:2002

Hlavním úkolem technických komisí IEC je připravovat mezinárodní normy. Technická komise však
může navrhnout zveřejnění technické zprávy, pokud tato technická komise shromáždila údaje jiného
druhu než ty, které jsou normálně publikovány jako mezinárodní norma, například „informace o stavu
techniky“.

Technické zprávy nemusí být nezbytně přezkoumávány až do doby, kdy tým prověřující normy
považuje již tyto obsažené údaje za neplatné nebo nepoužitelné.

IEC 60909-1, která je technickou zprávou, byla připravena technickou komisí IEC TC 73: Zkratové
proudy.

Tato technická zpráva musí být používána zároveň s IEC 60909-0.

Text této technické zprávy vychází z těchto dokumentů:

Dotazníkový návrh Zpráva o hlasování
73/120/DTR 73/125/RVC

Úplné informace o hlasování při schvalování této normy je možné nalézt ve zprávě o hlasování
uvedené v tabulce.

Tato publikace byla zpracována podle Směrnic ISO/IEC, Část 3.

Tato zpráva je výhradně informativní a nelze ji považovat za mezinárodní normu.

Komise rozhodla, že obsah této publikace nebude měněn do roku 2010. Po tomto termínu bude
publikace

·       opětně potvrzena;

·       zrušena;

·       nahrazena revidovaným vydáním, nebo

·       změněna.
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Upozornění na národní poznámky

Do normy byly k obrázku 1b), vzorcům 56b a 64 a k článku 2.7.2 doplněny informativní národní
poznámky.

Vypracování normy

Zpracovatel:    ÚJV Řež a.s., divize Energoprojekt Praha, IČO 46356088, Ing. Jaroslav
Mezera
ČEPS, a.s., Ing. Jiří Novák



Technická normalizační komise: TNK 97 Elektroenegetika

Pracovník Českého normalizačního institutu: Ing. Jiří Holub
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1 Všeobecně
1.1 Rozsah platnosti a předmět normy

Tato Část IEC 60909 je technická zpráva zabývající se zkratovými proudy v trojfázových střídavých
soustavách. Tato technická zpráva se zaměřuje, v rámci potřeby, na podstatu a aplikaci součinitelů
používaných ke splnění požadavků na technickou přesnost a jednoduchost výpočtů zkratových proudů
podle IEC 60909-0.

Tato technická zpráva tedy doplňuje technickou normu IEC 60909-0. Zpráva však nemění zásady pro
normalizovaný výpočetní postup uvedený v IEC 60909-0.

POZNÁMKA Pro hlubší porozumění jsou v některých případech uvedeny další odborné zdroje, které
však nemění postup stanovený v této normě.

1.2 Normativní odkazy

IEC 60038:1983 Normalizovaná napětí IEC

(IEC standard voltages)

IEC 60909-0:2001 Zkratové proudy v trojfázových střídavých soustavách - Část 0: Výpočet proudů

(Short-circuit currents in three-phase a.c. systems - Part 0: Calculation of currents)

IEC/TR 60909-2:1992 Elektrické zařízení - Data pro výpočty zkratových proudů v souladu s IEC 60909 (1988)

(Electrical equipment - Data for short-circuit current calculations in accordance to IEC 60909 (1988))

IEC/TR 60909-4:2000 Zkratové proudy v trojfázových střídavých soustavách - Část 4: Příklady výpočtu
zkratových proudů

(Short-circuit currents in three-phase a.c. systems - Part 4: Examples for the calculation of short-
circuit currents)

-- Vynechaný text --


