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normalizacnim institutem. M4 stejny status jako oficiadlni verze.
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Nahrazeni predchozich norem

S Gc&innosti od 2010-12-01 se nahrazuje CSN EN 61310-3 (33 2205) ze srpna 2000, ktera do
uvedeného data plati soubézné s touto normou.

© Cesky normaliza¢ni institut, 2008 81869
Podle zakona €. 22/1997 Sb. sméji byt Ceské technické normy rozmnoZovény
a rozsifovany jen se souhlasem Ceského normalizac¢niho institutu.
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Narodni pfedmluva
Upozornéni na pouzivani této normy
Soubé&zné s touto normou se mlze pouzivat CSN EN 61310-3 (33 2205) ze srpna 2000, v souladu s

predmluvou k EN 61310-3: 2008.

Zmeny proti pfedchozim normam
PFi revizi CSN EN 61310-3, nebyly provedeny zasadni zmény.

Zvlastni pozornost je nutné vénovat Tabulce A.1 - Priklady pohybu nékterych typl ovladacl a Tabulka
2 - Klasifikace Ukon(.

Informace o citovanych normativnich dokumentech

IEC 60073:2002 zavedena v CSN EN 60073 ed. 2:2003 (33 0170) Zakladni a bezpe&nostni zasady pro
rozhrani ¢lovék-stroj, znaceni a identifikaci - Zasady kédovani sdélovact a ovladacl (idt EN 60073:2002, idt
IEC 60073:2002)

IEC 60447:2004 zavedena v CSN EN 60447:2004 (33 0173) Zakladni a bezpe¢nostni zasady pro
rozhrani ¢loveék-stroj, znaceni a identifikaci - Zadsady pro ovladani (idt EN 60447:2004)

IEC 61310-1 zavedena v CSN EN 61310-1 ed. 2 (33 2205) Bezpelnost strojnich zafizeni - Indikace,
znaceni a uvedeni do &innosti - Cast 1: PoZzadavky na vizudlni, akustické a taktilni signdly (idt EN
61310-1:2008)

IEC 61310-2 zavedena v CSN EN 61310-2 ed. 2 (33 2205) Bezpe¢nost strojnich zafizeni - Indikace,
znaceni a uvedeni do ¢innosti - Cast 2: Pozadavky na znaceni (idt EN 61310-2:2008)

ISO 1503:1977 zavedena v CSN I1SO 1503:1994 (83 3508) Geometricka orientace a sméry pohybl
ISO 9355-2:1999 nezavedena

ISO 12100-2:2003 zavedena v CSN EN 1SO 12100-2:2004 (83 3001) Bezpecnost strojnich zafizen -
Z4akladni pojmy, véeobecné zasady pro konstrukci - Cast 2: Technické zasady (idt EN 1SO 12100-
2:2003)

ISO 13851:2002 nezavedena
Informativni Udaje z IEC 61310-3:2007

Mezinarodni norma IEC 61310-3 byla pfipravena technickou komisi IEC 44: Bezpecnost strojnich
zafizeni -
Elektrotechnické aspekty.

Toto druhé vydani rusi a nahrazuje prvni vydani z roku 1999 a predstavuje technickou revizi.
Toto vydani zahrnuje nasledujici vyznamné technické zmény vzhledem k predchazejicimu vydani:

- Tabulka 1, tabulka 2 a tabulka A.1 byly redakéné revidovany.
Text této normy vychazi z téchto dokument(:

| FDIS | Zpréva o hlasovani |




| 44/542/FDIS | 44/548/RVD |

Uplné informace o hlasovani pfi schvalovani této normy je mozné nalézt ve zpravé o hlasovani uvedené
v tabulce.

Tato publikace byla vypracovéana podle smérnic ISO/IEC, Cast 2.

Seznam vsech ¢asti souboru IEC 61310 pod souhrnnym nazvem Bezpecnost strojnich zafizeni -
Indikace, znaceni a uvedeni do cCinnosti je na webové strance IEC.

Komise rozhodla, Ze obsah této zmény a zékladni publikace se nebude ménit az do kone¢ného data
vyznaceného na webové strance IEC http://webstore.iec.ch v terminu pfislusejicimu dané publikaci. Po
tomto datu bude publikace

znovu potvrzena;

zrusena;

nahrazena revidovanym vydanim, nebo
zmeéneéna.

Vypracovani normy
Zpracovatel: Ing. Frantidek Valenta - ELVAM, IC 66051649
Technicka normaliza¢ni komise: TNK 22 Elektrotechnické predpisy

Pracovnik Ceského normaliza¢niho institutu: Viera Boro$ova
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EVROPSKA NORMA EN 61310-3
EUROPEAN STANDARD
NORME EUROPEENNE

EUROPAISCHE NORM Unor 2008
ICS 13.110 Nahrazuje EN 61310-
3:1999

Bezpecnost strojnich zafizeni -

Indikace, znaceni a uvedeni do ¢innosti -

Cést 3: Pozadavky na umisténi a funkci ovlddacd

(IEC 61310-3:2007)

Safety of machinery -

Indication, marking and actuation -

Part 3: Requirements for the location and operation of actuators
(IEC 61310-3:2007)

Sécurité des machines - Sicherheit von Maschinen -

Indication, marquage et manoeuvre - Anzeigen, Kennzeichen und Bedienen -

Partie 3: Exigences sur la position Teil 3: Anforderungen an die Anordnung

et le fonctionnement des organes de commande und den Betrieb von Bedienteilen (Stellteilen)
(CEI 61310-3:2007) (IEC 61310-3:2007)

Tato evropska norma byla schvélena CENELEC 2007-12-01. Clenové CENELEC jsou povinni splinit Vnitfni
predpisy CEN/CENELEC, v nichz jsou stanoveny podminky, za kterych se musi této evropské normé



bez jakychkoliv modifikaci dat status narodni normy.

Aktualizované seznamy a bibliografické citace tykajici se téchto narodnich norem Ize obdrzet na
vyzadani v Ustfednim sekretaridtu nebo u kteréhokoliv ¢lena CENELEC.

Tato evropska norma existuje ve tfech oficidlnich verzich (anglické, francouzské, némecké). Verze v
kazdém jiném jazyce prelozena ¢lenem CENELEC do jeho vlastniho jazyka, za kterou zodpovida a kterou
notifikuje Ustfednimu sekretariatu, ma stejny status jako oficialni verze.

Cleny CENELEC jsou narodni elektrotechnické komitéty Belgie, Bulharska, Ceské republiky, Danska,
Estonska, Finska, Francie, Irska, Islandu, Itdlie, Kypru, Litvy, LotySska, Lucemburska, Madarska, Malty,
Némecka, Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Rumunska, Recka, Slovenska, Slovinska,
Spojeného kralovstvi, ©panélska, ©védska a ©vycarska.

CENELEC
Evropsky vybor pro normalizaci v elektrotechnice
European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique
Europaisches Komitee fur Elektrotechnische Normung
Ustiedni sekretariat: rue de Stassart 35, B-1050 Brusel
© 2008 CENELEC VeSkera prava pro vyuziti v jakékoli formé a jakymikoli prostredky
jsou celosvétové vyhrazena ¢lendim CENELEC.
Ref. ¢. EN
61310-3:2008 E
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Predmluva

Text dokumentu 44/542/FDIS, pfisti 2. vydani IEC 61310-3, pfipraveny IEC TC 44, Bezpecnost strojnich
zafizeni - Elektrotechnické aspekty, byl predlozen k paralelnimu hlasovani IEC-CENELEC a byl schvélen
CENELEC jako EN 61310-3 dne 2007-12-01.

Tato evropska norma nahrazuje EN 61310-3:1999.

EN 61310-3:2007 zahrnuje nasledujici vyznamné technické zmény vzhledem k EN 61310-3:1999:
- Tabulka 1, tabulka 2 a tabulka A.1 byly redakéné revidovany.

Byla stanovena tato data:

- nejzazsi datum zavedeni EN na narodni Urovni (dop) 2008-09-01
vydanim identické narodni normy nebo vydanim

oznameni o schvaleni EN k pfimému pouzivani

jako normy narodni

- nejzazsi datum zruSeni narodnich norem, (dow) 2010-12-01
které jsou s EN v rozporu

Tato evropska norma byla vypracovana na zakladé mandatu udéleného CENELEC Evropskou komisi a
Evropskym sdruzenim volného obchodu a zahrnuje zakladni pozadavky Smérnic EC MD (98/37/EC) a
MD (2006/42/EC). Viz pfilohu ZZ.



Prilohy ZA a ZZ doplnil CENELEC.
Oznameni o schvéleni

Text mezinarodni normy IEC 61310-3:2007 schvalil CENELEC jako evropskou normu bez jakychkoliv
modifikaci.
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1 Rozsah platnosti

Tato Cast IEC 61310 stanovi pozadavky souvisejici s bezpecnosti pro ovladace ovladané rukou nebo
jinymi ¢astmi lidského téla na rozhrani ¢lovék-stroj.

Uvadi vSeobecné pozadavky pro

- normalizovany smér pohybu ovladacy;

- usporadani ovladace ve vztahu k jinym ovlddacdm;

- vzajemny vztah mezi Ukonem a jeho vyslednymi Gcinky.

Vychazi z IEC 60447, pro neelektrické technologie, jako jsou mechanické a hydraulicky ovladané
systémy.

Zahrnuje jednotlivé ovladdace i skupiny ovladacl tvorici soucast sestavy.



Tato norma nestanovi Zzadné pozadavky pro , dotykové displeje” (takové informace jsou uvedeny v IEC
60073).

2 Citované normativni dokumenty

Pro pouzivani tohoto dokumentu jsou nezbytné dale uvedené referencni dokumenty. U datovanych
odkazl plati pouze citované vydani. U nedatovanych odkazl plati posledni vydani referen¢niho
dokumentu (vetné zmeén).

IEC 60073:2002 Basic and safety principles for man-machine interface, marking and indentification -
Coding principles for indicators and actuators

(Zakladni a bezpecnostni zasady pro rozhrani clovék-stroj, znaceni a identifikaci - Zasady kédovani
sdélovacl a ovladaci)

IEC 60447:2004 Basic and safety principles for man-machine interface, marking and identification -
Actuating principles

(Zakladni a bezpecnostni principy pro rozhrani ¢lovék-stroj, znaceni a identifikace - Zasady pro
ovladani)

IEC 61310-1 Safety of machinery - Indication, marking and actuation - Part 1. Requirements for visual,
acoustic and tactile signals

(Bezpecnost strojnich zafizeni - Indikace, znac¢eni a uvedeni do ¢innosti - Cést 1: PoZadavky na
vizualni, akustické a taktilni signaly)

IEC 61310-2 Safety of machinery - Indication, marking and actuation - Part 2: Requirements for
marking
(Bezpecnost strojnich zafizeni - Indikace, znaceni a uvedeni do ¢innosti - C4st 2: PoZadavky na
znaceni)

ISO 1503:1977 Geometrical orientation and directions of movements
(Geometricka orientace a sméry pohybu)

ISO 9355-2:1999 Ergonomic requirements for the design of displays and control actuators - Part 2:
Displays
(Ergonomické poZadavky na konstrukci displeji a oviddacl - Cést 2: Displeje)

ISO 12100-2:2003 Safety of machinery - Basic concepts, general principles for design - Part 2:
Technical principles

(Bezpelnost strojnich zafizeni - Zékladni pojmy, véeobecné zésady pro konstrukci - Cast 2: Technické
zasady)

ISO 13851:2002 Safety of machinery - Two-hand control devices - Functional aspects and design
principles

(Bezpeclnost strojnich zarizeni - Zarizeni pro dvourucni ovladani - Funkéni aspekty a konstrukcni
principy)

3 Terminy a definice

Pro Ucely tohoto dokumentu plati nasledujici terminy a definice kromé téch, které jsou uvedeny v IEC



61310-1 a IEC 61310-2.

3.1
ukon (action)
pohyb, ktery musi vykonat ¢ast lidského téla (napf. prst, ruka, noha) pro ovladani ovladace

3.2
vysledny ucinek (final effect)
zamysleny ddsledek ukonu obsluhy
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4 Vseobecné pozadavky

Tato norma se musi brat v Uvahu v pocatecnim stadiu navrhu strojniho zafizeni a musi se pouzivat
dUsledné v prlibéhu instalace stroje. Musi se vzit v Gvahu zamyslena oblast aplikaci stroje a omezeni
vyplyvajici z geometrické orientace stroje, z umisténi, odborné zpUsobilosti, pozice a sméru pozorovani
obsluhy (viz 4.2.2 IEC 61310-1). Viz také 1SO 1503.

Ovladace musi byt

- jednoznacné identifikovatelné (viz IEC 61310-1 a IEC 60073);

- pfislusné oznacené (viz IEC 61310-2);

- navrzené tak, aby zajiS»ovaly bezpecnou a pohotovou funkci (viz IEC 60447);

- zvolené a navrzené v souladu s pfislusnymi ergonomickymi zasadami (viz ISO 9355-2);

- zvolené a navrzené tak, aby vydrzely predpokladané podminky okolniho prostrfedi a zamysSleného
pouziti;

- navrzené tak, aby bylo mozné zabranit opotrebeni v dlisledku predvidatelného pouzivani.
Ovladace musi byt umistény tak, aby

- byly vné nebezpeénych zdn, s vyjimkou téch ovladacd, které musi byt umistény v nebezpecné
zéné, jako je nouzové zastaveni, zavésny ovladaci panel atd. (viz 4.11.8 c¢) ISO 12100-2);

- jejich funkce nemohla zpUsobit pridavné riziko;

- obsluha mohla zjistit, ze bylo dosazeno vysledného ucinku (bud' pfimo, nebo pomoci zafizeni pro
zpétnou vazbu nebo potvrzeni);

- pohyb ovladace byl v souladu s jeho vyslednym Gc¢inkem podle kapitoly 5 (doplfujici informace viz
IEC 60447);

- bylo zabrénéno zrcadlové soumérnému usporadani paneld.

Kde je to mozné, musi byt ovladace spousténi umistény tak, aby pfi jejich ovladani mohla obsluha vidét
ovladané prvky (viz 4.11.8 d) ISO 12100-2).



Ovladac zastavovani musi byt umistén v blizkosti kazdého ovladace spousténi. V pfipade, kdy funkci

start/stop provadi vratny ovladaci spinac, musi byt pouzit samostatny ovladac zastavovani tam, kde by
mohlo dojit k nebezpeci, pokud by vratny ovladaci spinac pfi uvolnéni nevyslal povel k zastaveni (viz

4.11.8 b) ISO 12100-2).

Ovladace musi byt logicky usporadany podle vzajemného pracovniho nebo funkéniho vztahu pro fizeni
procesu, stroje nebo zafizeni (viz IEC 60447).

Ovladace nesmi béhem cinnosti zplsobit nedefinovany nebo nebezpelny stav zafizeni nebo procesu.

Musi byt zabranéno, pokud je to mozné, ndhodné Cinnosti ovladace, kterd by mohla mit za nasledek
nebezpecnou situaci. Kde je to nutné, musi byt pouzito jedno nebo nékolik nasledujicich konstrukcnich
opatreni:

- zapusSténi nebo zakryti ovladace;

- zvySeni ovladaci sily ovladace;

- pouziti blokovaciho systému;

- umisténi ovlddace na misto, kde nem(ze dojit k ndhodnému nérazu;

- pouziti sady ovladacd vyzadujicich postupné Ukony;

- pouziti dvouruc¢niho ovladaciho systému (viz ISO 13851);

- pouziti povolovaciho zafizenti;

- dalkové zablokovani funkce.

Tam, kde je Ukon vyvolan nepfimo (napf. pouzitim klavesnice), musi byt Gkon, ktery ma byt proveden,
jasné zobrazen a obsluha musi obdrzet jednoznacné potvrzeni (vizualni nebo akustickd zpétna vazba)

o zapUlsobeni (viz 6.3 I1SO 12100-2).

Jestlize zrak obsluhy miZe byt pIné zaméstnan, kdyZ se jedna o funkce kritické z hlediska
bezpelnosti, nebo tam, kde jsou omezené podminky viditelnosti, musi byt poloha ovlddace snadno
zjistitelnd dotykem. (Podrobné informace o taktilnich signalech jsou uvedeny v IEC 61310-1).
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5 Ukony a ucinky
POZNAMKA Dalsi informace viz ISO 9355-2.

5.1 Zasady

U stroje musi byt obsluze zfejmy vzajemny vztah mezi Ukonem aplikovanym na ovladac a vyslednym
ucinkem. Tento vztah je zaloZen na zarazeni jak Ukond, tak vyslednych Gc¢ink do dvou skupin.

Dil&i ucinky, které vedou k vyslednému Gcinku, nejsou predmétem této normy.



POZNAMKA Jako pfiklad u pohonu s regulaci ota¢ek jsou vyslednym G&inkem provozni otacky vyvolané
Ukonem, a nikoli vystupni povel jednotky pro zpracovani dat nebo zména regulatoru buzeni.

5.2 Vysledné ucinky
Vysledné Gcinky vyvolané Gkony mohou byt vétsinou zarazeny do dvou skupin opacnych G¢inka.

V pripade vysledného Ucinku, ktery nelze zaradit mezi Ucinky zvyseni/snizeni, jako je zkouSka, pomoc,
povolovaci zafizeni, ma vSak usporadani téchto ovlddacd odpovidat kapitole 4.

Tabulka 1 (odvozena z tabulky A.2 IEC 60447) znazornuje zplsob zarazeni rlznych typl Gc¢inkl do dvou
skupin.

Tabulka 1 - Klasifikace vyslednych Gcinkd

- Vysledny ucinek

Druh ucinku Skupina 1 Skupina 2

Zmeéna fyzikalni veliciny (napéti,

proud, vykon, rychlost, kmitocet, Zvyseni Snizeni

teplota, svitivost atd.)
Uvedeni do provozu Odstaveni
Spusténi Zastaveni

Zména stavu Zrychle,nl' ] Brzdéni ) )
Sepnuti elektrickeho Rozpojeni elektrického
obvodu ® obvodu °
Zapaleni Uhaseni

Pohyb pfedmétu nebo vozidla, Nahoru Dol

které jsou fizeny vzhledem k hlavni | Doprava Doleva

ose Dopredu Zpét

Pohyb vzhledem k obsluze Smérem od obsluhy Smérem k obsluze

@ arozpojeni pridruzeného zemniciho obvodu, pokud je kombinovan.
® a spojeni pridruzeného zemniciho obvodu, pokud je kombinovan.

5.3 Ukony

Ukony mohou byt rovnéz zafazeny do dvou skupin na zékladé

- bud sméru pohybu ovlddace, kde mé ovldda¢ dva sméry plsobeni. Ukonem je potom souvisejici
pohyb Casti lidského téla;

- nebo umisténi daného ovladace v sadé ovladacl, kde maji ovladace pouze jeden smér plsobeni,
ktery vyvolava pouze jeden vysledny G¢inek. Ukonem je potom pohyb &&sti lidského téla smérem k
danému ovladaci.

Zarazeni do skupiny 1 a skupiny 2 (viz tabulka 2) zavisejici na druhu Ukonu je potom zalozeno

- bud na sméru ukonu;

- nebo na misté aplikace Ukonu.

V tabulce 2 (totozné s tabulkou A.1 IEC 60447) je znazornéno, jak je mozné zaradit Ukon spojeny s
odlisnymi typy a usporadanimi ovlddact, a v priloze A (totozné s prilohou B IEC 60447) jsou uvedeny



priklady ovladacl s jednou funkci.
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Tabulka 2 - Klasifikace Ukond

Smeér ukonu

Druh oviadace Druh ukonu Skupina 1 Skupina 2
Ovladaci kolecko, Otaceni PravotocCivy Levotodivy ~ *
rukoje», otoCny a4
knoflik atd.
|
Svisly pohyb T . *

Uchyt, paka, tazné- Nahoru Dold
tla¢né tlacitko atd. s Vpravo-vlevo Doprava Doleva .
pohybem, ktery je v v —*
podstaté linearnf \;ggstr)ovny Dopredu-dozadu | Smérem 'g; Sméremk | —.,

2 od p 4 obsluze vy

obsluhy

Druh sady . Misto pusobeni ukonu
ovladaéi Druh ukonu Skupina 1 Skupina 2
Sada | O Ukon Ol Ukon
uchytd, | Nad _ plsobici | T plsobici
Elavclltek, sebou O | na horni | | O na spodnf
yci, ovladac B ovladac
taznych Tlak, tazna sila atd. raul I —— -
Shdr atd. o g |UYkon 113Tg] |Ukon
s Vedle == pusobici = = pusobici
opa¢nymi | sebe na pravy na levy
Gcinky ovladac ovladac

Druh sady
ovladacu

Druh ukonu

Klasifikace ukonu

VDT s regulatorem
XY-VDU

Pohyb a ovladani (klepnuti)

Kladvesnice

Stisknuti klaves

Citliva plocha

Dotyk

Smér Ukonu a misto plsobeni:

neklasifikovano ®

@ Dalsi informace jsou uvedeny v IEC 60447,
®  Pokud je to mozné, maji byt pouZita pravidla z horni ¢asti tabulky 2.

5.4 Vzajemny vztah mezi ukony a vyslednymi uc

Ukon skupiny 1 musi mit za nasledek vysledny G¢inek skupiny 1.

Ukon skupiny 2 musi mit za nasledek vysledny G¢inek skupiny 2.

PFiklady:

Ve

inky

a) Otdaceni ovladaciho kolecka doprava ma za nasledek zvySenou rychlost.

b) Pohyb paky doleva ma za nasledek pohyb predmétu doleva.

c) Pohyb ovladajici ruky ma stejny smeér jako zamysleny pohyb fizeného predmeétu.




Tam, kde se m{ze zménit vzajemna poloha obsluhy a stroje (zejména v pripadé pohyblivého stroje
a/nebo prenosné sady ovladacl pro dalkové ovladani), mohou se sméry pohybu stroje stat
nejednoznacnymi. V tom pfipadé musi byt na pohyblivou Cast stroje nebo v jeji blizkosti upevnény
vhodné znacky, odpovidajici znackam a/nebo barvam na ovladaci nebo v jeho blizkosti.

JestliZze zavedena soucasna praxe ze specialnich dlvodl (viz pozndmky 1 a 2) neodpovida témto
zasadam:

- musi byt na ovladaci nebo v jeho blizkosti uveden smér pohybu ¢asti lidského téla a vysledny
ucinek;

- zmény uvadeéjici tuto praxi do souladu ma byt dosazeno zménou typu pouzitého ovladace
(napfiklad paka je nahrazena tlacitkem). Tam, kde neni zména typu ovladace vhodna, musi obsluha
dostat specialni instrukce.

POZNAMKA 1 Takové specialni ddivody mohou zahrnovat pfipady, kdy pracovnici obsluhy odlvodné&né

predpokladaji, jak maji konkrétni ovliddace fungovat. Specialni diivody také zahrnuji pripady, kdy je
technicky obtizné zachovat vzajemny vztah
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mezi Ukonem a Ucinkem. Napfiklad ventily pro regulaci kapaliny jsou normalné usporadany tak, ze
jejich otaceni doprava zmensuje prdtok.

POZNAMKA 2 V IEC 60447 jsou uvedeny pozadavky pro zvlastni druhy a specifickd pouziti ovlddacd,
jako:

- zvedani a spousténi s pakou;
- tazna-tlacna tlacitka;

- ovladace s noznim pohonem.

5.5 Zastaveni

U mnoha typd ovlddact ma urcitd poloha za nasledek zastaveni. Tato poloha musi byt nasledujici:

a) U ovladace ovladajiciho jeden linearni nebo jeden Uhlovy pohyb ve sméru od zastaveni musi
byt poloha zastaveni na levém konci pohybu, na dolnim konci pohybu nebo na konci pohybu pfi
otaceni doleva.

b) U ovladace ovladajiciho dva protilehlé linedrni nebo Uhlové pohyby ve sméru od zastaveni
musi byt poloha zastaveni uprostred rozsahu pohybu.

U sady ovladacd, z nichz kazdy vyvolava jeden vysledny Gc¢inek pfi stejném sméru ovladani, musi byt
ovladac pro zastaveni umistén na levém konci nebo na dolnim konci sady.

Tam, kde sada ovladacd vyvolava opacné ucinky, musi byt ovladac pro zastaveni umistén uprostred
sady.

POZNAMKA Pokud jde o pozadavky na ovlddae pro nouzové zastaveni, viz IEC 60204-1, IEC 60947--
-5 a1S0 13850.
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Priloha A (informativni)

Typické priklady ovladacd s jednou funkci
A.1 Druhy ovladacu
A.1.1 VSeobecné

V tabulce A.1 jsou uvedeny typické priklady ovlddacl. ©ipka na kazdém obrazku ukazuje
klasifikovany Ukon, ktery méa za nasledek vysledny ucinek (podle tabulky 2).

Smeér ovladani je urcen osobou stojici na misté obsluhy celem k ovladaci. Misto obsluhy je na kazdém
obrazku tabulky oznaceno polohou Cisla obrazku.

A.1.2 Otaceni

Jestlize je oto¢nd rukoje» spojena s ukazatelem Uhlu, pohyb je vzdy povazovan za otaceni (viz priklad 15 v
tabulce A.1).

Pohyb od jedné ze tfi hlavnich os k dalsi, jak je uvedeno na pfikladu 13, se povazuje za otaceni.
A.1.3 Linearni pohyb

Linearni pohyb je povazovan za pohyb, ktery je prakticky rovnobézny s hlavni osou, tj. rovhomérné
rozdéleny na obou stranach dalsi osy, pokud celkovy pfipustny Ghlovy pohyb nepresahuje 120° (viz

priklady 22, 23, 24, 32, 33, 34, 42, 43 a 44).

Kde Uhlovy posun maly (pfiklady 21, 31, 41 a 51), nebo kde je pfistupna nebo viditelna pouze mala
Cast obvodu otocného ovladace, jako je ovladaci koleCko umisténé castecné v krytu, nebo otoCny
knoflik zapustény za drazkou (priklady 25 a 35), ovlada¢ ma byt povazovan za ovladac s linearnim
pohybem.
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Tabulka A.1 - Priklady pohybu nékterych typd ovladac

Pohyb °
) Linearni
Uhlovy Horizontalni: Horizontalni: Kombinované Sada
Y4 r - Vd Ib [ ] v V4 v O
(rotacni) Vertikalni boéni ggsgzﬂu a sméry ovladacu
—— — o 0 i
'] <
= . [ L o &)
("\%‘ T}‘ ] Q‘/‘ s 5:?‘ o ;,[E‘ I
&) v = (~* A | ole
| A .
11 29 3 41 51




S D) I;
\H_‘;E _22 32 42 62
— ANy , iy a - [ I)
r /‘ aﬂ _
P@f’? f&% | b | 17 [
L & Kj;_ — 3 63
< C ] -
| fﬁﬂ/ - : =11
| |
14 24 34 44
Ay vy T
¢ Pl
_ 15 26 | 35

18
@V kazdém pripadé se uvazuje, Zze obsluha je na misté Cisla obrazku a Sipka se vztahuje k
ukonu skupiny 1.

®  Za nékterych okolnosti je Uhlovy (rotacni) pohyb povazovan za linearni (viz A.1.3).
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Priloha ZA (normativni)

Normativni odkazy na mezinarodni publikace s jejich odpovidajicimi evropskymi publikacemi
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