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Uvod

Tato technicka specifikace vznikla s cilem umoznit dodrzovani smérnic o interoperabilité
(vysokorychlostni a konvencni). Je doporuceno, aby zkuSebni metodika vozidel, kterd je prezentovana
v této technické specifikaci, byla také pouZita pro stanoveni kompatibility se vsemi typy pocitacl
naprav, v€etné téch, na néz se tato technickd specifikace nevztahuje.

Tato 3. ¢ast souboru definuje:

- soubor meznich hodnot rusivého magnetického pole generovaného trakénim proudem a zafizenimi na
vozidlech;

- mérici a vyhodnocovaci metody slouzici k ovéreni vyzarovani kolejovych vozidel a k prokdzani kompatibility
s meznimi hodnotami rusent;

. sledovatelnost pozadavk( (mezni hodnoty pro uvazované typy pocitacl naprav).

V pracovnim kmito¢tovém pasmu pocitac¢l naprav dominuje magnetické pole a dale je uvaZovan
pouze tento typ pole. ZkuSenosti ukazaly, ze UcCinky elektrickych poli jsou nevyznamné a nejsou dale
proto uvazovany.

Informativni pfiloha C popisuje zkuSebni postup pro stanoveni meznich hodnot magnetického pole
pocitacl naprav laboratornimi zkouskami. Tento postup zkousek byl pouzit vyrobci pocitacl naprav ke
stanoveni danych meznich hodnot v této technické specifikaci. Tento postup se doporucuje pouzit ke
stanoveni meznich hodnot kompatibility i pro nepreferované pocitace naprav, na které se nevztahuje
tato technicka specifikace, a také pro budouci vyvoj pocitact naprav.

Predpoklada se, Ze zkusebni specifikace pro zkousky odolnosti pocitacd naprav (priloha C) budou
zverejnény v samostatné norme.

1 Rozsah platnosti



U¢elem této technické specifikace je stanovit mezni hodnoty elektromagnetického ruéeni draznich
vozidel, metody méreni a hodnoceni vedouci k ovéreni vyzarovani draznich vozidel a prokazani
kompatibility s limity ruseni k zajisténi kompatibility mezi draznimi vozidly a pocitaci naprav.

Pro spolehlivy a bezpecny provoz na Zeleznici je nutné dodrzovani meznich hodnot kolejovych vozidel.

Mezni hodnoty ruseni jsou stanoveny pro pouziti na interoperabilnich dréznich vozidlech. Jsou
stanoveny pro soubor preferovanych typl pocitacl naprav vybrany provozovateli zelezni¢ni
infrastruktury k uziti v novych projektech zabezpecovacich zafizeni na interoperabilnich tratich. Pokud
je interoperabilni trat, po které maji drazni vozidla jezdit, vybavena starsi verzi pocitacl naprav nebo
pocitaci naprav, které nejsou v seznamu, pak se pouziji narodni technické predpisy. Neni zdmérem
této technické specifikace uprednostiovat jakykoliv typ detekce vlakd, ale o¢ekava se, Ze na zakladé
zpracovaného seznamu vybranych typl a jejich meznich hodnot kompatibility, stanovenych na
zakladé vykonnostnich kritérii, budou nové zabezpecované interoperabilni traté vybavovany typy
spliujicimi mezni hodnoty kompatibility stanovené touto technickou specifikaci a budou méreny

v souladu se zkuSebnim postupem uvedenym v pfiloze C.

Pro zajiSténi odpovidajici provozni pohotovosti je stanoveno rozpéti 9 dB mezi méfenymi odolnostmi
pocitacd ndprav a vyzarovanim draznich vozidel. Pokud drézni vozidla nejsou v souladu se
stanovenymi meznimi hodnotami, mlze byt pohotovost pocitac¢l ndprav snizena. Jako priklad jsou
uvadény podminky zkousSek zelezni¢nich vozidel s DC meziobvodem.

POZNAMKA 1 Vlivy kovovych ¢asti, indukéné vazanych rezonanénich obvod( vozidel, brzd pracujicich
na principu vifivych proudd nebo magnetickych brzd nejsou predmétem této technické specifikace.
Kompatibilita se ovéfuje individualnim zkousenim podle EN 50238-1 nebo na zdkladé narodnich
technickych predpis.

POZNAMKA 2 Kolejové doteky a indukéni smycky nejsou soucdsti této technické specifikace.

Protoze ruseni elektromagnetickymi vazbami mezi draznimi vozidly a pocitaci naprav je vicerozmérné
a tézko stanovitelné, ma navrh kmitoCtového managementu uvedeny v priloze B této technické
specifikace informativni charakter tak, aby byl umoznén budouci vyvoj draznich vozidel a pocitact
naprav s cilem snizit rizika vyvoje a zaroven minimalizovat homologacni program draznich vozidel

a pocitacd naprav.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



