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Úvod
Soubor IEC 61980 je vydáván v samostatných částech s tímto složením:

–    IEC 61980-1 pokrývá obecné požadavky na systémy bezdrátového přenosu energie (WPT)
elektrického silnič-
ního vozidla (EV), včetně obecných souvislostí a definic (např. účinnost, elektrická bezpečnost, EMC,
EMF);

–    IEC 61980-2 specificky platí pro bezdrátový přenos energie (MF-WPT) pomocí magnetického pole
pro elektrická silniční vozidla a pokrývá specifické požadavky na činnost systému a komunikaci mezi
elektrickým silničním vozidlem na jedné straně a zařízeními mimo elektrické silniční vozidlo na
straně druhé, včetně obecných souvislostí a definic;

–    IEC 61980-3 pokrývá obecné požadavky na systémy bezdrátového přenosu energie (WPT), které
nejsou součástí elektrického silničního vozidla, včetně obecných souvislostí a definic (např. účinnost,
elektrická bezpečnost, EMC, EMF).

Požadavky na palubní stranu MF-WPT pro elektrická silniční vozidla jsou uvedeny v ISO 19363.

Tento dokument má strukturu nezávislou na IEC 61980-1.

Odkaz na „technologicky specifické části“ se vždy vztahuje na jiné části souboru IEC 61980.

 



1 Rozsah platnosti
Tato část IEC 61980 se zabývá komunikací a činnostmi systémů bezdrátového přenosu energie
pomocí magnetického pole (MF-WPT).

Požadavky v tomto dokumentu jsou určeny k použití pro systémy MF-WPT podle IEC 61980-3 a ISO
19363.

Tento dokument se vztahuje na tyto oblasti:

–    provozní a funkční charakteristiky komunikačního systému MF-WPT a souvisejících činností a

–    provozní a funkční charakteristiky systému určování polohy.

V budoucích dokumentech se zvažují tyto oblasti:

–    požadavky na dvoustopá a třístopá vozidla;

–    požadavky na systémy MF-WPT, které napájejí pohybující se EV;

–    požadavky na obousměrný přenos energie.

POZNÁMKA Jakákoli vnitřní komunikace napájecího zařízení nebo zařízení EV není předmětem
tohoto dokumentu.

 

 

Konec náhledu - text dále pokračuje v placené verzi ČSN.


