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Předmluva

 

1)  Oficiální rozhodnutí nebo dohody IEC týkající se technických otázek připravené technickými
komisemi, v nichž jsou zastoupeny všechny zainteresované národní komitéty, vyjadřují v největší
možné míře mezinárodní shodu v názoru na předmět, kterého se týkají.

 

2)  Mají formu doporučení pro mezinárodní použití a v tomto smyslu jsou přijímána národními
komitéty.

 

3)  Na podporu mezinárodního sjednocení vyjadřuje IEC přání, aby všechny národní komitéty převzaly
text doporučení IEC do svých národních předpisů v rozsahu, který národní podmínky dovolují.
Jakýkoliv rozdíl mezi doporučením IEC a odpovídajícím národním předpisem by měl být pokud možno
v národním předpise vyznačen.

 

4)  IEC nestanovila žádný postup týkající se vyznačování schválení a nenese žádnou odpovědnost za
prohlášení o shodě předmětu s některým jejím doporučením.

 

Úvodní údaje

 

Tuto normu vypracovala technická komise IEC TC 45 Přístroje jaderné techniky.

 

Dohlížející komise pro elektroniku a telekomunikace (ACET) doporučila, aby technická komise č. 45
byla odpovědná za zavedení norem IEC založených na vlastnostech standardního rozhraní CAMAC.

 



Tato norma definuje systém rozhraní sériového kanálu pro použití sestav rámů CAMAC podle IEC 516
a s dalšími řídicími zařízeními. Je založen na normách IEEE 595 a EUR 6100e, jak byly vyvinuty komisí
NIM, Správou USA pro výzkum a vývoj v oblasti energie a ESONE, komisí pro evropské laboratoře.
Systém rozhraní paralelního kanálu, který je také doporučován pro používání v IEC 516, je definován v
IEC 552. Další zařízení a sběrnice popsané např. v IEC 625-1, mohou být vestavěny do systému
CAMAC pomocí propojovacího modulu.

 

První návrh byl projednán na zasedání v Miláně v roce 1974. Výsledkem dalšího zasedání v Baden
Badenu byl návrh dokumentu 45(Central Office)111, který byl rozeslán národním komitétům k
projednání v rámci pravidla šesti měsíců v listopadu 1977.

 

Pro přijetí normy hlasovaly národní komitéty těchto zemí:

Belgie     Japonsko                 Rumunsko               Švédsko

Egypt      Jihoafrická republika    Spojené království     Švýcarsko

Finsko     Kanada                   SRN                    Turecko

Francie    Nizozemsko               SSSR                   USA

Itálie     Polsko                   Španělsko

 

K použití této normy není potřeba žádné licence nebo povolení.

 

POZNÁMKA - Symboly normy IEC budou systematicky uváděny do všech obrázků v dalších vydáních, kde to bude možné.
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Další použité normy

IEC 516: Systém CAMAC - Modulární přístrojový systém pro zpracování dat (A Modular Instrumentation
System for Data Handling; CAMAC System)

IEC 552: CAMAC - Sestava s více rámy - Specifikace kanálu větve a řadiče rámu CAMAC typu A1
(CAMAC - Organization of Multi-crate System. Specification of the Branch-highway and CAMAC Crate
controller Type A1)

IEC 625-1: Systémy rozhraní pro programovatelné měřicí přístroje (byte sériově, bit paralelně). Část 1:
Funkční specifikace, elektrické specifikace, mechanické specifikace, použití systému a požadavky pro
kostruktéra a uživatele (An Interface System for Programmable Measuring Instruments (Byte serial,
Bit parallel), Part 1: Functional Specification, Eletrical Specifications, Mechanical Specifications,
System Applications and Requirements for the Designer and User)



 

Změna A1

Změny obsažené v tomto dokumentu byly projednány v rámci šestiměsíčního schvalovacího řízení.

Návrh změny byl prodiskutován technickou komisí č. 45 a projednán v rámci šestiměsíčního
schvalovacího řízení v lednu 1983 jako dokument 45(Central Office)167.

 

Oddíl první - Všeobecně

 

1   Rozsah platnosti

 

Tato norma platí pro určitý propojovací systém nazývaný systém sériového kanálu CAMAC, který je
určen jako standardní rozhraní mezi měřicími přístroji CAMAC, zobrazovacími jednotkami, řídicími
jednotkami, vystavovacími mechanizmy, zařízeními pro zpracování dat (počítači) a komunikačním
zařízením.

 

Systém sériového kanálu je v podstatě jednosměrná smyčka používaná k rozesílání slabikově
uspořádaných *) zpráv, a ke kterému je připojen systémový řadič a až 62 sestav rámů CAMAC podle
IEC 516, nebo jiná řídicí zařízení. Kanál přenáší data a řídicí informace buď bitově sériovým způsobem
(pomocí jednoho datového a jednoho bitového hodinového signálu), nebo slabikově sériovým
způsobem (pomocí osmi datových signálů a jednoho slabikového hodinového signálu). Frekvence
hodinových impulzů může dosahovat podle vlastností uvažovaného systému až 5 MHz.

 

V základním použití jsou řízenými zařízeními sestavy rámu CAMAC se sériovými řadiči, které vyhovují
definované struktuře zpráv. Při tomto použití má doplnit paralelní kanál definovaný v IEC 552, CAMAC
- Sestava s více rámy. Specifikace kanálu větve a řadiče rámu CAMAC typu A1.

 

Tento systém bude výhodný v určitých aplikacích, ve kterých paralelní kanál uplatnit není možné,
např. tam, kde jsou velké vzdálenosti mezi rámy nebo kde je žádoucí jednoduché propojení. Avšak
doba potřebná k provedení úplné operace včetně cyklu rámu bude v sériovém systému obecně delší
než v paralelním kanálu.

 

Systém sériového kanálu je definován především v pojmech formátu zpráv a standardů signálů na
vstupních a výstupních přípojkách zařízení připojených ke kanálu. Vzájemná propojení mezi zařízeními
mohou být provedena přímo za použití definovaných standardů signálů nebo nepřímo pomocí
komunikačních kanálů s jinými standardy signálů a typy modulace.



 

Tato norma také částečně platí pro řízená zařízení připojená k sériovému kanálu, která nejsou nutně
provedena ve formátu CAMAC nebo řízena instrukcemi CAMAC.

 

Sériové řadiče rámu vyhovující plné specifikaci a zařízení vyhovující jisté podmnožině plné specifikace
mohou být vedle sebe na kanálu bez vzájemné interference.

 

_______________

*)  V této normě francouzský termín caractére a anglické slovo „byte" jsou ekvivalentní. Definice je v ISO 2382/IV, termín 04-
02-01.
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2   Předmět normy

 

Předmětem této normy je popsat a specifikovat systém sériového kanálu CAMAC a definovat formáty
zpráv a standardy signálů.

 

Tato norma je doplňující k normám uvedeným v IEC 516 a měla by být čtena ve spojení s touto
normou. Žádná část této normy nenahrazuje nebo neupravuje IEC 516.

 

Tato norma:

a)  uvádí povinné požadavky;

b)  definuje doporučené nebo přednostní postupy, kterými je třeba se řídit, pokud nejsou vážné
důvody k opaku;

c)  uvádí příklady povolených postupů.

 

Sériové řadiče rámu, na které se odkazuje v této normě, nemusí být nutně vzájemně vyměnitelné.
Příloha A však definuje sériový řadič rámu typ L2 více omezujícím způsobem, takže jednotky vyráběné
různými výrobci podle této specifikace jsou funkčně vzájemně zaměnitelné.

 

Aby přístroj nebo systém vyhovoval této normě, musí vyhovovat všem povinným požadavkům
uvedeným v této normě, kromě příloh. Pokud je konstruován jako zásuvná jednotka CAMAC, musí



přístroj také vyhovovat povinným požadavkům IEC 516.

 

Aby přístroj vyhovoval standardní specifikaci sériového řadiče rámu CAMAC typu L2, musí vyhovovat
všem povinným požadavkům přílohy A.

 

Aby přístroj byl kompatibilní s touto normou, nemusí vyhovovat všem povinným požadavkům, pokud
neruší činnost prvků kanálu rámu a sériového řadiče rámu (včetně typu L2) jak je definováno v této
normě.

 

Tato norma není určena k vyloučení z používání kompatibilní přístroje (ve výše uvedeném smyslu), i
když nevyhovuje této normě nebo není konstruován jako zásuvná jednotka CAMAC.

 

-- Vynechaný text --


