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Narodni pfedmluva
Zmeny proti predchozi normé

PFi revizi CSN IEC 935:1993 byly pfidany nové ¢lanky 5.6, 8.19, 8.20, 9.3 a 11.4, nové pfilohy B.3.1,
B.3.2,B.3.3,K.2,K.2.1,K.2.2,K.2.3,K.2.4,K.3, M, M.1 az M.8, N, N.1 az N.6 a pribylo pét obrazkd. Na tyto
doplnéné Casti normy jsou v textu normy odvolavky, které bylo nutné pfi revizi normy respektovat.
Citované normy

IEC 169-10:1983 dosud nezavedena

IEC 297-1:1986 zavedena v CSN IEC 297-1 Systém nosnych konstrukci fady 482,6 mm (19 palc@). Cést
1:Panely a stojany (idt HD CENELEC 493.1 S1:1988) (18 8001)

IEC 516:1975 zavedena v CSN IEC 516+A1 Systém CAMAC - Modul&rni pfistrojovy systém pro
zpracovani dat (idt IEC 516:1975, idt IEC 516/A1:1984, idt HD CENELEC 357 S2:1987) (35 6561)

I[EC 547:1976 zavedena v CSN IEC 547+A1 Modularni zdsuvna jednotka a normalizovana 19 palcova
ramova montazni jednotka podle normy NIM (pro elektronické pfristroje jaderné techniky) (idt IEC
547:1976, idt IEC 547/A1:1985, idt HD CENELEC 370 S2:1987) (35 6630)

IEC 1082-1:1991 zavedena v CSN EN 61082-1 Zhotovovani dokumentl pouzivanych v elektrotechnice.
Cést 1: V3eobecné pozadavky (idt EN 61082-1:1993, idt IEC 1082-1:1991) (01 3380)

IEC 1082-2:1993 zavedena v CSN EN 61082-2 Zhotovovani dokumentl pouzivanych v elektrotechnice.
Cést 2: Schémata vyjadfujici funkci (idt EN 61082-2:1994, idt IEC 1082-2:1993) (01 3380)

Vypracovani normy
Zpracovatel: Bohumil Hajek, technické normy, ICO 44368933
Technicka normalizacni komise: TNK Elektrické méfici pristroje

Pracovnik Ceského normaliza¢niho institutu: Tomas Pech
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Predmluva

1) IEC (Mezindrodni elektrotechnicka komise) je celosvétovou normalizacni organizaci, zahrnujici
vsechny narodni elektrotechnické komitéty (narodni komitéty IEC). Cilem IEC je podporovat
mezinarodni spolupraci ve vSech otdzkdach, které se tykaji normalizace v oblasti elektrotechniky a
elektroniky. Za tim Gcelem, kromé jinych Cinnosti, IEC vydava mezinarodni normy. Jejich priprava je
svérena technickym komisim; kazdy narodni komitét IEC, ktery se zajima o projednavany predmét, se
mUze téchto pripravnych akci zGc¢astnit. Mezinarodni vlddni i nevladni organizace, s nimiz IEC
navazala pracovni styk se této pfipravy rovnéz zdc¢astniuji. IEC Gzce spolupracuje s Mezinarodni
organizaci pro normalizaci (ISO) v souladu s podminkami dohodnutymi mezi témito dvéma
organizacemi.

2) Oficialni rozhodnuti nebo dohody IEC tykajici se technickych otazek vyjadrfuji v nejvétsi mozné mire
mezinarodni shodu v ndzoru na predmét, kterého se tykaji, jelikoz jsou v kazdé technické komisi
zastoupeny vSechny zainteresované narodni komitéty.

3) Vypracované dokumenty maji formu doporuceni pro mezindrodni pouziti publikovanych formou
norem, technickych zprav nebo pokyn(l a v tomto smyslu jsou prijimany narodnimi komitéty.

4) Na podporu mezinarodniho sjednoceni narodni komitéty IEC prebiraji mezinarodni normy IEC
transparentné v normalni mozné mire do svych narodnich a regionalnich norem. Kazdy rozdil mezi
normou IEC a odpovidajici narodni nebo regionalni normou se v téchto normach jasné vyznaci.

5) IEC nema Zadny postup tykajici se vyznacovani schvaleni a nenese zadnou odpovédnost za
prohlaseni o shodé predmétu s nékterou jeho normou.

6) Upozorfiiuje se na moznost, ze nékteré prvky této mezinarodni normy mohou byt predmétem
patentovych prav. IEC nelze Cinit odpovédnou za identifikaci libovolného patentového prava nebo
vSech takovych patentovych prav.

Mezinarodni normu IEC 935 vypracovala technicka komise IEC . 45: Pfistroje jaderné techniky.
Druhé vydani rusi a nahrazuje prvni vydani z roku 1990 a stanovi technickou revizi.

Text této normy vychazi z téchto dokument(:

FDIS Zprava o hlasovani
45/383/FDIS 45/392/RVD

Uplné informace o hlasovani pfi schvalovani této normy je mozné nalézt ve zpravé o hlasovéni



uvedené v tabulce.
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0ddil 0 Normativni odkazy

Soucasti téchto normativnich dokumentd jsou i ustanoveni dale uvedenych norem, na néz jsou odkazy
v textu této normy. V dobé uverejnéni této normy byla platna uvedend vydani. VSechny normy
podléhaji revizim a Ucastnici, ktefi uzaviraji dohody na podkladé této normy by méli vyuzit
nejnovéjsiho vydani dale uvedenych norem. Clenové IEC a ISO udrzuji seznamy platnych
mezinarodnich norem.

IEC 169-10:1983, Vysokofrekvenéni konektory, Cést 10: VF souosé konektory s vnitfnim primérem
vnéjsiho vodi¢e 3 mm (0,12 in) a se zapadkovym spojenim - charakteristicka impedance 50 W (typ
SMB) (Radio-frequency connectors - Part 10: R.F. coaxial connectors with inner diameter of outer
conductor 3 mm (0,12 in) with snap-on coupling - Characteristic impedance 50 ohms (Type SMB))

I[EC 297-1:1986, Rozméry mechanickych konstrukci fady 482,6 mm (19 in), ¢ast 1: Panely a ramy
(Dimensions of mechanical structures of the 482,6 mm (19 in) series - Part 1: Panels and racks)

IEC 516:1975, Modularni pfistrojovy systém pro zpracovani dat; systém CAMAC, Zména 1 (1984) (A
modular instrumentation system for data handling: CAMAC system Amendment 1 (1984)

IEC 547:1976, Modularni zasuvna jednotka a normalizovana 19palcova ramova montazni jednotka,
podle normy NIM (pro elektronické pristroje jaderné techniky) (Modular plug-unit and standard 19-inch
rack mounting unit based on NIM standard (for electronic nuclear instruments))

IEC 1082-1:1991, P¥iprava dokument(l pouzivanych v elektrotechnice - Cast 1: V3eobecné poZadavky
(Preparation of documents used in electrotechnology - Part 1: General requirements)

IEC 1082-2:1993, Pfiprava dokument{l pouzivanych v elektrotechnice - Cast 2: Funk¢né orientované
diagramy (Preparation of documents used in electrotechnology - Part 2: Function-oriented diagrams)

-- Vynechany text --



