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Narodni pfedmluva
Upozornéni na pouzivani této normy

Soub&Zné s touto normou se do 2010-07-01 mdZe pouzivat dosud platnd CSN EN 60034-8 (35 0000) z
Cervence 2003 v souladu s predmluvou v EN 60034-8:2007.

Zmény proti predchozi normé

Tato CSN se liéi od soub&zné platné CSN EN 60034-8:2003 doplnénim nového obrazku A.11 pro motory s
proménnym momentem, dvojim napétim a deviti svorkami, pficemz obrazky A.11 az A.23 byly
precislovany na obrazky A.12 az A.24. Dale byly provedeny mensi Gpravy textu ¢lankd 4.1, 6.1.1,
6.4.2 a 7.1. V kapitole A.2 byly plvodni obrazky A.13 az A.15 nahrazeny novymi obrazky (nyni A.14
az A.16). V kapitole A.4 na obrazcich A.22 a A.23 byly pfeznaceny svorky F na svorky E, u obrazku
A.23 byl mimo to upraven nazev a popis zapojeni v prislusné tabulce; na obrazku A.24 bylo upraveno
zapojeni a text pod obrazkem.

Informace o citovanych normativnich dokumentech

IEC 60034-1 zavedena v CSN EN 60034-1 (35 0000) Tocivé elektrické stroje - Cast 1: Jmenovité (idaje a
vlastnosti

IEC 60417 databaze je dostupna na serveru www.iec.ch1)

IEC 60445 zavedena v CSN EN 60445 ed. 2 (33 0160) Zakladni bezpe¢nostni principy pro rozhrani
¢lovék-stroj, znaceni a identifikace - Znaceni svorek zarizeni a koncd urcitych vybranych vodicd,
v€etné obecnych pravidel pismenno-Cislicového systému

Obdobné mezinarodni normy

IEC 60034-8:2007 Rotating electrical machines - Part 8: Terminal markings and direction of
rotation
(Tocivé elektrické stroje - Cast 8: Znaceni svorek a smysl toceni)

Porovnani s IEC 60034-8:2007

Text této CSN EN 60034-8 je zcela shodny s textem IEC 60034-8:2007, obsahuje viak navic normativni
prilohu ZA Normativni odkazy na mezinarodni publikace a na jim prisluSejici evropské publikace.

Informativni Udaje z IEC 60034-8:2007
Mezinarodni norma IEC 60034-8 byla pfipravena technickou komisi IEC 2: ToCivé stroje.

Toto treti vydani IEC 60034-8 rusi a nahrazuje druhé vydani z roku 2002 a je technickou revizi normy.
Hlavni zména proti pfedchozimu vydani je uvedena nize:
zménéné znaceni svorek u DC stroji v kapitole A.4.

Text této normy vychazi z téchto dokument(:

FDIS Zprava o hlasovani
2/1434/FDIS 2/1451/RVD




Uplné informace o hlasovani pfi schvalovani této normy je mozné nalézt ve zpravé o hlasovani uvedené v
tabulce.

Tato publikace byla vypracovana v souladu se Smérnicemi ISO/IEC, C&st 2.

Seznam vsech ¢asti souboru IEC 60034-1 Ize najit pod obecnym nazvem Tocivé elektrické stroje na
webovych strankach IEC.

Komise rozhodla, ze obsah této publikace se nebude ménit az do kone¢ného data vyznaceného na
internetové adrese IEC http://webstore.iec.ch v terminu pfislusejicimu dané publikaci. Po tomto datu
bude publikace

znovu potvrzena;
zrusena;
nahrazena revidovanym vydanim, nebo

zménéna.

1) Dale viz TNI 01 3760:2005 Databaze grafickych znaCek - Komentar k databazi IEC 60417-DB
a databazi IEC 60617-DB (01 3760).
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Souvisici CSN
CSN IEC 50(411) (33 0050) Mezindrodni elektrotechnicky slovnik (IEV) - Kapitola 411: Tocivé stroje

CSN EN 60204-1 (33 2200) Bezpecnost strojnich zafizeni - Elektrickda zafizenf stroj(i - Cast 1:
VSeobecné pozadavky

CSN 33 0360 Elektrotechnické predpisy - Mista pfipojeni ochrannych vodi¢l na elektrickych
predmétech

Vypracovani normy
Zpracovatel: Radka Horskd, Elnormservis, IC 16315251
Technicka normaliza¢ni komise: TNK 129 Tocivé elektrické stroje

Pracovnik Ceského normaliza¢niho institutu: Viera Boro$ova
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EVROPSKA NORMA EN 60034-8
EUROPEAN STANDARD Cervenec 2007
NORME EUROPEENNE
EUROPAISCHE NORM

ICS 29.160 Nahrazuje EN 60034-
8:2002

Tocivé elektrické stroje -

Cést 8: Znaceni svorek a smysl| toceni

(IEC 60034-8:2007)

Rotating electrical machines -

Part 8: Terminal markings and direction of rotation
(IEC 60034-8:2007)

Machines électriques tournantes - Drehende elektrische Maschinen -
Partie 8: Marques d’extrémité et sens de rotation Teil 8: Anschlussbezeichnungen und Drehsinn
(CEI 60034-8:2007) (IEC 60034-8:2007)

Tato evropskd norma byla schvalena CENELEC 2007-07-01. Clenové CENELEC jsou povinni splnit Vnit¥ni
predpisy CEN/CENELEC, v nichzZ jsou stanoveny podminky, za kterych se musi této evropské normé
bez jakychkoliv modifikaci dat status narodni normy.

Aktualizované seznamy a bibliografické citace tykajici se t&chto narodnich norem Ize vyzadat v Ustfednim
sekretariatu CENELEC nebo u kteréhokoliv ¢lena CENELEC.

Tato norma existuje ve tfech oficialnich verzich (anglické, francouzské, némecké). Verze v kazdém
jiném jazyce prelozena ¢lenem CENELEC do jeho vlastniho jazyka, za kterou zodpovida a kterou
notifikuje Ustfednimu sekretaridtu CENELEC, mé stejny status jako oficialni verze.

Cleny CENELEC jsou narodni elektrotechnické komitéty Belgie, Bulharska, Ceské republiky, Danska,
Estonska, Finska, Francie, Irska, Islandu, Italie, Kypru, Litvy, LotySska, Lucemburska, Madarska, Malty,
Némecka, Nizozemska, Norska, Polska, Portugalska, Rakouska, Rumunska, Recka, Slovenska, Slovinska,
Spojeného kralovstvi, ©panélska, ©védska a ©vycarska.

CENELEC
Evropsky vybor pro normalizaci v elektrotechnice
European Committee for Electrotechnical Standardization
Comité Européen de Normalisation Electrotechnique
Europaisches Komitee fur Elektrotechnische Normung
Ustiedni sekretariat: rue de Stassart 35, B-1050 Brusel
© 2007 CENELEC VeSkera prava pro vyuziti v jakékoli formeé a jakymikoli prostfedky
jsou celosvétové vyhrazena ¢lendim CENELEC.
Ref. €. EN
60034-8:2007 E
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Text dokumentu 2/1434/FDIS, budouciho tretiho vydani IEC 60034-8, pripraveny komisi IEC TC 2
Tocivé stroje, byl predlozen k paralelnimu hlasovani IEC-CENELEC a byl schvalen CENELEC jako EN
60034-8 dne 2007-07-01.

Tato evropska norma nahrazuje EN 60034-8:2002.
Hlavni zména proti EN 60034-8:2002 je uvedena nize:

zménéné znaceni svorek u DC strojl v kapitole A.4.
Byla stanovena tato data:

- nejzazsi datum pro zavedeni EN na narodni Grovni
vydanim identické narodni normy nebo vydanim oznameni

o schvéleni k pfimému pouziti jako normy narodni (dop) 2008-04-01
- nejzazsi datum zruSeni narodnich norem,
které jsou s EN v rozporu (dow) 2010-07-01

Prilohu ZA doplnil CENELEC.
Oznameni o schvélenfi

Text mezinarodni normy IEC 60034-8:2007 byl schvalen CENELEC jako evropska norma bez jakychkoliv
modifikaci.
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Uvod

Revizi této Casti IEC 60034 je zajiSténa celosvetova jednotnost elektrickych zapojeni toCivych
elektrickych strojd; pricemz pri uréovani pozadavk{ na znaceni plati doporuceni zakladni publikace na
bezpelnost IEC 60445.

Tato normalizovana zapojeni tak pouzitim normalizovaného znaceni svorek umoznuji bezpecnou
zaménu elektrickych stroji véetné jejich fidicich a ochrannych zafrizeni.
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1 Rozsah platnosti

Tato ¢ast IEC 60034 plati pro AC a DC stroje a stanovi:
a) pravidla pro identifikaci mist pfipojeni vinuti;

b) znaceni svorek vinuti;

c) smysl toceni;

d) vztah mezi znacenim svorek a smyslem toceni;
e) znaceni svorek pomocnych zafizenti;

f)  schémata zapojeni strojd pro vseobecné pouZiti.

Tato norma se nevztahuje na synchronni turbostroje.

2 Citované normativni dokumenty

Pro pouZzivani tohoto dokumentu jsou nezbytné dale uvedené referen¢ni dokumenty. U datovanych odkazd
plati pouze citovana vydani. U nedatovanych odkaz{ plati posledni vydani referen¢niho dokumentu
(v€etné vSech zmén).

IEC 60034-1 Rotating electrical machines - Part 1: Rating and performance
(Tocivé elektrické stroje - Cdst 1: Viykonnost a vlastnosti)

IEC 60417-1 Graphical symbols for use on equipment - Part 1: Overview and application
(Grafické znacky pro pouziti na pfedmétech - C4st 1: Pfehled a pouZiti znacek)

IEC 60445 Basic and safety principles for man-machine interface, marking and identification -
Identification of equipment terminals and conductor terminations

(Zakladni bezpecnostni principy pro rozhrani clovék-stroj, znaceni a identifikaci - Oznacovani svorek
zarizeni a konct vodic)



3 Terminy a definice

Pro Ucely této Casti IEC 60034 plati terminy a definice uvedené v IEC 60034-1 a nasledujici definice:

3.1

znaceni svorek (terminal marking)

trvald identifikace vnéjsich koncl vyvod{ vinuti nebo vyvodd pomocnych zarizeni, které ma uzivatel k
dispozici pro pfipojeni daného stroje k napajeni nebo k zafizeni, tato trvala identifikace udava funkci
danych koncl

3.2

mista pripojeni (connecting points)

vSechna mista prenosu proudu, ktera se pouZivaji pro vnitfni trvalé propojeni vinuti nebo konct prvkd
vinuti

3.3

odbocky (tapping points)

mezilehla pripojeni k ¢asti prvku vinuti

3.4

vyvody vinuti (winding leads)

izolované vodice, které vytvareji elektrické spojeni mezi vinutim a jeho koncem

3l5
vinuti (winding)
soustava zavitl nebo civek, které maji v tocivém elektrickém stroji stanovenou funkci (IEV 411-37-01)

3.6
faze vinuti (winding phase)
jeden nebo vice prvkd vinuti pridruzenych k urcité fazi

3.7
sekce vinuti (winding element)
¢ast vinuti, ve které jsou vSechny zavity nebo civky trvale vzajemné spojeny
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3.8

oddeélena vinuti (separate windings)

dvé nebo vice vinuti, z nichz kazdé ma samostatnou funkci; tato vinuti nejsou propojena a jsou
pouzivdna pouze samostatné a to bud Uplné nebo ¢astecné

3.9
viceotackovy motor (multi-speed motor)
motor, ktery miZe pracovat pfri kterychkoliv otd¢kach ze dvou nebo z vice stanovenych hodnot otacek

3.10
konstantni vykon (constant power)
je vykon, ktery pri zméné otacek viceotackového motoru zdstava priblizné konstantni

3.11
konstantni moment (constant torque)
je moment, ktery pri zméné otacek viceotd¢kového motoru zlstava priblizné konstantni

3.12



proménny moment (variable torque)
je vystupni moment viceotackového motoru, ktery je priblizné imérny druhé mocniné otacek

3.13
sled fazi (phase sequence)
poradi, v némz napéti mezi napajecimi vodici postupné dosahuji svych maximalnich kladnych hodnot

3.14

strana pohonu; strana D (D-Endq)
strana stroje, na které je konec hridele
(IEV 411-43-36)

POZNAMKA U strojl se dvéma konci hfidele je strana pohonu ta strana, ktera:
a) ma vétsi prlmér,

b) je protilehlad k vnéjsimu ventilatoru, jestlize konce hridele maji stejny primér.

4 Znacky

4.1 Vseobecné

L Napajeci vodic

PE Ochranna svorka

—  Svorka pfistupna uzivateli, znaceni je zavazné

—— Misto vnitfniho pripojeni

(.onr) Znaceni vnitrni svorky (ukazujici znacku prvku), znaceni je volitelné

[, ] Seskupeni uzivatelem spojenych svorek

; Oddéleni svorek nebo skupin svorek

4.2 DC a jednofazové komutatorové stroje

Vinuti kotvy
Komutacni vinuti
Kompenzacni vinuti
Sériové budici vinuti
Derivacni budici vinuti

Vinuti ciziho buzeni

T m m g O W >

Pomocné vinuti v podéiné ose

—

Pomocné vinuti v pri¢né ose
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4.3 AC stroje bez komutatoru

F DC budici vinuti



K Sekundarni vinuti

L Sekundarni vinuti

M Sekundarni vinuti

N Uzel (nulovy vodi¢) primarniho vinuti

Q Uzel (nulovy vodi¢) sekundarniho vinuti
U Primarni vinuti

\Y Primarni vinuti

W Primarni vinuti

z Pomocna vinuti

POZNAMKA Pouziti zna¢ky pro primérni a sekundarni vinuti nezavisi na tom, zda je primarni vinuti
umisténé na statoru nebo na rotoru.

4.4 Pomocha zarizeni

BA AC brzdy

BD DC brzdy

BW Snimac opotrebeni kartacl

CA Kondenzatory

CT  Transformator proudu

HE Topna télesa

LA  Bleskojistka

PT  Transformator napéti

R Odporové teploméry

SC Prepé»ovy kondenzator

SP  Prepé»ové ochrany

S Spinace, vcetné spinacl pro reverzac¢ni brzdéni
TB  Termostaty vypinajici pfi zvySeni teploty
TC  Termoclanky

TM  Termostaty zapinajici pfi zvySeni teploty

TN Termistory se zapornym teplotnim soucinitelem



TP Termistory s kladnym teplotnim soucinitelem

POZNAMKA Tato tabulka normalizuje znaceni vétsiny b&zné pouzivanych pomocnych zafizeni. Znaceni
jinych zartizeni miZe vyrobce zvolit.

5 Smysl toceni

Smysl toCeni stroje musi byt takovy, jaky je smér otaceni hridele pfi pohledu na stranu pohonu.

U strojt se znacenim svorek podle této normy musi smysl to¢eni odpovidat sméru otaceni hodinovych
rucicek.
U jinych usporadani, véetné strojd pro jeden smysl toc¢eni, musi byt smysl toceni znazornén Sipkou,

umisténou na krytu stroje.
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6 Pravidla pro znaceni svorek

6.1 VSeobecné

6.1.1 Pouziti

Znaceni svorky musi identifikovat vSechny konce vinuti a pomocnych zafizeni, ke kterym ma pfistup
uzivatel.

POZNAMKA Pripojeni vnéjsich ptivodd a uspofadani vinuti pro b&zna pouziti jsou uvedeny v pfiloze A.
6.1.2 Pokyny pro znaceni

U vSech trojfazovych AC strojl s vice nez tfemi svorkami a u vsech ostatnich strojd (a pomocnych
zafizeni) s vice nez dvéma svorkami musi pokyny pro zapojeni odpovidat této normé.

6.1.3 Skladba pismenno-cislicového znaceni
Znaceni svorek se sklada z velkych pismen latinky a z arabskych Cislic. Mezi znaky nesmi byt mezery.

Kazdému vinuti, fazi vinuti nebo pomocnému obvodu musi byt pfifazena pismenna znacka (pismenné
znacky) podle kapitoly 4.

Pismena ,1“ a ,,0" se nesmi pouzivat, aby se zabranilo jejich zaméné s Cislicemi 1 a 0.
6.1.4 Svorky duplicitniho vinuti

Vice vyvodU stroje mdZe mit stejné znaceni pouze tehdy, je-li kazdy z nich schopen provadét piné
stejnou elektrickou funkci, takze pro pripojeni miZze byt pouzit kterykoliv z nich. Viz obrazek 9.

6.1.5 Spolecné svorky



Zajis»uje-li vedeni proudu nékolik vyvodd nebo vodicl spole¢né, musi byt znaceni svorek identifikovatelné
pomoci doplnujici pfipojené Cislice oddeélené pomlckou. Viz obrazek 10.

U nékterych viceotackovych motorl se dvéma nebo vice nezavislymi vinutimi se mohou v
nenapajeném vinuti vytvaret vyrovnavaci proudy. V tomto pfipadé musi byt znaceni svorek pfi

zapojeni v otevieném trojlhelniku identifikovatelné pomoci dopliujici pfipojené Cislice oddélené
pomlckou. Viz obrazek A.15.

s

6.1.6 Vypusteéni cislic

Pred pismenem predrazené a/nebo za pismenem pfipojené Cislice mohou byt vynechany, neni-li
nebezpecli zameény. Viz obrazek 2.

Jsou-li ke stejné svorce pripojeny dvé sekce nebo vice sekci, znaeni svorky musi byt ur¢eno podle
jedné ze sekci. Prednostni poradi musi odpovidat nizsi pfipojené Cislici. Viz obrazek 8.

Jsou-li vnitfné spojeny dvé nebo vice sekci s rdznou funkci, musi byt kombinace sekci povazovana za
jediny prvek a znaceni svorky musi tvofit pismeno tykajici se primarni funkce sekce. Viz obrazek 24.

6.1.7 Ochranna svorka

Konec vodice ochranného uzemnéni musi byt oznacen pismeny PE podle IEC 60445 (nebo znackou
5019 podle IEC 60417:2006). Timto zplsobem nesmi byt oznaceny zadné jiné svorky.

6.2 Pripojené cislice
6.2.1 Sekce vinuti

Konce kazdé sekce vinuti se rozlisuji Cislici pfipojenou za pismenem podle IEC 60445 takto: (viz
obrazek 5)

1 a 2 pro prvni sekci vinuti (viz obrazek 1),
3 a 4 pro druhou sekci vinuti,
5 a 6 pro treti sekci vinuti,
7 a 8 pro Ctvrtou sekci vinuti.
U vSech sekci vinuti musi byt konec, ktery je blizsSi k mistu pripojeni napajeni, oznacen nizsim ze dvou

Cisel.
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6.2.2 Vnitrni spoje

Je-li spojeno nékolik konct sekci vinuti, pro znaceni svorek se musi pouzit nizsi pripojena cislice, viz
obrazek 8.

6.2.3 Odbocky



Odbocky sekce vinuti musi byt oznaceny ve sledu, v némz se vyskytuji na sekci vinuti, takto: (viz
obrazek 6)

11,12, 13 atd. pro prvni sekci vinuti,
31, 32,33 atd. pro druhou sekci vinuti,
51, 52,53 atd. pro treti sekci vinuti,
71,72,73 atd. pro Ctvrtou sekci vinuti.

vV /

6.3 Predrazené cislice

Sekce vinuti, které jsou oddélené (nebo nalezZeji k rdznym proudovym systém(m), ale maji podobnou,
avSak nezavislou funkci, musi byt oznaceny stejnym pismenem, ale odliSeny predrazenou Cislici.

Kazda ze svorek musi byt oznacena predrazenou Cislici odpovidajici oddélenému vinuti (nebo
proudovému systému), k némuz nalezi, takto: (viz obrazek 7)

prvni vinuti 1,

druhé vinuti 2,

treti vinutf 3,
¢tvrté vinuti 4,
atd....

U viceotackovych stroj odpovida sled predrazenych cislic sledu zvysujicich se otacek. Viz obrazek
A.19.

6.4 Identifikace vinuti podle druhu stroje

6.4.1 Trojfazove stroje

Pro prvni, druhou a treti fazi primarniho vinuti musi byt pouzity pismenné znacky U, V a W a v pfipadée
pouziti nulového vodice N (viz obrazek 3); pro sekundarni vinuti musi byt pouzity pismenné znacky K,
La Ma Q. Viz obrazek 11.

6.4.2 Dvoufazové stroje

Znaceni svorek dvoufazového stroje musi byt odvozena ze znaceni trojfazového stroje, pricemz
pismenné znacky W a M jsou vypustény.

6.4.3 Jednofazové stroje
Pro primarni vinuti musi byt pfifazena pismenna znacka U a pro pomocné vinuti Z. Viz obrazek 12.

Jsou-li konce hlavniho a pomocného vinuti pfipojeny na spolecnou svorku, tato svorka musi byt
oznacena podle pravidla pro hlavni fazi.

6.4.4 Stroje s vice trojfazovymi skupinami (napr. Sestifazoveé)
Kazda fazova skupina musi byt odliSena predrazenou Cislici podle 6.3. Viz obrazek 15.

Ciselné pofadi predfazenych &islic se musi zvy3ovat podle pofadi, v némz dosahuje faze U kazdé



fazové skupiny své maximalni hodnoty.

6.5 Synchronni stroje

Znaceni svorek primarnich vinuti musi byt odvozeno ze znaceni asynchronnich strojd. DC budici vinuti
s cizim buzenim musi mit znaceni svorek F1 a F2.

6.6 DC stroje

Pismenné znacky pfifazené sekcim vinuti musi byt takové, jak je uvedeno ve 4.2, se znacenim svorek
uvedenym na obrazcich 16 az 24.
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6.7 Vztah mezi znacenim svorek a smyslem toceni

6.7.1 Vicefazové stroje

Znaceni svorek musi byt usporadano tak, aby bylo dosazeno toceni ve sméru hodinovych rucicek, jestlize
abecedni sled pismen (napf. U1, V1, W1) odpovida ¢asovému sledu fazovych napéti soustavy. Sled
fazi sekundarniho vinuti (napf. K, L, M) musi odpovidat sledu fazi primarniho vinuti (napf. U, V, W).

V pripadé toceni proti sméru hodinovych ruci¢ek musi byt ¢asovy sled fazovych napéti soustavy obracen
zaménou napajecich kabeld (napf. L2 a L3 v pripadé 3 fazi).

Pozadavek této kapitoly plati pro stroje jakéhokoliv jmenovitého vykonu a napéti, i kdyz smysl| toCeni
ve sméru hodinovych ruci¢ek nepfipada v Gvahu.

Pokud jsou stroje vhodné pro provoz pouze v jednom smyslu toceni, smysl toCeni musi byt oznacen
Sipkou. Tato Sipka nemusi byt na vykonnostnim Stitku, musi vSak byt trvale pfipevnéna a snadno
viditelna.

6.7.2 Vicefazové viceotackové stroje

U viceotackovych strojd, véetné strojl s prepinatelnym vinutim, jako je Dahlanderovo vinuti nebo
vinuti PAM (s pdlové-amplitudovou modulaci), musi byt u téch vinuti, ktera maji byt pripojena k
napajeni, znaceni svorek pro nizsi otacky zamenéno (napf. 1U a 1W), je-li to nutné pro dosazeni stejného
smyslu toceni pri obojich otackach.

6.7.3 Jednofazoveé stroje

Toceni ve smeru hodinovych rucicek musi byt dosazeno, je-li napajeni pripojeno k Ul a U2 a u pomocného
vinuti je spojeno Z1 s Ul a Z2 s U2. Pro obraceni smyslu toCeni musi byt svorka Z1 spojena s U2 a
svorka Z2 s Ul.

6.7.4 Stroje s vice trojfazovymi skupinami (napr. Sestifazové)

Znaceni svorek musi byt usporadano tak, aby bylo dosazeno to¢eni ve sméru hodinovych rucicek,
jestlize abecedni sled pismen kazdé fazové skupiny odpovida ¢asovému sledu fazovych napéti
soustavy pfipojenych k této skupiné. Poradi predrazenych Cislic téchto skupin odpovida sledu, ve



kterém prvni napéti kazdé fazové skupiny dosahlo své maximalni hodnoty.

V pripadé toceni proti sméru hodinovych ruci¢ek musi byt ¢asovy sled fazovych napéti soustavy obracen
zaménou napajecich kabell kazdé fazové skupiny a obracenim poradi pripojeni skupin napajecich
napéti k fazovym skupinam vinuti.

6.7.5 DC stroje

Znaceni svorek musi byt usporadano tak, aby bylo dosazeno toceni ve sméru hodinovych rucicek, jestlize
polarita privodd L+ a L- odpovida polarité svorek Al a A2. Ma-li stroj budici vinuti s cizim buzenim, znaceni
svorek musi byt takové, aby bylo dosazeno toceni ve sméru hodinovych rucicek, jestlize polarita
privodd L+ a L- odpovida jak polarité svorek Al a A2, tak polarité svorek F1 a F2.

V pfipadé toceni proti sméru hodinovych rucicek musi byt polarita pfivodu bud ke kotvé nebo k buzeni
obracena, pricemz je tfeba vzit v Gvahu 6.7.6.

6.7.6 Vztah mezi smérem proudu a magnetického pole (pro stejnosmérné
stroje)

6.7.6.1 Dvé budici vinuti vytvareji jednosmérna pole, jestlize budici proud v obou vinutich protéka od
svorky s nizsi (vyssi) pfipojenou Cislici ke svorce s vyssi (nizsi) pfipojenou Cislici.

6.7.6.2 Magneticka pole komutacniho a kompenzacniho vinuti musi mit spravnou polaritu vzhledem k
sobé navzajem a k magnetickému poli vinuti kotvy, pokud ve vSech téchto vinutich protéka proud od
svorky s nizsi (vySsi) pfipojenou Cislici ke svorce s vySsi (nizsi) pfipojenou cislici.

6.8 Obrazky se znacenim svorek

Schémata zapojeni pro obvyklé pouZiti jsou uvedena v pfiloze A.
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6.8.1 Trojfazové asynchronni stroje

U1 U1? W

Lz Wz :E Wz

Obrazek 1 - Jedno trojfazové vinuti, tfi sekce, oteviené zapojeni, Sest svorek

u W Wi

Obrazek 2 - Jedno trojfazové vinuti, zapojeni do trojuhelnika, tfi svorky



UE W M

Obrézek 3 - Jedno trojfazové vinuti, zapojeni do vnitfni hvézdy s nulovym vodi¢em, Ctyfi svorky

oy W1 Wi

ik W3 Wi

L4 Wd Vid

Obrazek 4 - Jedno trojfazové vinuti, dvé sekce na fazi, oteviené zapojeni, dvanact svorek

U1 "u"'1?- '."u'*l?

vz vzj wzz
uz WE W3
U4E T
UsQ V5@ WS
UEE V@E We
u7 wj W7
Uj VBO B

Obrazek 5 - Jedno trojfazové vinuti, Ctyfi sekce na fazi, oteviené zapojeni, dvacet Ctyfi svorek
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W W

U W11 wi
U1 W1z Wi
u13 V13 W13
U1 Vid Wit

W2 W2

W3 W3
uz W31 W3
u3az a2 Va2
U33 V33 V33
u W34 W3

e W

Obrazek 6 - Jedno trojfazové vinuti, dvé sekce na fazi se ¢tyrmi odbockami na sekci,
otevrené zapojeni, tricet Sest svorek

Wio W1 o 1w ‘g zw? 2W10
U w20 e & 2v2g5 2z d
1u1¢g W3 E W3 zu:ﬁfg 23
1wad  1vad 1w susd  2va 2w

Obrazek 7 - Dvé oddélena trojfazova vinuti se dvéma nezavislymi funkcemi,
dvé sekce na fazi, oteviené zapojeni, dvacet Ctyri svorek

Uz
U1 U2 IUS:I U4
—a

Obrazek 8 - Dvé sekce, vnitfni zapojeni, tfi svorky

B
"=

Uty 1) Wy

uz) V2] w2

Obrazek 9 - Jedno trojfazové vinuti, zapojeni do hvézdy, duplicitni svorky
pro alternativni zapojeni, Sest svorek
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(1) 1) W —

(uz) (] W) -1

| w2

Obrazek 10 - Jedno trojfazové vinuti, zapojeni do hvézdy,
paralelni svorky pro spole¢né vedeny proud, Sest svorek

Obrazek 11 - Trojfazovy vinuty rotor, zapojeni do hvézdy s nulovymi vodici, osm svorek

6.8.2 Jednofazové asynchronni stroje
" Uz 1 L2
Obrdzek 12 - Hlavni a pomocné vinuti, dvé sekce

Z1

H—ZE

Obrdazek 13 - Jednofazové pomocné vinuti, trvale pfipojeny kondenzator, jedna sekce
U1 . uz
Obrazek 14 - Jednofdzové hlavni vinuti, trvale pfipojena tepelna ochrana, jedna sekce
6.8.3 Stroje s vice trojfazovymi skupinami (Sestifazové)
1 1".."1| 1WT| 2U1 2V, 2w

o

14z 15"'.-"2" 1'|.f'-.f2f 2uzl vzl 2wz



Obrazek 15 - ©estifazové vinuti, oteviené zapojeni, Sest sekci
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6.8.4 DC stroje

Obrazek 16 - Vinuti kotvy, jedna sekce

B1
— T ——
B1 B2 B3
Obrdzek 17 - Komutacni vinuti, jedna a dvé sekce
c1
—t N A
e cz c3

Obrazek 18 - Kompenzacni vinuti, jedna a dvé sekce

o

D11y Dz

Obrazek 19 - Sériové vinuti, jedna sekce, dvé odbocky

E1

e T Y e

Obrazek 20 - Derivacni budici vinuti, jedna sekce

F1

ez e B he—
F1 F2 F3

Obrazek 21 - Budici vinuti s cizim buzenim, jedna a dvé sekce

H1 H2

Obrdzek 22 - Pomocné vinuti v podéiné ose, jedna sekce

J J2
— YT

Obrazek 23 - Pomocné vinuti v pficné ose, jedna sekce



&1 (A2 E1) (B2 (1) (2 a2

Obrdzek 24 - Vinuti kotvy s komutacnim a kompenzacnim vinutim, jedna sekce
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7 Pravidla pro znaceni svorek pomocnych
zarizeni

7.1 Vseobecne

Znaceni pomocnych svorek musi odpovidat 6.1.3, dale 4.4, kde je urcen typ pomocného zafizeni, a
dale musi zahrnovat:

- predrazenou Cislici identifikujici jednotlivy obvod nebo jednotku;
- pfifazenou Cislici identifikujici funkci vyvodu.

Doplnéni pismen a/nebo Cislic ke zna¢ce pomocného zafizeni musi vychazet, kdykoliv je to mozné, z
pravidel uvedenych v kapitole 6.

Pokud je na stroji pro urcité zafizeni velky pocet svorek (napf.pro termoclanky), mohou byt vyvody
seskupovany podle znacky daného zafizeni a svorky mohou byt oznaceny pomoci Cislice (1-99)
predrazené pred znacku a pomoci jedné Cislice (1-9) pfifazené za znacku.

Vyrobce musi popsat funkci téchto zafizeni pisemnou instrukci.

Pokud existuje pouze jedno takové zafizeni, predrazena Cislice mize byt vynechana.

7.2 Znaceni

7.2.1 Zarizeni vztahujici se k vykonu

Zarizeni BA, BD, BW, CA, HE, LA, SC a SP musi byt oznacena a pfipojena podle 7.2.1.1 az 7.2.1.4, kde:
** predstavuji znacku zafizeni a - predstavuje dané zafrizeni.

POZNAMKA Tato znatka mé byt nahrazena pfislusnou zna¢kou pro schémata podle IEC 60617.

7.2.1.1 Jedna faze, jedno napéti

L1 L2

*ok] kD




Obrazek 25 - Jedna faze, jedno napéti

7.2.1.2 Jedna faze, dvoji napéti

rx 2

Napéti|[L1 |L2 Spojeno |Oddéleno
VysSSi | *¥1 [*4 |- **
NizSi  [*F1 [*2 [[**1, *4] |-

Obrazek 26 - Jedna faze, dvoji napéti

Strana 21

7.2.1.3 Tfi faze, jedno napéti

°°U
w4l
AT k! Ty Y
L1 (L2 [L3 |Zapojeni L1 (L2 [L3 |Zapojeni
**U | ¥V | W | Do kU [ *kV | **W | Do hvézdy
trojuhelnika
Obrazek 27 - Tri faze, jedno napéti
7.2.1.4 Tti faze, dvoji napéti
wU1
W2 ++U1
sl )2
W2 5 a2
/ \ E=|A =slJ2
_ VA oz e
Napéti |[L1 |L2 |L3 |Spojeno navzajem Zapojeni
Nizsi RRUL | ¥RV [ WL | [FFUL, **¥W2]; [**V1, **U2]; Do trojuhelnika
[*¥W1, **V2]
VySSi | *¥UL [ RV | W1 | [**¥U2, **V2, **W2] Do hvézdy

Obrazek 28 - Tri faze, dvoji napéti

7.2.2 Tepelna a mérici zarizeni

Zarizeni CT, PT, R, TB, TC, TN, TM a TP musi byt oznaCena a zapojena podle 7.2.2.1 az 7.2.2.4, kde:

** predstavuji znacku zafizeni a - predstavuje dané zafizeni.



POZNAMKA 1 Pro rozli$eni polarity u TC zafizeni oznacuje vyrobce vyvody barvou.
POZNAMKA 2 U odporovych teplomér(i oznacuje posledni znak &islo obvodu.

POZNAMKA 3 Tato zna¢ka mé byt nahrazena pfislusnou znackou pro schémata podle IEC 60617.

7.2.2.1 Zafizeni typu TB, TC, TM, TN a TP se dvéma vyvody

1441 1222 2es1 2442

—{ _F— e}

Obrazek 29 - Zafizeni se dvéma vyvody (s vyjimkou typu R)

L1 a L2 maiji byt pripojeny podle pisemnych pokynd nebo podle barevného znaceni vyvodd.

7.2.2.2 Zafizeni typu R se dvéma vyvody

T4x1 I:l T2 2ei] i:l i

Obrazek 30 - Zafizeni typu R se dvéma vyvody
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7.2.2.3 Zarizeni typu R se tfemi vyvody

1241 1042 2eed 202
o— e o— "]
1#e2 2rnd

I, —

Obrazek 31 - Zafizeni typu R se tfemi vyvody

7.2.2.4 Zarizeni typu R se Ctyrmi vyvody

RS | Tead 2ee 2482
Prumm— I o e
1441 T++2 Fae 2402
—] I o— N

Obrézek 32 - Zafizeni typu R se Ctyfmi vyvody
7.2.3 Spinace
Spinace musi byt oznaceny a zapojeny podle obrazku 33, kde * oznacuje Cislo spinace.

+53

+51

Obréazek 33 - Zapojeni spinacl
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Priloha A (normativni)

Schémata zapojeni pro bézné pouziti
A.1 VSeobecné

V priloze A jsou uvedena zapojeni se znacenim svorek, které musi byt pouzito pro tato bézna zapojeni.
Schémata zapojeni slouzi pouze pro informaci a mohou mit jinou podobu.

ZpUsoby pouziti, které nejsou znazornény, musi byt odvozeny z pravidel v kapitole 6.
POZNAMKA Na pozadani budou do této pfilohy doplnéna jind b&Zna pouziti.

A.2 Trojfazové stroje

A.2.1 Statorova vinuti pro jedny otacky

A.2.1.1 Jedno napéti

W W
L1 L2 L3 Zapojeni L1 L2 L3 Zapojeni
U \" W Do u \ W Do hvézdy
trojuhelnika
Obrdzek A.1 - Zapojeni do trojuhelnika Obrézek A.2 - Zapojeni do hvézdy -
s nulovym vodi¢em nebo bez néj

A.2.1.2 Dvoje napéti

Napéti |[L1 |L2 |L3 |Spojeno navzajem Zapojeni vinuti
Nizsi ul [Vl |W1 |[Ul, W2]; [U2, V1]; [V2, W1] Do trojuhelnika
Vyssi |U1 V1 [W1 |[U2, V2, W2] Do hvézdy

Obrazek A.3 - Dvoje napéti, Sest svorek (1:".@)
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u3

)]
uz }
W3

w3
H/J,/‘;-'z v?\_‘_\\
Wi Vi
Napéti | L1 L2 L3 Spojeno navzajem Zapojeni vinuti
Nizsi ul V1 W1 [U1, U3]; [V1, V3]; [W1, W3]; [U2, | Paralelni do
V2, W2] hvézdy
Vyssi  |U1 V1 W1 [U2, U3]; [V2, V3]; [W2, W3] Sériové do hvézdy

Obrazek A.4 - Zapojeni do hvézdy, dvoje napéti, devét svorek (1:2)

(4
W2
(W)
W3 Uz
T
Wa

1
m//<\u2
we us
Wi W2 : W1

[T
W Wil
Napéti | L1 L2 L3 Spojeno navzajem Zapojeni vinuti
Nizsi ul V1 W1 [U1, U3, W2]; [V1, V3, U2]; [W1, Paralelni do
W3, V2] trojuhelnika
Vyssi |U1 |Vl W1 [[U2, U3]; [V2, V3]; [W2, W3]; Sériové do
trojuhelnika

Obrazek A.5 - Zapojeni do trojuhelnika, dvoje napéti, devét svorek (1:2)

L1 we w1
Lz
w2 v Vi uz
1 5.,._.!m..._g,
1) W1 V2 Vi

A.2.1.3 Rozbéhova vinuti

L1 L2 L3 Spojeno navzajem Zapojeni
vinuti
Rozbéh | Ul V1 W1 [U2, V2, W2] Do hvézdy

Chod Ul V1 W1 [Ul, W2]; [V1, U2]; [W1, |Do
V2] trojuhelnika




Obrazek A.6 - Hvézda-trojuhelnik, jedno napéti, Sest svorek
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11 3

W2 U3
L

1

[ T—
W
W3
i1

4 u\ \m\\
WW/ :\jz
it

wa U1
uz \
k) W3 I}Ll?
WD 3

L4
/;& ey W1 L4
"L\, e
i3 3 vt VI W i
/wz ”N‘\
i W1
Napéti L1 L2 L3 Spojeno navzajem Zapojeni vinuti
Nizsi Rozbéh | Ul V1 W1 |[U1, U3]; [V1, V3]; [W1, W3]; Paralelni do
[U2, V2; W2]; [U4, V4, W4] hvézdy
Niz§i |Chod |[Ul V1 W1 |[Ul, W2, U3, W4]; Paralelni do
[V1, U2, V3, U4]; trojuhelnika
[W1, V2, W3, V4]
Vyssi Rozbéh | Ul V1 W1 [U2, U3]: [V2, V3I; Sériové do hvézdy
[W2, W3]J; [U4, V4, W4]
Vyssi  |Chod |Ul V1 W1 |[U1, W4]; [V1, U4]; [W1, v4]; Sériové do
[U2, U3]; [V2, V3]; [W2, W3] trojuhelnika

Obrazek A.7 - Hvézda-trojuhelnik, dvoje napéti, dvanact svorek (1:2)

Ule U3 o
Wi W1 wWa W
L1 L2 L3 Oddéleno Spojeno navzajem Zapojeni vinuti
jednotlivé
Rozbéh | Ul V1 W1l |U3,V3, W3 Do hvézdy
Chod Ul V1 W1 [U1, U3]; [V1, V3], Paralelni do
[W1, W3] hvézdy




Obrazek A.8 - Vinuti pro rozbéh s ¢asti vinuti, jedno napéti, Sest svorek
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U
u1 u3
Uz
u3
uz % G
Wa /M“\
WE W
i Vi3 TNVE
/’/M *J\
wi V1
Napéti L1 |L2 |[L3 |Oddéleno |Spojeno navzajem Zapojeni
jednotlivé vinuti
Nizsi Rozbéh (U1l |V1 |W1 |U3,V3; W3|[U2, V2; W2] Do hvézdy
Niz§i [Chod |[Ul |[V1 |W1 [UL, U3]; [V1, V3]; [W1, W3]; Paralelni do
[U2, V2; W2] hveézdy
Vyssi [Chod |Ul1l |V1 [W1l [U2, U3]; [V2, V3]; [W2, W3] Sériové do
hvézdy
Obrazek A.9 - Vinuti pro rozbéh s Casti vinuti, dvoje napéti, devét svorek (1:2)
A.2.2 Statorova vinuti pro vice nez jedny otacky
A.2.2.1 Pro dvoje otacky (1:2), jedno vinuti
W L
2U
2U
O
1w} ™ i
10
e 2V 2w 2v
Otacky | L1 L2 L3 Oddéleno Spojeno navzdjem | Zapojeni
jednotlivé vinuti




Nizsi 1U 1Y 1w 2U, 2V; 2W Sériové do
hvézdy
Vyssi [2U 2V 2W [1U, 1V; 1W] Paralelni do
hvézdy
Obrazek A.10 - Proménny moment, Sest svorek
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1TW2 2911 1w
}Jﬁ ‘\‘HJ j
/ R oW
2U 2w
5f t’-% W2 5 J)lf:h_
Wi o .KC\ 12 -,I_I_’.‘_r"]_h 12 h—{‘___v_
O R i At ° s 1—"3.
V2 o, it i o 1w
52U
g 21 I
B R [ ;
/o Auzh 5 L
& Ry 33
& \ o\ ¢ l/
/ f e A 11 L W2
f "1 ;} U1 e aVvi
rf { T ™
\"‘-\. _’_J'-I P ':'A\_'h I-'l.
/131 e 1w U T, S
R I'l.-'-1 5 -____l -,_H.
.'."'1"';""3"III YA jf—‘:b‘,-' H__}{R_‘_n
7 L 2W v
Otacky |L1 L2 L3 Oddéleno Spojeno navzdajem Zapojeni
jednotlivé vinuti
Nizsi 1U1 |1Vl |1wl |2U,2V;2W (1U1, 1W2); (1Vv1, 1U2), Sériové
(1W1, 1v2) do trojuhelnika
Nizsi 1U1 |1Vl |1wl |2U,2V;2W (1U2, 1V2, 1W2) Sériové do
hvézdy
Vyssi 2U 2V 2W (2U, 1U1, 1U2); (2V, 1W1, |Paralelni
1W2); (2w, 1V1, 1V2) do trojuhelnika
Vyssi 2U 2V 2W (1U1, 1V1, 1W1, 1U2, 1V2, | Paralelni do
1W2) hvézdy

Obrdazek A.11 - Proménny moment, dvoje napéti (1:'-.@), devét svorek

Toto schéma zapojeni Ize také pouZit pro nizsi otacky u rozbéhového vinuti hvézda-trojihelnik a to

vypusténim vysSich otdcek (paralelniho zapojeni do trojuhelnika).




W 2U

2w 2U

T Y

iy W aw i
vy
2
Otacky (L1 L2 L3 Oddéleno Spojeno Zapojeni vinuti
jednotlivé navzdjem
Nizsi 1U Y 1w 2U, 2V; 2W Sériové do
trojuhelnika

Vyssi [ 2U 2V 2W [1U, 1V; 1W] Paralelni do hvézdy

Obrazek A.12 - Konstantni moment, Sest svorek

Strana 28
W 2U
2w 2u W W
ﬂ:J 2V 1w 2w . 2V
Otacky L1 L2 L3 Oddéleno Spojeno Zapojeni vinuti
jednotlivé navzdjem
Nizsi 1U 1V I [2U, 2V; 2W] Paralelni do hvézdy
Vyssi [2U 2V 2W 1U, 1v; 1W Sériové do
trojuhelnika

Obrazek A.13 - Konstantni vykon, Sest svorek

A.2.2.2 Pro vice nez jedny otacky, dvé nebo vice nezavislych vinuti

Obrazky A.10, A.11 A.12 a A.13 se obvykle pouzivaji jako jedno z vinuti u motord pro troje nebo ctvery
otacky.

Motory urcitého konstrukéniho provedeni nevytvareji vyrovnavaci proudy. V téchto pripadech budou
svorky (1W-1, 1W-2) a (2W-1, 2W-2) na obrazcich A.15 a A.16 trvale spojeny vyrobcem motoru a
pfipojené Cislice -1 a -2 budou vypustény.



u 2u

*lwb/\.v-?J 1 2y ) 2
\\:-

Otacky (L1 L2 L3 Oddéleno Zapojeni vinuti
jednotlivé
Nizsi 1U 1V 1w 2U, 2V; 2W Sériové do hvézdy

Vyssi [2U 2V 2W 1U, 1V; 1W Paralelni do hvézdy

20
10
1W'L/\ 1Y
20 2v
T2
Otacky (L1 L2 L3 Oddéleno Zapojeni vinuti
jednotlivé
Nizsi 1U 1V [1W-1, 2U, 2V; 2W Sériové do otevieného
1W-2] trojuhelnika
Vyssi [2U 2V 2W 1U, 1v; 1W-1, Paralelni do hvézdy
1W-2
Obrazek A.15 - Konstantni moment, sedm svorek
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1u a
. i 2
1y 1
202
Otacky (L1 L2 L3 Oddéleno Zapojeni vinuti
zvlas»
Nizsi 1U v 1w 2U, 2V; 2W-1, Paralelni do hvézdy
2W-2
Vyssi [2U 2V [2W-1, 1U, 1V; 1W Sériové do otevreného
2W-2] trojuhelnika

Obrazek A.16 - Konstantni vykon, sedm svorek

A.2.2.3 Pro troje otacky

Kombinace vinuti musi byt zvoleny z obrazk{ A.1, A.2, A.10, A.11, A.12 a A.13 a podle toho se pfifadi
predrazené Cislice.



2u

2w 2V
Otacky (L1 [L2 (L3 |Oddéleno jednotlivé Spojeno Zapojeni vinuti
navzajem
Nejnizsi [ 1U [1V|1W-1|2U, 2V, 2W, 3U, 3V; 3W [1W-1, 1W-2] Sériové do
otevieného
trojuhelnika
Stredni [2U |2V |2W |[1W-1, 1W-2, 1V, 1U, 3U, 3V, Do hvézdy
3W
Nejvyssi|3U [3V|3W |2U, 2V, 2W [1W-1, 1W-2, 1V, [Paralelni do hvézdy
1U]
Obrazek A.17 - Priklad motoru pro troje otacky s konstantnim momentem
a dvéma oddélenymi vinutimi, deset svorek
1L U 3
2W-1 e
2V
1w W 2 w v
Otacky (L1 |L2|L3 |Oddéleno jednotlivé Spojeno Zapojeni vinuti
navzdjem
Nejnizsi [1U [1V|1W |2U, 2V, 2W-1, 2W-2, 3U, - Do hvézdy

3V, 3W

Stredni |2U |2V |2W-1|1U, 1V, 1W, 3U, 3V, 3W [2W-1, 2W-2] Do otevieného
trojuhelnika

Nejvyssi|3U |3V [3W |1U, 1V, 1W, 2U, 2V, 2W-1, Do hvézdy
2W-2

Obrazek A.18 - Priklad motoru pro troje otacky se tfemi oddélenymi vinutimi, deset svorek
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A.2.2.4 Pro Ctvery otacky

Kombinace vinuti musi byt zvoleny z obrazk( A.1, A.2, A.10, A.11, A.12 a A.13 a podle toho se priradi
predrazené Cislice.



2W

au

4u
4
4\
2L 2
Otacky (L1 |L2|L3 |Oddéleno jednotlivé Spojeno Zapojeni vinuti
navzajem

Nejnizsi | 1U |1V [1W [2U, 2V, 2W, 3U, 3V, 3W, 4U, |- Sériové do hvézdy

4V, AW
Druhé |2U |2V |2W [1U, 1V, 1W, 3U, 3V, 3W, 4U, |- Sériové do hvézdy

4V, AW
Treti 3U |3V |[3W |2U, 2V, 2W, 4U, 4V, 4W [1U, 1V, 1W] Paralelni do hvézdy
Nejvyssi|4U [4V [4W |1U, 1V, 1W, 3U, 3V, 3W [2U, 2V, 2W] Paralelni do hvézdy

Obrdzek A.19 - Priklad motoru pro Ctvery otacky, s proménnym momentem
a dvéma oddélenymi vinutimi, dvanact svorek

A.3 Jednofazové asynchronni stroje

Znaceni svorek vinuti jednofazového motoru s jednim napétim musi byt takové, jak je uvedeno nize:

21

uz %.'E_HM__L
Smysl toceni L1 L2 |Spojeno
navzdjem
Ve sméru hodinovych ul U2 |[U1, Z1]; [U2, Z2]
rucicek
Proti sméru hodinovych |[Ul U2 |[U1, Z2]; [U2, Z1]
ruCicek

Obrdzek A.20 - Reverzacni motor s pomocnou rozbéhovou fazi nebo s rozbéhovym kondenzatorem

s

U1 ?i D—E
uz & 72
CA1 | CAZ
Smysl toceni L1 L2 |Spojeno navzajem

Ve sméru hodinovych Ul U2 |[U1, Z1]; [U2, CA1];
ru¢iek [CA2, Z2]




Proti sméru hodinovych |U1l U2 |[U2, Z1]; [Ul, CA1];
ruCiCek [CA2, Z2]

Obrazek A.21 - Reverzacni motor s rozbéhovym kondenzatorem, se ¢tyfmi svorkami,
s externé pripojenym kondenzatorem

Strana 31

A.4 DC stroje

Y

(B1) _(B2) (CT)_(C2) o~
e ]
1 A1 A2 £2
Smysl toceni L+ L-
Ve sméru hodinovych [E1, Al] |[E2, A2]
ruCiCek
Proti sméru hodinovych |[[E1, A2] |[E2, Al]
ruCiCek

Obrazek A.22 - Deriva¢ni motor nebo deriva¢ni dynamo, Ctyfi svorky

(e i

(B1) (B2} (C1) (C2)

[ an o | Yy ffﬂ‘\\
E1 Al 02 D10 o2 E2

Smysl toceni L+ L- Spojeno
navzdjem

Ve sméru hodinovych [E1, Al] [E2, D2] |A2,D1

ruCiCek

Proti sméru hodinovych |[[E1, A2] [E2, D2] |[AL, D1

rucicek

Obrazek A.23 - Kompaundni motor nebo kompaundni dynamo,
se souctovym sériovym a komutacnim vinutim, Sest svorek

POZNAMKA PFi navrzeném zapojeni dochazi pfi kompaundaci k takovym podminkam, pfi kterych bé&hem
motorického chodu magnetické pole zesili a béhem generatorového chodu zeslabi. Pokud je
pozadovan opacny efekt, musi byt v zapojeni svorek jejich poloha zaménéna.

R I - (D1 2

mJ_nM =~ mjl—< a2

| Smysl toéeni |L+ | L- |




Ve sméru hodinovych Al A2
ruCiCek
Proti sméru hodinovych |[A2 Al
ruCiCek

Obrazek A.24 - Sériovy motor, dvé svorky
Na obrazku A.24 je smysl toCeni nezavisly na polarité Al a A2. Pro oznaceni smyslu toCeni musi byt vzdy
umisténa na krytu stroje Sipka.

POZNAMKA Na obrazku A.24 je uveden smysl to¢eni ve sméru hodinovych ruci¢ek. Smyslu toceni proti
sméru hodinovych rucicek Ize dosahnout pouze vyrobni zménou vnitfniho zapojeni motoru (tedy
zaménénim mist pripojeni sériového vinuti (D1) a (D2) a naslednym oznacenim (D1) jako A2).
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Priloha ZA (normativni)

Normativni odkazy na mezinarodni publikace
a na jim prislusejici evropské publikace

Pro pouzivani tohoto dokumentu jsou nezbytné dale uvedené referencni dokumenty. U datovanych
odkaz{ plati pouze citovana vydani. U nedatovanych odkazl plati posledni vydani referenc¢niho
dokumentu (vCetné zmen).

POZNAMKA Pokud byla n&jakd mezinarodni publikace modifikovana spole¢nou modifikaci, coz je
vyznaceno pomoci (mod), pouziva se prislusna EN/HD.

Publikace Rok Nazev EN/HD Rok
IEC 60034-1 -V Tocivé elektrické stroje - EN 60034-1 20042
(mod) C4st 1: Jmenovité Gdaje a vlastnosti

IEC 60417 databdze  Grafické znacky pro pouziti na predmétech - -

IEC 60445 D Zakladni bezpecnostni principy pro rozhrani EN 60445 20072

Clovék-stroj, znaceni a identifikaci - Oznacovani
svorek zafizeni a konct vodicd

1) Nedatovany odkaz.

2) Platné vydani v dobé vydani této normy.



-- Vynechany text --



