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1 Rozsah platnosti

Tato část IEC 60255 specifikuje minimální požadavky na hodnocení funkce a chování distanční
ochrany, jejíž použití je typické pro, ale není omezeno na, aplikace vedení účinně uzemněných
trojfázových elektrizačních soustav. Tato norma také definuje jak dokumentovat a zveřejnit zkoušky
užitných vlastností.

Tato norma zahrnuje funkci distanční ochrany, jejíž provozní charakteristika může být definována
v impedanční rovině a obsahuje specifikaci funkce ochrany, parametry měření, výběr fáze, směrovost,
charakteristiky rozběhu a časového zpoždění.

V této normě jsou obsaženy metodiky zkoušek pro ověření provozních charakteristik a přesnosti.
Norma definuje ovlivňující faktory, které mají vliv na přesnost v ustáleném stavu a charakteristiky
chování při dynamických podmínkách. Obsahuje také požadavky na přístrojový transformátor pro
funkci ochrany.

Funkce distanční ochrany, na které se vztahuje tato norma, jsou následující: 

 IEEE/ANSI C37.2
Čísla funkce

IEC 61850-7-4
Logické uzly

Fázová distanční ochrana 21 PDIS
Distanční zemní ochrana 21G PDIS

Tato norma nespecifikuje funkční popis dalších funkcí často spojených s digitálními distančními relé,
jakými jsou například blokování při kolísání výkonu (PSB), vybavení při ztrátě synchronizmu (OST),
kontrola napěťového transformátoru (VT), přepnutí do poruchy (SOFT), vybavení k opětovnému
sepnutí (TOR), logiku pro poruchy více vedení v neúčinně uzemněných sítích a logiku změny
vybavení. V této normě je uveden pouze jejich vliv na funkci distanční ochrany. Ochrana sériově
kompenzovaných vedení je mimo rozsah platnosti této normy.

Obecné požadavky na měřicí relé a ochranná zařízení jsou definovány v IEC 60255-1.

Konec náhledu - text dále pokračuje v placené verzi ČSN.


