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Předmluva

Tento dokument (EN 50598-2:2014) vypracovala technická komise CLC/TC 22X Výkonová elektronika.

Jsou stanovena tato data: 

• nejzazší datum zavedení dokumentu na národní úrovni
vydáním identické národní normy nebo vydáním
oznámení o schválení k přímému používání
jako normy národní (dop) 2015-11-17
• nejzazší datum zrušení národních norem,
které jsou s dokumentem v rozporu (dow) 2017-11-17

Upozorňuje se na možnost, že některé prvky tohoto dokumentu mohou být předmětem patentových
práv. CENELEC [a/nebo CEN] nelze činit odpovědným za identifikaci jakéhokoliv nebo všech
patentových práv.

Tento dokument byl vypracován na základě mandátu, který byl CENELEC udělen Evropskou komisí
a Evropským sdružením volného obchodu.

EN 50598, Ekodesign pro výkonové řídicí systémy, spouštěče motorů, výkonovou elektroniku a jejich
aplikace s pohony, se bude skládat z těchto částí:

Část 1: Obecné požadavky na vytváření norem pro energetickou účinnost pro zařízení se strojním pohonem●

používající rozšířený produktový přístup (EPA), a poloanalytický model (SAM)
Část 2: Ukazatele energetické účinnosti pro systémy výkonových pohonů a spouštěče motorů●

Část 3: Kvantitativní přístup ekodesignu prostřednictvím hodnocení životního cyklu včetně pravidel●

katagorizace výrobků a obsahu environmentálních prohlášení

CLC/TC 22X/WG 06 je oprávněná operační skupina pro zacházení s Mandátem M/476 od Evropské
Komise pro normalizace v oblasti pohonů s proměnnými otáčkami a/nebo produktů systému
výkonového pohonu.

Byla navázána těsná spolupráce s některými jinými technickými komisemi (tj. CLC/TC 2; CLC/TC 17B),
aby se zajistila komplexní norma pro aspekty energetické účinnosti a požadavky ekodesignu spolu
s pilotní zainteresovanou komisí CEN/TC 197 ze strany zákazníků.

Klíčové body:

zřetelné požadavky na způsob dosažení energeticky účinného zařízení se strojním pohonem pomocí systému●

motoru;



požadavky a meze pro třídy IE pro výkonové elektronické měniče;●

požadavky a meze pro třídy IE pro systémy výkonového pohonu (PDS);●

určení ztrát PDS a požadavky na připojení k poháněnému zařízení s cílem určit klasifikaci/hodnocení●

energetické účinnosti rozšířeného produktu;
požadavky na způsob dosažení ekodesignu a environmentální prohlášení o systému motoru.●

Záměrem pracovní skupiny je, že tento dokument, kdysi dořešený jako soubor evropských norem,
bude dále zpracováván až do dosažení mezinárodní shody na úrovni IEC podle dohody o postupu UAP
mezi CENELEC a IEC.
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Úvod

Technická komise CLC/TC 22X uvedla k 2010-03-31 do oběhu dokument CLC/TC 22X/Sec0100/DC
včetně mandátu M/476 od Evropské Komise pro normalizaci v oblasti pohonů s proměnnými otáčkami
a/nebo produktů systému výkonového pohonu.

Protože PDS obsahuje motory napájené z měničů, spadají požadavky na měření energetické účinnosti
motorů s napájením nesinusového charakteru do odpovědnosti CLC/TC 2, která pokrývá požadavek
z mandátu M/470.

Dokument je založen na dokumentu BT137/DG8058/INF, který rovněž reprodukuje tento mandát EC
a na nějž odkazuje technický výbor CENELEC.

Pracovní skupina 6 komise CLC/TC 22X, představující normalizační operační skupinu pro zacházení
s tímto mandátem, má úzkou spolupráci s několika dalšími technickými komisemi (tj. CLC/TC 2;
CLC/TC 17B).



Proto byla komise CLC/TC 22X pověřena objasněním všech příslušných aspektů v oblasti požadavků
na energetickou účinnost a ekodesign u výkonové elektroniky, spínacích přístrojů, řídicích přístrojů,
systémů výkonových pohonů a jejich průmyslových aplikací.

Na obrázku 1 jsou znázorněny požadavky, které jsou někdy sporné. Bylo dohodnuto, že práce zajistí
jako nejlepší kompromis přiměřený cíl.

Obrázek 1 – Znázornění sporných požadavků na normalizaci výrobků spojených
se spotřebou energie (ErP)

Pro soulad s požadavky z horizontálního mandátu M/495 je EN 50598 vypracována pod čísly projektů
CENELEC 24602 až 24604.

Její tři části se společně přímo vztahují k mandátům M/470 a M/476.

U dalších mandátů uvedených v tabulce 1 by tato norma mohla být použita, budou-li na ni budoucí
vypracované výrobkové normy odkazovat.

Tabulka 1 – Mandáty Evropské Komise udělené normalizačním organizacím CEN, CENELEC
a ETSI a způsob, jakým se na nich podílejí části tohoto souboru norem 

Mandáty Část 1 Část 2 Část 3
M/470
motory  P P
M/476
PDS  P P
M/495
horizontální,
všechny budoucí
aplikace

P P P

M/488
komfortní
ventilátory HVAC

P P (P)

M/498
čerpadla P P (P)
M/500
kompresory P P (P)

Tento soubor norem se v souladu se svým rozsahem platnosti nezabývá součástmi strojního
inženýrství.

POZNÁMKA U převodových motorů (motorů s převodovkou) je potřeba, aby s nimi pro třídy účinnosti
bylo nakládáno jako se systémem výkonového pohonu (měnič s motorem). Viz EN 60034-30-1 pro
klasifikaci ztrát převodového motoru. Třídy účinnosti převodovek jako jednotlivých součástí jsou
posuzovány.

1 Rozsah platnosti

Tato evropská norma specifikuje indikátory energetické účinnosti pro výkonovou elektroniku (např.
kompletní



moduly pohonů, CDM), systémy výkonových pohonů a spouštěče motorů, přičemž vše je použito pro
zařízení poháněné motorem v rozsahu výkonů od 0,12 kW do 1 000 kW.

Specifikuje metodiku pro určení ztrát kompletního modulu pohonu (CDM), systému výkonového
pohonu (PDS) a kompletního systému motoru.

Definuje třídy IE a IES, jejich mezní hodnoty a poskytuje postupy pro klasifikaci celkových ztrát
systému motoru.

Kromě toho tato část EN 50598 předkládá návrh metodiky pro charakterizaci nejlepšího řešení
energetické účinnosti, které se má zavést. To závisí na struktuře systému poháněného motorem,
charakteristice závislosti otáčky/
zatížení a provozních bodech poháněného zařízení v průběhu času.

Metodika rozšířeného produktového přístupu a poloanalytické modely jsou definovány v části
1 souboru.

Struktura této normy EN 50598 obsahuje následující:

jsou uvedeny a klasifikovány ztráty normalizovaného referenčního PDS (RPDS) a matematický model pro jejich●

výpočet;
jsou definovány referenční zátěž/motor (RM) a referenční CDM (RCDM) a lze je použít pro určení třídy účinnosti●

systému motoru, když jedna ze složek není známa;
jsou uvedeny požadavky na určování ztrát skutečného PDS a jsou klasifikovány ve srovnání s RPDS;●

požadavky na typové zkoušení a obsah uživatelské dokumentace;●

v přílohách jsou jako příklad uvedena některá znázornění ztrát v celkovém systému;●

v přílohách jsou uvedeny informace o topologiích systémů a pohonů.●

Konkrétní data pro výkonové ztráty RCDM, RM, RPDS a třídy IE/IES jsou uvedena pro nízkonapěťové
(od 100 V do 1 000 V včetně), jednoosové systémy AC/AC výkonového pohonu s trojfázovými
asynchronními motory. S převodovými motory je potřeba zacházet jako se standardními motory.

Všechna poskytnutá referenční data jsou odvozena z PDS s asynchronními motory, ale platí pro
všechny typy PDS s jinými druhy motorů.

V tomto vydání dokumentu není třeba hodnotit vysokonapěťová zařízení.

V EN 50598-3 je definována metodologie pro ekodesign pro environmentální dopad.

POZNÁMKA Soubor 50598 nepokrývá klasifikaci energetické účinnosti poháněných zařízení, ale
poskytuje vstupní informace pro hodnocení rozšířeného produktového přístupu.

Konec náhledu - text dále pokračuje v placené verzi ČSN.  


