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Pfedmluva
Tento dokument (EN 50598-2:2014) vypracovala technicka komise CLC/TC 22X Vykonova elektronika.
Jsou stanovena tato data:

* nejzazsi datum zavedeni dokumentu na narodni Grovni
vydanim identické narodni normy nebo vydanim
ozndmeni o schvaleni k pfimému pouzivani

jako normy narodni (dop) 2015-11-17
* nejzazsi datum zruseni narodnich norem,
které jsou s dokumentem v rozporu (dow) 2017-11-17

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt pfedmétem patentovych
prav. CENELEC [a/nebo CEN] nelze Cinit odpovédnym za identifikaci jakéhokoliv nebo vsech
patentovych prav.

Tento dokument byl vypracovan na zakladé mandatu, ktery byl CENELEC udélen Evropskou komisi
a Evropskym sdruzenim volného obchodu.

EN 50598, Ekodesign pro vykonové fidici systémy, spoustéc¢e motord, vykonovou elektroniku a jejich
aplikace s pohony, se bude skladat z téchto Casti:

. Céast 1: Obecné pozadavky na vytvafeni norem pro energetickou G¢innost pro zafizeni se strojnim pohonem
pouZzivajici rozsifeny produktovy pfistup (EPA), a poloanalyticky model (SAM)

. Cést 2: Ukazatele energetické G¢innosti pro systémy vykonovych pohoni a spoustéte motord

. Cést 3: Kvantitativni pfistup ekodesignu prostfednictvim hodnoceni Zivotniho cyklu véetné pravidel
katagorizace vyrobk{d a obsahu environmentalnich prohlaseni

CLC/TC 22X/WG 06 je opravnéna operacni skupina pro zachazeni s Mandatem M/476 od Evropské
Komise pro normalizace v oblasti pohont s proménnymi otackami a/nebo produktl systému
vykonového pohonu.

Byla navazana tésna spoluprace s nékterymi jinymi technickymi komisemi (tj. CLC/TC 2; CLC/TC 17B),
aby se zajistila komplexni norma pro aspekty energetické Gcinnosti a pozadavky ekodesignu spolu
s pilotni zainteresovanou komisi CEN/TC 197 ze strany zékaznikd.

Klicové body:

. zfetelné pozadavky na zplsob dosazeni energeticky G¢inného zarizeni se strojnim pohonem pomoci systému
motoru;



- pozadavky a meze pro tfidy IE pro vykonové elektronické ménice;

- pozadavky a meze pro tfidy IE pro systémy vykonového pohonu (PDS);

- ur€eni ztrat PDS a pozadavky na pfipojeni k pohanénému zafizeni s cilem urcit klasifikaci/hodnoceni
energetické ucinnosti rozsireného produktu;

- pozadavky na zplsob dosazeni ekodesignu a environmentalni prohlaseni o systému motoru.

Zamérem pracovni skupiny je, Ze tento dokument, kdysi dofeSeny jako soubor evropskych norem,
bude dale zpracovavan az do dosazeni mezinarodni shody na Urovni IEC podle dohody o postupu UAP
mezi CENELEC a IEC.
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Uvod

Technicka komise CLC/TC 22X uvedla k 2010-03-31 do obéhu dokument CLC/TC 22X/Sec0100/DC
véetné mandatu M/476 od Evropské Komise pro normalizaci v oblasti pohon{ s proménnymi otackami
a/nebo produktt systému vykonového pohonu.

ProtoZe PDS obsahuje motory napajené z ménic(, spadaji pozadavky na méreni energetické Gcinnosti
motor( s napajenim nesinusového charakteru do odpovédnosti CLC/TC 2, kterd pokryva pozadavek
z mandatu M/470.

Dokument je zalozen na dokumentu BT137/DG8058/INF, ktery rovnéz reprodukuje tento mandat EC
a na néjz odkazuje technicky vybor CENELEC.

Pracovni skupina 6 komise CLC/TC 22X, predstavujici normalizaCni operacni skupinu pro zachazeni
s timto mandatem, ma Gzkou spolupraci s nékolika dalSimi technickymi komisemi (tj. CLC/TC 2;
CLC/TC 17B).



Proto byla komise CLC/TC 22X povérena objasnénim vsech prislusnych aspektl v oblasti pozadavki
na energetickou Ucinnost a ekodesign u vykonové elektroniky, spinacich pristrojl, ridicich pristrojd,
systémd vykonovych pohonl a jejich primyslovych aplikaci.

Na obrazku 1 jsou znazornény pozadavky, které jsou nékdy sporné. Bylo dohodnuto, Ze prace zajisti
jako nejlepsSi kompromis priméreny cil.

(]

Obrazek 1 - Znazornéni spornych pozadavkd na normalizaci vyrobkl spojenych
se spotrebou energie (ErP)

Pro soulad s poZadavky z horizontalniho mandatu M/495 je EN 50598 vypracovana pod Cisly projektl
CENELEC 24602 az 24604.

Jeji tri ¢asti se spole¢né primo vztahuji k mandatim M/470 a M/476.

U dalSich mandatl uvedenych v tabulce 1 by tato norma mohla byt pouzita, budou-li na ni budouci
vypracované vyrobkové normy odkazovat.

Tabulka 1 - Mandaty Evropské Komise udélené normalizacnim organizacim CEN, CENELEC
a ETSI a zpUsob, jakym se na nich podileji ¢asti tohoto souboru norem

Mandaty Cast 1 Cast 2 Cast 3
M/470 p p

motory

M/476
PDS P P

M/495

horizontalni,
vsechny budouci P P P
aplikace

M/488

komfortni P P (P)
ventildtory HVAC

M/498
Cerpadla P P (P)

M/500

kompresory

Tento soubor norem se v souladu se svym rozsahem platnosti nezabyva soucastmi strojniho
inzenyrstvi.

POZNAMKA U pfevodovych motord (motor(l s pfevodovkou) je potfeba, aby s nimi pro tfidy G&innosti
bylo nakladano jako se systémem vykonového pohonu (méni¢ s motorem). Viz EN 60034-30-1 pro
klasifikaci ztrat prevodového motoru. Tridy Ucinnosti prevodovek jako jednotlivych soucasti jsou
posuzovany.

1 Rozsah platnosti

Tato evropska norma specifikuje indikatory energetické ucinnosti pro vykonovou elektroniku (napr.
kompletni



moduly pohond, CDM), systémy vykonovych pohon{ a spoustéce motor(, pricemz vse je pouzito pro
zafizeni pohanéné motorem v rozsahu vykond od 0,12 kW do 1 000 kW,

Specifikuje metodiku pro uréeni ztrat kompletniho modulu pohonu (CDM), systému vykonového
pohonu (PDS) a kompletniho systému motoru.

Definuje tfidy IE a IES, jejich mezni hodnoty a poskytuje postupy pro klasifikaci celkovych ztrat
systému motoru.

Kromé toho tato Cast EN 50598 predklada navrh metodiky pro charakterizaci nejlepsiho reseni
energetické ucinnosti, které se ma zavést. To zavisi na strukture systému pohanéného motorem,
charakteristice zavislosti otacky/

zatizeni a provoznich bodech pohanéného zarizeni v priibéhu ¢asu.

Metodika rozsifeného produktového pristupu a poloanalytické modely jsou definovany v Casti
1 souboru.

Struktura této normy EN 50598 obsahuje nasleduijici:

- jsou uvedeny a klasifikovany ztraty normalizovaného referenéniho PDS (RPDS) a matematicky model pro jejich
vypocet;

- jsou definovany referenéni zatéz/motor (RM) a referencni CDM (RCDM) a Ize je pouZzit pro ureni tfidy ucinnosti
systému motoru, kdyz jedna ze sloZzek neni znama;

- jsou uvedeny pozadavky na uréovani ztrat skute¢ného PDS a jsou klasifikovany ve srovnani s RPDS;

- pozadavky na typové zkousSeni a obsah uzivatelské dokumentace;

- v pfilohach jsou jako pfiklad uvedena néktera znazornéni ztrat v celkovém systému;

- v prilohéch jsou uvedeny informace o topologiich systémd a pohon(.

Konkrétni data pro vykonové ztraty RCDM, RM, RPDS a tfidy IE/IES jsou uvedena pro nizkonapétové
(od 100 V do 1 000 V vCetné), jednoosové systémy AC/AC vykonového pohonu s trojfazovymi
asynchronnimi motory. S pfevodovymi motory je potfeba zachazet jako se standardnimi motory.

VSechna poskytnuta referencni data jsou odvozena z PDS s asynchronnimi motory, ale plati pro
vsechny typy PDS s jinymi druhy motor(.

V tomto vydani dokumentu neni tfeba hodnotit vysokonapétova zafizeni.
V EN 50598-3 je definovana metodologie pro ekodesign pro environmentalni dopad.

POZNAMKA Soubor 50598 nepokryva klasifikaci energetické G¢innosti pohanénych zafizeni, ale
poskytuje vstupni informace pro hodnoceni rozsSifeného produktového pristupu.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



