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Predmluva

ISO (Mezinarodni organizace pro normalizaci) je celosvétova federace narodnich normalizacnich
organti

(¢lent1 ISO). Mezinarodni normy obvykle vypracovavaji technické komise 1SO. Kazdy ¢len ISO, ktery
se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt v této technické
komisi zastoupen. Prace se zucastnuji také vladni i nevladni mezindrodni organizace, s nimiz ISO
navazala pracovni styk. ISO tzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve
vSech zalezitostech normalizace v elektrotechnice.

Postupy pouzité pri tvorbé tohoto dokumentu a postupy urcené pro jeho dalsi udrzovani jsou
popsany ve smérnicich ISO/IEC, ¢ast 1. Zejména se ma vénovat pozornost rozdilnym schvalovacim
kritériim potrebnym pro ruzné druhy dokumentt ISO. Tento dokument byl vypracovéan v souladu

s redakénimi pravidly uvedenymi ve smérnicich ISO/IEC, Cast 2 (viz www.iso.org/directives).

Upozornuje se na moznost, ze nékteré prvky tohoto dokumentu mohou byt predmétem patentovych
prav. ISO nelze Cinit odpovédnou za identifikaci jakéhokoliv nebo vSech patentovych prav.
Podrobnosti o jakychkoliv patentovych pravech identifikovanych béhem pripravy tohoto dokumentu
budou uvedeny v Givodu a/nebo v seznamu patentovych prohlaseni obdrzenych ISO (viz
Www.iso.org/patents).

Jakykoliv obchodni nazev pouzity v tomto dokumentu se uvadi jako informace pro usnadnéni prace
uzivatelll a neznamena schvéleni.

Vysvétleni nezavazného charakteru technickych norem, vyznamu specifickych termint a vyraza ISO,
které se vztahuji k posuzovani shody, jakoz i informace o tom, jak ISO dodrzuje principy Svétoveé
obchodni organizace (WTO) tykajici se technickych prekazek obchodu (TBT), viz
www.iso.org/iso/foreword.html.

Tento dokument pripravila technicka komise ISO/TC 23 Zemédélské a lesnické stroje a traktory,
subkomise SC 19 Elektronika zemédélskych strojil.

Toto druhé vydani zrusuje a nahrazuje prvni vydani (ISO 25119-4:2010), které bylo technicky
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revidovano. Hlavni zmény ve srovnani s predchozim vydanim jsou ndasledujici:

byl zménén uvod pridanim specifickych informaci o bezpe¢nostnich normach;

predmét normy byl CasteCné upraven;

byla priddna nova kapitola 5 (systém managementu kvality);

predchozi kapitola 5 (management konfigurace) byla presunuta do kapitoly 6;

kapitola 6 byla revidovéana;

priklad kontrolniho seznamu technické dokumentace byl upraven;

dokument byl edicné upraven.
Seznam vSech casti souboru ISO 25119 je k dispozici na webovych strankach ISO.

Jakakoliv zpétna vazba nebo otdzka na tento dokument by méla byt smérovana na narodni
normaliza¢ni orgén. Uplny seznam téchto organt je dostupny na www.iso.org/members.html.

Uvod

ISO 25119 (vSechny Césti) stanovuji pristup k posuzovani, navrhovani a ovérovani vSech Cinnosti
zivotniho cyklu bezpecénosti bezpe¢nostnich ¢asti obsahujicich elektrické a/nebo elektronické a/nebo
programovatelné elektronické systémy (E/E/PES) traktort pouzivanych v zemédélstvi a lesnictvi

a samojizdnych stroji s vezouci se obsluhou a nesenych, navésnych nebo privésnych stroji
pouzivanych v zemédélstvi. Plati také pro mobilni komunélni zarizeni.

Predpokladem pro pouziti ISO 25119 (vSechny ¢asti) je zpracovani vhodné identifikace nebezpeci

a analyzy rizika (napr. ISO 12100) pro cely stroj. Vysledkem je, ze E/E/PES je Casto urceno pro
poskytovéni funkci souvisejicich s bezpecnosti, které tvori bezpecnostni ¢ésti ovladacich systémi
(SRP/CS). Mohou sestévat z hardwaru nebo softwaru, mohou byt samostatnymi nebo integrovanymi
castmi ovladaciho systému a mohou bud vykonévat vyhradné funkce souvisejici s bezpecnosti, nebo
mohou byt Casti provozni funkce.

Obecné plati, ze projektant (a do jisté miry uzivatel) kombinuje navrh a ovérovani téchto SRP/CS
v ramci posouzeni rizika. Cilem je snizit riziko spojené s danym nebezpecCim (nebo nebezpecnou
situaci) za vSech podminek pouzivani stroje. Toho 1ze dosahnout pouzitim riznych opatreni

(s SRP/CS i bez SRP/CS) s koneénym vysledkem dosazeni bezpecného stavu.

ISO 25119 (vSechny c¢asti) rozdéluji schopnost bezpecnostnich ¢asti vykonavat funkci souvisejici

s bezpecnosti za predem predvidatelnych podminek do péti irovni provedeni. Uroven provedeni
ovladaného kanalu zavisi na nékolika faktorech, jako je struktura systému (kategorie), rozsah
mechanismu detekce poruch (diagnostické pokryti), spolehlivost soucésti (stfedni doba do
nebezpecné poruchy, porucha se spole¢nou pri¢inou), navrh postupt, provozni napéti, podminky
prostredi a provozni postupy. Jsou zvazovany tri typy poruch, které mohou zpusobit selhani E/E/PES
vedouci k potencidlnim nebezpe¢nym situacim: systematicka, se spole¢nou pri¢inou a nahodna.
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S cilem vést projektanta pri navrhovani, ovérovani a usnadnovat posuzovani dosazené urovné
provedeni stanovuji ISO 25119 (vSechny ¢asti) pristup zalozeny na klasifikaci architektury s ruznymi
konstrukénimi charakteristikami a specifickym chovanim v pripadé poruchového stavu.

Urovné provedeni a kategorie lze pouZit na ovladaci systémy viech druhi mobilnich stroji: od
jednoduchych systému (napr. prepoustécich ventilt) po slozité systémy (napr. rizeni kabelem), jakoz
i na ovladaci systémy ochrannych zarizeni (napr. blokovaci zarizeni, zarizeni citliva na tlak).

ISO 25119 (vSechny ¢4sti) prijimaji pristup ke stanoveni rizik na zékladé stanoveni rizika a zaroven
poskytuji prostredky ke stanoveni pozadované urovné provedeni pro funkce souvisejici s bezpecnosti,
které maji byt implementovany bezpec¢nostnimi kanaly E/E/PES. Stanovi poZadavky na cely Zivotni
cyklus bezpecénosti E/E/PES (navrh, ovérovani, vyrobu, provoz, udrzbu, vyrazeni z provozu), které
jsou nezbytné pro dosazeni pozadované funkcni bezpecnosti pro E/E/PES, které jsou spojeny

s urovnémi provedeni.

Struktura bezpecnostnich norem pro strojni zarizeni je nasledujici.

a) Normy typu A (zdkladni bezpecnostni normy) uvadéji zakladni pojmy, zasady pro konstrukci
a vSeobecna hlediska, kterd mohou byt pouzita u strojniho zarizeni.

b) Normy typu B (skupinové bezpecnostni normy) zabyvajici se jednim nebo vice bezpecnostnimi
hledisky nebo jednim nebo vice typy bezpecnostnich zarizeni, které mohou byt pouzity pro veétsi
pocet strojnich zarizeni:

- normy typu B1 se tykaji jednotlivych bezpecnostnich hledisek (napr. bezpecnych vzdalenosti,
teploty povrchu, hluku);

- normy typu B2 se tykaji bezpec¢nostnich zarizeni (napr. dvourucnich ovladacich zarizeni,
blokovacich zarizeni, zarizeni citlivych na tlak, ochrannych kryta).

¢) Normy typu C (bezpecnostni normy pro strojni zarizeni) se zabyvaji detailnimi bezpec¢nostnimi
pozadavky pro jednotlivy stroj nebo skupinu stroju.

Tento dokument je normou typu B1, jak je stanoveno v ISO 12100.
Tento dokument je dulezity zejména pro nésledujici skupiny investort predstavujici hrace na trhu
s ohledem na bezpecnost strojnich zarizeni:

- vyrobci stroju (malé, stiedni a velké podniky);

- zdravotnické a bezpecnostni organy (fidici organy, organizace pro prevenci Urazl, dozor nad
trhem atd.).

I dal$i mohou byt ovlivnéni trovni bezpecnosti strojniho zarizeni dosazenou prostredky dokumentu
pro vy$e uvedené skupiny investoru:

- uzivatelé stroju/zaméstnavatelé (malé, stredni a velké podniky);

- uzivatelé stroju/zaméstnanci (napr. odbory, organizace pro osoby se zvla$tnimi potfebami);



- poskytovatelé servisu, napr. pro udrzbu (malé, stredni a velké podniky);

- spotrebitelé (v pripadé strojniho zarizeni ur¢eného spotrebitelim).
VySe uvedené skupiny investorti mély moznost spolupracovat na navrhu tohoto dokumentu.
Kromé toho je tento dokument urc¢en pro normalizacni organy tvorici normy typu C.
Pozadavky tohoto dokumentu mohou byt doplnény nebo modifikovany normou typu C.

Pro stroje, které jsou pokryty predmétem normy typu C a které jsou navrzeny a vyrobeny podle
pozadavki takové normy, maji pozadavky normy typu C prednost.

1 Predmeét normy

Tento dokument specifikuje obecné zasady pro navrhovani a vyvoj bezpecnostnich ¢asti ovladacich
systému (SRP/CS) traktoru pouzivanych v zemédélstvi a lesnictvi a samojizdnych stroju s vezouci se
obsluhou a nesenych, navésnych nebo privésnych stroju pouzivanych v zemédélstvi. Plati také pro
mobilni komunélni zarizeni. (napr. zametacich stroju).

Tento dokument neplati pro:
- letadla a vznasedla pouzivana v zemédeélstvi;
- Zaci a zahradni vybaveni.

Tento dokument specifikuje vlastnosti a kategorie pozadované pro SRP/CS pro provadéni jejich
funkci souvisejicich s bezpeénosti. Neidentifikuje Grovné provedeni pro konkrétni pouziti.

POZNAMKA 1 Normy typu C specifické pro stroj mohou specifikovat tirovné vlastnosti (AgPL) pro
funkce souvisejici s bezpecnosti u stroju v ramci jejich predmétu. V opa¢ném pripadé je specifikace
AgPL odpovédnosti vyrobce.

Tento dokument plati pro bezpecnostni casti elektrickych/elektronickych/programovatelnych
elektronickych systému (E/E/PES), protoze souvisi s mechatronickymi systémy. Pokryva mozna
nebezpeci zpusobena nespravnym fungovanim bezpecnostnich systému E/E/PES, véetné vzédjemného
pusobeni téchto systému. Nezabyva se nebezpecimi souvisejicimi s elektrickym proudem, ohném,
kourem, teplem, zarenim, toxicitou, horlavosti, reaktivitou, korozi, uvolnénim energie a podobnymi
nebezpecimi, pokud nejsou primo zpusobena nespravnym fungovanim bezpecnostnich systému
E/E/PES. Pokryva také nespravné fungovani bezpec¢nostnich systému E/E/PES zapojenych do
ochrannych opatreni, bezpecnostnich ochran nebo funkci souvisejicich s bezpecnosti v reakci

na nebezpeci, ktera nejsou soucasti E/E/PES.

Priklady zahrnuté do predmétu tohoto dokumentu:

- SRP/CS omezujici elektricky proud v elektrickych hybridech, aby se predeslo nebezpec¢im poruchy
izolace/urazu elektrickym proudem;

- elektromagnetické ruseni s SRP/CS;



- SRP/CS urcené k zabranéni pozaru.
Priklady nezahrnuté do predmétu tohoto dokumentu:
- porucha izolace kvuli tfeni, ktera vede k nebezpe¢im trazu elektrickym proudem;
- jmenovité elektromagnetické zareni ovliviiujici blizké ovladaci systémy stroje;
- koroze zpUsobujici prehrati elektrickych kabeld.

Tento dokument neplati pro jiné systémy nez E/E/PES (napr. hydraulické, mechanické nebo
pneumatické).

POZNAMKA 2 Viz také ISO 12100 pro zdsady navrhovani tykajici se bezpeénosti strojniho zatizen.

Tento dokument neplati pro bezpecnostni ¢asti ovladacich systému vyrobené pred datem vydani
tohoto dokumentu.

Konec nahledu - text dale pokracuje v placené verzi CSN.



