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Narodni pfedmluva

Pfedmétem geografické informace jsou vzhledy jev( jako abstrakce jevld redlného svéta uvazované se
zvlastnim zretelem k jejich poloze viici zemskému télesu. Zejména urcovani jejich polohy je pric¢inou
naroCnosti tvorby geografickych dat, ktera jsou nositeli uvedené informace. Proto se stala vitanym
inovac¢nim nastrojem moderni polohova sluzba, ktera s vyuzitim pokrocilé elektronické pristrojové
techniky citelné zrychluje a ekonomizuje proces urc¢ovani polohy vzhled( geografickych jevd. Jejim



nejpopularnéjsim reprezentantem je globalni polohovy systém (GPS), ktery nachazi uplatnéni nejen pfi
naplnovani databazi geografickych informacnich systému, ale také v aplikacich vyzadujicich uréeni
polohy v realném cCase, jako je tomu v navigaci vozidel apod.

Vystupy polohové sluzby jsou vysledkem slozitého procesu poznamenaného radou internich a
externich vlivd. Pritom je uZivatel musi znat, aby byl schopen kvalifikované posoudit, zda predmétné
vystupy spliuji pozadavky jeho aplikace, a také je v této aplikaci nasledné optimalné vyuzit. Tato
uzivatelska analyza polohové sluzby je nesnadnou zalezitosti, ktera je o to slozitéjsi, ze kazdy jeji
systém ma své zvlastnosti, které uzivatel musel doposud zvladnout ponékud odliSnym zplsobem, nez
jaky aplikoval na jiny systém. Pfispévek k pfeklenuti této prekazky poskytuje tato CSN ISO 19116, je? je
prekladem prislusné mezinarodni normy (ISO) a ktera poskytuje ucelené univerzalni rozhrani mezi
polohovou sluzbou a aplikacemi jejich uzivatel(. Popisuje jeho zakladni datové struktury a pravidla
jejich naplnovani, ktera zabezpecuji normalizovanou komunikaci polohové sluzby s uzivatelskou
sférou, a je vyznamnym prostredkem nejen jejich interoperability, ale téz interoperability jednotlivych
variant polohové sluzby.
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Predmluva

ISO (Mezindrodni organizace pro normalizaci) je celosvétovou federaci narodnich normalizacnich
organl (¢lend 1SO). Mezinarodni normy obvykle pripravuji technické komise 1SO. Kazdy ¢len ISO, ktery
se zajima o predmét, pro ktery byla vytvorena technicka komise, ma pravo byt v této komisi
zastoupen. Prace se zUclastnuji také vladni i nevladni mezindrodni organizace, s nimiz ISO navazala
pracovni styk. ISO Uzce spolupracuje s Mezinarodni elektrotechnickou komisi (IEC) ve vSech zaleZitostech
normalizace v elektrotechnice.

Mezinarodni normy se navrhuji podle pravidel danych ve Smérnicich ISO/IEC, Cast 2.

Hlavnim ukolem technickych komisi je pfipravovat mezinarodni normy. Navrhy mezinarodnich norem
prijaté technickymi komisemi se rozesilaji ¢lendim 1SO k hlasovani. Vydani mezinarodni normy
vyZaduje souhlas alespon 75 % z hlasujicich ¢lend.

Upozornuje se na moznost ochrany nékterych prvkl této mezinarodni normy patentovymi pravy. ISO
nebere na sebe zadnou povinnost zjiS»ovat takova libovolna prava.

ISO 19116 byla vypracovana technickou komisi ISO/TC 211, Geograficka informace/Geomatika.
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Uvod

0.1 Obecné



Polohové sluzby patfi mezi sluzby zpracovani identifikované v ISO 19119. Sluzby zpracovani zahrnuji
sluzby, které jsou orientované na vypocCty a provozuji se spiSe na prvcich z modelové domény, nez
aby byly prfimo zaclenény do modelové domény jako takové. Tato mezinarodni norma definuje a
popisuje polohovou sluzbu. DalSimi sluzbami v této doméné jsou transformace souradnic, metricky
posun, prevod formatu, sémanticky preklad atd.

Polohové sluzby pouzivaji Siroky vybér technologii, které poskytuji polohu a souvisejici informaci pro
podobné Siroky vybér aplikaci, jak je to znazornéno na obrazku 1. Ackoliv se tyto technologie v mnoha
ohledech lisi, existuji vyznamné polozky informace, jako napriklad polohova data, ¢as pozorovani a
jeho presnost, které jim jsou spolec¢né a slouzi spoleCnym potfebam téchto aplikacnich oblasti. Existuji
také polozky informace, které se tykaji pouze urcitych technologii a jsou nékdy zapotrebi ke
spravnému pouziti vysledk( uréovani polohy, jako jsou napfiklad intenzita signalu, geometrické faktory a
plvodni nezpracovana méreni. Tato mezinarodni norma proto obsahuje jak obecné datové prvky, které
se tykaji Sirokého vybéru polohovych sluZeb, tak specifické prvky, které jsou dulezité pro urcité
technologie.

Technologie ur¢ovani polohy Uzivatelé geografické informace
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Obrazek 1 - Rozhrani polohovych sluzeb umoznuje komunikaci polohovych dat pro Siroky vybér
technologii uréovani polohy a uzivatell

Obecné

(Zafizeni poskytujici polohu)

(nyojod 1mleaiznod 1uazuez)

Moderni technologie elektronického urc¢ovani polohy mlze mérit souradnice mista na Zemi nebo v jeji
blizkosti s velkou rychlosti a presnosti, ¢imz geografickym informac¢nim systémim umoziuje, aby se
naplnily velkym poc¢tem objektd. Technologie pro ur¢ovani polohy vSak nemély ani spolecnou
strukturu pro vyjadreni polohové informace, ani spoleCnou strukturu pro vyjadreni presnosti. Rozhrani
polohovych sluzeb specifikované v této mezinarodni normé poskytuje datové struktury a operace,
které umoznuji prostorové orientovanym systémum, jako je napriklad GIS, pouzivat tyto technologie s
vétsi efektivnosti umoznénim interoperability mezi rozmanitymi implementacemi a rlznymi
technologiemi.

Toto rozhrani se miize pouzit ke komunikaci mezi jakymikoliv komponentami systémd, které vytvareji
a pouzivaji polohovou informaci. Takové systémy mohou zahrnovat pfistroj poskytujici aktualizace
polohy pro jedno nebo vice zafizeni pouzivajicich polohu pro zpracovani, uchovavani a zobrazeni dat.
Napriklad naviga¢ni zobrazovaci systém mUze zahrnovat zaznamové funkce, které uchovavaji
minulost pohybu vozidla, zpracovatelské nastroje, které pocitaji ridici aktualizace podél planované



drahy, jez se opiraji o ulozené body drahy, a zobrazovaci zafizeni, které navigatorovi poskytuje z ulozené
souradnicové informace soucasnou polohu, vypocitanou fidici informaci a mapu. Tato mezinarodni
norma specifikuje rozhrani, které prenasi polohu a souvisejici informaci mezi jakymikoliv témito
komponentami a mélo by postacovat pro komunikaci mezi zafizenim poskytujicim polohu a jakymkoliv
pfipojenym zafizenim pouzivajicim polohu.
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V takovém systému mohou rovnéz existovat dalSi rozhrani, poskytujici napfiklad ulozenou
souradnicovou informaci pro jeji kartografické znazornéni, ale tato rozhrani presahuji predmét této
mezinarodni normy.

Standardni polohové sluzby poskytuji systémlm typu klient operace, které zpristupnuji vysledky
urcovani polohy a souvisejici informaci jednotnym zpUtsobem, jenZ klienta oddéluje od rozmanitosti
protokol{, které mohou byt pouzity ke komunikaci s polohovymi pristroji. Realizovana polohova sluzba
by napfiklad mohla komunikovat s prijimacem GNSS s pouzitim znamého protokolu NMEA 0183, prelozit
informaci a poskytnout vysledky urceni polohy klientu zobrazeni geografické informace prostrednictvim
rozhrani normy ISO 19116 specifikované v tomto dokumentu. Jina realizovana polohova sluzba by
mohla komunikovat s pfijimacem GNSS s pouzitim proprietarniho binarniho protokolu vyrobce. Uzitim
normalizovanych rozhrani polohovych sluzeb se protokoly hardwarové komunikace stavaji pro aplikace
typu klient transparentnimi.

Predpoklada se také vyvoj novych komunikacnich protokold, které dlsledné dodrzuji datové struktury
popsané v této mezinarodni normé. Tyto komunikacni normy umozni Ucinné spinéni informacnich
pozadavkd rozhrani polohovych sluzeb a umozni modularni zaménitelnost komponent technologii
urcovani polohy.

0.2 Potencialni pouziti sluzby

Aplikace této mezinarodni normy je ilustrovana na obrazku 2 zjednoduSenym pfipadem uzivatele
ziskdvajiciho souradnice z prijimace GNSS.

//;? Ziskani Informace
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Obrazek 2 - Aplikacni pfipad ziskani souradnic z polohové sluzby

Zafizeni polohové sluzby nejprve vysle identifikacni data systému, aby uzivatel mohl zjistit typ
polohového systému, v tomto pripadé pfijimac GNSS, a zda je systém v provozu.

Potom uZivatel pomoci rozhrani uskutecnénim operaci setMode nastavi pfijima¢ GNSS k poskytnuti
souradnic v pozadovaném souradnicovém referenénim systému (CRS). Souradnicovy referencni
system by mohl byt nastaven napfiklad na NAD27 Virginia State Plane, North Zone, US Survey feet.
Poznamenava se, ze se uzivatel mlze pouzitim uznanych nazvi CRS podle struktury 1ISO 19111 vyhnout
urcité slozitosti definovani souradnicového referenc¢niho systému pouzitim nazvd datumu a
kartografického zobrazeni, a systém je interpretuje a zavede preddefinovanou mnozinu parametrd.

Provedenim pro konkrétni technologii specifickych operaci setOperatingConditions uzivatel rovnéz nastavi
urcité provozni podminky pro systém, takze se urceni polohy bude realizovat pozadovanym
zplsobem. UZivatel napfiklad nastavi pro prijima¢ GNSS masku vysky druZice, aby druZice, které jsou na
obloze v nizkych Ghlech a v dlsledku toho jsou vice ovlivnény prlichodem signalu atmosférou, byly
vylouceny z vypoctu. Nékteré dalsi provozni podminky, jako napriklad aktualni skute¢né polohy
dostupnych druzic, nejsou uzivatelem ovladatelné a jsou urCovany systémem.
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Systém pak podle provoznich podminek signalu z druzic GNSS provadi méreni a pouziva tato méreni k
vypoctu prevodu polohy do specifikovaného souradnicového referencniho systému.

Nakonec se vypoctend poloha oznami uzivateli prostfednictvim datového objektu PS_Observation.

Polohovy systém také podava zpravu o urcitych provoznich podminkach, aby uzivateli pomohl v
rozhodnuti, zda pouzit hodnotu polohy. Jednim z indikatord jakosti feseni je napriklad hodnota
zhorseni preciznosti (DOP), ktera je zavisla na geometrickém usporadani druzic pozorovanych k urceni
polohy.

Komunikace této informace se uskutecnuje normalizovanymi datovymi strukturami na zobrazovaci
jednotku uZzivatele, ktera ji uzivateli zobrazi.
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1 Predmét normy

Tato mezinarodni norma specifikuje datovou strukturu a obsah rozhrani, které umoznuje komunikaci
mezi zarizenim(i) poskytujicim(i) polohu a zafizenim(i) uzivajicim(i) polohu, aby zafizeni pouzivajici
polohu mohlo obdrzet a jednoznacné interpretovat polohovou informaci a zjistit, zda vysledky splnuji
pozadavky aplikace. Normalizované rozhrani geografické informace s polohou dovoluje integraci
polohové informace z rliznych technologii ur¢ovani polohy do rozmanitych aplikaci geografické
informace, jako jsou napriklad geodézie, navigace a inteligentni dopravni systémy. Tato mezinarodni
norma prinese prospéch sirokému okruhu aplikaci, pro néz je polohova informace dilezita.

-- Vynechany text --



